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Wichtige Informationen

1 Wichtige Informationen

1.1 Die Technische Dokumentation ist Teil des Produkts

1. Fur einen stérungsfreien und sicheren Betrieb befolgen Sie die Hinweise in den Dokumenten.

2. Bewabhren Sie die Technische Dokumentation in der Nahe des Produkts auf. Sie muss fur den Nutzer jederzeit
zuganglich sein.

3. Geben Sie die Technische Dokumentation an nachfolgende Nutzer weiter.

= Bei Missachtung der Hinweise in dieser Betriebsanleitung kann es zu lebensgefdhrlichen Verletzungen
kommen!

= Fir Schaden und Betriebsstérungen, die aus der Nichtbeachtung der Hinweise resultieren, Gbernimmt
Schmalz keine Haftung.

Wenn Sie nach dem Lesen der Technischen Dokumentation noch Fragen haben, wenden Sie sich an den Schmalz-
Service unter:

www.schmalz.com/services

1.2 Hinweis zum Umgang mit dieser Betriebsanleitung

Das Produkt FXP-i/ FMP-i wird allgemein Flachensauggreifer oder Greifer genannt.
Die J. Schmalz GmbH wird in dieser Betriebsanleitung allgemein Schmalz genannt.

Diese Betriebsanleitung enthélt wichtige Hinweise und Informationen zu den verschiedenen Betriebsphasen des
Hebegerats:

- Transport, Lagerung, Inbetriebnahme und AuRRerbetriebnahme
+  Sicherer Betrieb, erforderliche Wartungsarbeiten, Behebung eventueller Stérungen

Die Betriebsanleitung beschreibt den Flachensauggreifer zum Zeitpunkt der Auslieferung durch Schmalz.

1.3 Warnhinweise in diesem Dokument

Warnhinweise warnen vor Gefahren, die beim Umgang mit dem Produkt auftreten konnen. Es gibt sie in vier
Gefahrenstufen, die Sie am Signalwort erkennen.

Signalwort Bedeutung

GEFAHR Kennzeichnet eine Gefahr mit hohem Risiko, die zu Tod oder schwerer Verletzung fiihrt, wenn
sie nicht vermieden wird.

WARNUNG Kennzeichnet eine Gefahr mit mittlerem Risiko, die zu Tod oder schwerer Verletzung fiihren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT Kennzeichnet eine Gefahr mit einem geringem Risiko, die zu leichter oder mittlerer Verletzung
fihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS Kennzeichnet eine Gefahr, die zu Sachschaden fuhrt.
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Wichtige Informationen

1.4 Symbole
@ Dieses Zeichen weist auf niitzliche und wichtige Informationen hin.

v Dieses Zeichen steht fiir eine Voraussetzung, die vor einem Handlungsschritt erfillt sein muss.
» Dieses Zeichen steht fiir eine auszufiihrende Handlung.
= Dieses Zeichen steht fiir das Ergebnis einer Handlung.
Handlungen, die aus mehr als einem Schritt bestehen, sind nummeriert:
1. Erste auszufihrende Handlung.

2. Zweite auszufihrende Handlung.

1.5 Typenschild

P

Das Typenschild ist fest mit dem Produkt verbunden und muss immer gut lesbar sein.
Das Typenschild enthalt folgende Daten:

+ Typ

+  Artikelnummer

- Seriennummer

+  CE-Kennzeichnung

+ Hersteller und Anschrift

+ Herstelldatum

+  Gewicht

«  Zulassiger Druckbereich

Bei Ersatzteilbestellungen, Gewdahrleistungsanspriichen oder sonstigen Anfragen bitte alle oben genannten
Informationen angeben.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 Bestimmungsgemale Verwendung

Der Flachensauggreifer dient zum Greifen und Transportieren von Lasten aus saugfdahigen Materialien.

Der Flachensauggreifer ist ausschlieBlich fir die gewerbliche oder industrielle Verwendung im Innenbereich bestimmt.
Die konkrete Verwendung des Flachensauggreifers ist in der Auftragsbestatigung beschrieben. Alle anderen Arten der
Nutzung gelten als nicht bestimmungsgemaR.

Als zu evakuierendes Medium sind neutrale Gase gemaR EN 983 zugelassen. Neutrale Gase sind z.B. Luft, Stickstoff
und Edelgase. Der Greifer ist nur fiir den Einsatz im Automatikbetrieb und nicht fiir die manuelle Handhabung
ausgelegt. Mit dem Gerat darf nur im abgesicherten Bereich (kein Betreten durch Personen erlaubt) gearbeitet
werden. Das Gerat wird an der kundenseitigen Lastaufnahme Uber die daflir vorgesehenen T-Nuten montiert. Die
Steuerung erfolgt liber ein kundenseitiges Gerit.

Der Flachensauggreifer ist nach dem Stand der Technik gebaut und wird betriebssicher ausgeliefert, dennoch kénnen
bei der Verwendung Gefahren entstehen.

Vor der Handhabung unbekannter Lasten ggf. durch Versuche sicherstellen, dass die zu hebenden Lasten
ausreichende Eigenstabilitat besitzen, damit sie wahrend der Handhabung nicht beschadigt werden kénnen.

2.2 Nicht bestimmungsgemaBe Verwendung

Schmalz Ubernimmt keine Haftung fiir Schaden, die durch die Nutzung des Flachensauggreifers zu anderen Zwecken
verursacht werden als in der bestimmungsgemalRen Verwendung beschrieben. Als nicht bestimmungsgemaRe
Verwendung gilt der Einsatz des Flachensauggreifers bei Lasten, die nicht in der Auftragsbestatigung benannt sind
oder andere physikalischen Eigenschaften als die in der Auftragsbestatigung benannten Lasten aufweisen.
Insbesondere gelten die folgenden Arten der Nutzung als nicht bestimmungsgemaR:

Verwendung als Steig- oder Kletterhilfe.
- Heben von Menschen oder Tieren.
+ Lagern der Last im angesaugten Zustand.
Unterstitzen der Hubbewegung durch Aufbringen duBerer Krafte.
+ Ansaugen von Gebdudeteilen, Einrichtungen oder dem Untergrund.
Ansaugen von Schuttgut (z. B. Granulate) oder Flussigkeiten.
- Ansaugen von gesundheitsgefidhrdenden Medien wie z. B. Staub, Olnebel, Ddmpfe, Aerosole oder Ahnliches.

« Ansaugen von aggressiven Gase oder Medien wie z. B. Sduren, Sduredampfe, Laugen, Biozide,
Desinfektionsmittel und Reinigungsmittel.

Evakuieren von implosionsgefahrdeten Gegenstanden.

+ Losreillen von Gebaudeteilen oder festsitzenden Einrichtungen.
Einsatz in explosionsgefdhrdeten Bereichen.

+ Einsatz in medizinischen Anwendungen.
Einsatz im Lebensmittelbereich.

« Einsatz tber 1600 m tGber NN (das erforderliche Betriebsvakuum kann nicht erreicht werden).
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.3 Gefahrenbereich

Personen, die sich im Arbeitsbereich des Flachensauggreifers aufhalten, kdnnen sich lebensgefdhrlich verletzen.

Der Gefahrenbereich des Greifers ist ausschliefflich durch das automatische System wie Roboter, Handlingsystem oder
Portal bestimmt und muss durch den Kunden abgesichert werden. Es umfasst u.a. folgende Bereiche:

«  Der Bereich tber und unter dem Greifer bzw. iber und unter der Last.
Die unmittelbare Umgebung des Greifers und der Last.

+ Der Arbeitsbereich der Anlage an welcher der Greifer installiert ist.

MaBnahmen zur Vermeidung von Unféllen:

Sicherstellen, dass sich keine Personen im Gefahrenbereich aufhalten. Dieser ist durch den Integrator
abzusichern.

« Um ein Abscheren der Last zu vermeiden, sicherstellen, dass es nicht zu Kollisionen mit der Umgebung kommt.

2.4 Personalqualifikation

Unqualifiziertes Personal kann Risiken nicht erkennen und ist deshalb hoheren Gefahren ausgesetzt!
Diese Betriebsanleitung richtet sich an Einrichter, die im Umgang mit dem Produkt geschult sind und es bedienen und
installieren kénnen.

+ Nur qualifiziertes Personal mit den Tatigkeiten beauftragen, die in dieser Betriebsanleitung beschrieben sind.
+  Das Produkt darf nur von Personen bedient werden, die eine entsprechende Schulung absolviert haben.
+  Montage- und Einstellungsarbeiten diirfen nur von entsprechenden Fachkraften durchgefihrt werden:

+ Geschultes Personal mit Industrieausbildung und produktspezifischer Einweisung.

+ Elektrische Arbeiten und Installationen diirfen nur von Elektrofachkraften durchgefiihrt werden.

2.5 Personliche Schutzausriistung

Um Verletzungen zu vermeiden, immer eine geeignete, der Situation angepasste Schutzausriistung tragen. Die
Schutzausristung muss folgenden Standards genligen:

+  Sicherheitsschuhe Sicherheitsklasse S1 oder besser
+  Gehdrschutz

«  Ggf. Schutzbrille

«  Ggf. Schutzhelm

+ Ggf. Handschuhe

- Ggf. personliche Schutzausriistung gegen Absturz (PSAgA)
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.6 Technischer Zustand

Wenn das Produkt in mangelhaftem Zustand betrieben wird, sind Sicherheit und Funktion beeintrachtigt. Schmalz
ibernimmt keine Haftung fiir Folgen einer Anderung auRerhalb seiner Kontrolle.

1. Das Produkt nur in technisch einwandfreiem Original-Zustand betreiben.
Den Wartungsplan einhalten.
AusschlieBlich Originalersatzteile verwenden.

2
3
4. Wenn sich das Betriebsverhalten dndert, das Produkt auf Stérungen kontrollieren. Stérungen sofort beheben!
5. Das Produkt nicht eigenméchtig umbauen und nicht verandern.

6

Sicherheitseinrichtungen auf keinen Fall unwirksam machen.

2.7 \Verantwortung des Betreibers

Der Betreiber ist im Arbeitsbereich des Flachensauggreifers Dritten gegeniiber mitverantwortlich. Es dirfen keine
unklaren Kompetenzen auftreten. Die Bedienung des Produktes durch Unbefugte oder Ungeschulte ist strengstens
untersagt. Sie dirfen sich zu keinem Zeitpunkt im Arbeitsbereich des Produktes aufhalten.

1. Sicherstellen, dass der Flachensauggreifer wahrend Wartungs- oder Instandhaltungsarbeiten nicht verwendet
werden kann.

2. Die Zustandigkeiten fir die unterschiedlichen Tatigkeiten am System klar festlegen.
3. Aufdie Einhaltung der Zustandigkeiten achten.

4. Beider Handhabung unbekannter Lasten gegebenenfalls durch Versuche sicherstellen, dass ein sicherer Betrieb
gewadbhrleistet ist:

= Die Last verfligt GUber ausreichende Eigenstabilitat, so dass sie wahrend der Handhabung nicht beschadigt
werden kann.

= Die Last ist ausreichend saugdicht und dimensioniert und kann sicher angehoben werden.

2.8 Landesspezifische Vorschriften fiir den Betreiber

1. Die landesspezifischen Vorschriften zu Unfallverhiitung, Sicherheitspriifung und Umweltschutz beachten.

2. Den Flachengreifer erst dann verwenden, wenn sichergestellt ist, dass das verwendete System den
landesspezifischen Bestimmungen und Sicherheitsvorschriften entspricht.
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Produktbeschreibung

3 Produktbeschreibung

3.1 Funktionsweise Flachensauggreifer

Der Flachensauggreifer wird tiblicherweise an ein Portal oder Roboter angebunden und erméglicht dadurch Heben
und Bewegen von Lasten.

Version FXP-i
Durch den integrierten Ejektor wird das Vakuum erzeugt, welches hierfiir erforderlich ist. Durch den Unterdruck wird
die Last am Flachengreifer gehalten.

Version FMP-i
Bei der Version fiir externe Vakuumerzeuger, wird das Vakuum, welches z.B. durch ein Geblase zur Verfiigung gestellt
wird, durch das integrierte Ventil je nach Bedarf ab- und zugeschalten.

3.2 Ansaugen der Last

Version FXP-i
Uber den Befehl Saugen wird die Venturidiise des Ejektors aktiviert oder deaktiviert:

+  Bei der NO-Variante (normally open) wird die Venturidise bei anstehendem Signal Saugen deaktiviert.
+  Bei der NC-Variante (normally closed) wird die Venturidise bei anstehendem Signal Saugen aktiviert.

Ein integrierter Sensor erfasst das von der Venturidise erzeugte Vakuum. Der genaue Vakuumwert wird im Display
angezeigt und kann Gber die |0-Link Prozessdaten ausgelesen werden.

Die folgende Abbildung zeigt schematisch den Vakuumverlauf bei aktivierter Luftsparfunktion:

Vakuum
[mbar]

SP1

P1

SP2
P2

E Meit [s]

i
‘Vakuum ein

Der integrierte Ejektor hat eine Luftsparfunktion und kann bei Aktivierung der Regelung im Zustand Saugen das
Vakuum automatisch regeln:

- Die Elektronik schaltet die Venturidise ab, sobald der vom Benutzer eingestellte Vakuum-Grenzwert
Schaltpunkt SP1 erreicht ist.

- Dieintegrierte Riickschlagklappe verhindert bei angesaugten Objekten mit dichter Oberflache ein Abfallen des
Vakuums.

- Die Venturidise wird wieder eingeschaltet, sobald das Systemvakuum durch auftretende Leckagen unter den
Grenzwert Schaltpunkt rP1 fallt.

+  Abhéangig vom Vakuum wird der Ausgang OUT gesetzt, wenn ein Werkstlick sicher angesaugt ist. Dadurch wird
der weitere Handhabungsprozess freigegeben.
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Version FMP-i

Bei der Version fiir externe Vakuumerzeuger, wird das Ventil tiber den Befehl Saugen ge6ffnet. Das Vakuum gelangt so
in das Innere des Greifers. Produkte kdnnen angehoben werden.

+  Beider NO-Variante (normally open) wird das Ventil bei anstehendem Signal Saugen geschlossen.

+  Bei der NC-Variante (normally closed) wird das Ventil bei anstehendem Signal Saugen geoffnet.

Ein integrierter Sensor erfasst das Vakuum. Der genaue Vakuumwert wird im Display angezeigt und kann lber die 10-
Link Prozessdaten ausgelesen werden.

Die Luftsparfunktion steht fir die FMP-i-Version nicht zur Verfligung. Das Ventil wird ausschlieBlich (iber die Signale
gesteuert.

3.2.1 Ablegen der Last

Im Betriebszustand Abblasen wird der Ejektor deaktiviert bzw. das Ventil geschlossen und der Innenraum des Greifers
mit Druckluft beaufschlagt. Dadurch wird ein schneller Vakuum-Abbau und somit ein schnelles Ablegen des
Werkstlcks/Teils gewéhrleistet.

Wahrend dem Abblasen wird im Display [-FF] angezeigt.

Der Greifer bietet drei Abblasmodi die gewahlt werden kénnen:
- Extern gesteuertes Abblasen
+ Intern zeitgesteuertes Abblasen
+  Extern zeitgesteuertes Abblasen

«  Optional: Externes Abblasen

3.2.2 Funktionsbeschreibung Ventiltechnik SVK

Schragstellen des Flachensauggreifers mit SVK-Technik
Einschrankung der Funktionalitat

Die optimale Funktionalitdt steht bei der Ventiltechnik SVK zur Verfiigung, wenn der Greifer
ausschlieflich horizontal eingesetzt wird.

«  Maximal zulassiger Schwenkwinkel gegenliber der Horizontalen bei 60°.
+ Maximal zuldssige Beschleunigung in vertikaler Richtung 5m/s2.

+ Nachsaugen oder spateres Aufnehmen weiterer Produkte ist nicht moglich!
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Schritt Skizze Beschreibung
1 @ Es liegt kein Vakuum an den Saugzellen an. Der Vakuumerzeuger ist
é ausgeschalten oder anderweitig von den Saugzellen getrennt.
S
2 D) @ Flachengreifer auf die Last aufsetzen — Dichtplatte oder Sauggreifer
e entsprechend der Vorgaben komprimieren.
7 I . *
._.
R R ko
3 @ Vakuum zuschalten. Die Ventile unter welchen sich kein Produkt befindet
——— werden geschlossen. Die Ventile vollstandig belegter Saugzellen bleiben
B geoffnet.
Tl R SN
EEIELT LA
4 @ Werkstiick kann mittels Vakuum angehoben werden.
I}
P ]
7 S ..
——"
. )
e e e B
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3.3 Aufbau des Flachensauggreifers

Fldchensauggreifer FXP-i

Fldchensauggreifer FMP-i

© N U1 W

12

Grundkorper

Einschubelement zur Stromungsoptimierung
Dichtplatte

Schalldampfer FXP-i

Saugeranschlussleiste mit Saugern
Enddeckel

3.3.1 Grundkoérper

Der Grundkorper besteht aus langenvariablem Aluminiumstrangpressprofil, mit einem integriertem Druckluftkanal fur

Nutensteinleisten
Ventilfolie
Ejektor-Baugruppe FXP-i (Funktionseinheit)

Ventil-Baugruppe FMP-i (Funktionseinheit)
Schlauchstutzen FMP-i
Kugeln fiir SVK-Technik (entfallt bei SW)

die optionale Vereinzelungsfunktion (siehe Sonderausfiihrung: Vereinzelungsfunktion).

14 /96
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Produktbeschreibung

3.3.2 Nutensteinleisten

Die Nutenleisten dienen zur flexiblen mechanischen Befestigung des Greifers Uber Nutensteine. Entsprechende
Befestigungskits sind im Kapitel Zubehor aufgefiihrt. Die seitlichen Nutenleisten bieten die Moglichkeit der Anbindung
von Sensoren und Zusatzbauteilen.

3.3.3 Einschubelement

Das Einschubelement wurde zur Stromungsoptimierung entwickelt und darf insbesondere bei der SVK-Ventiltechnik
nicht entfernt werden.

3.3.4 Ventilfolie

Die Ventilfolie gibt es in der Gestaltung als SW-Folie und SVK-Folie, in den beiden Saugreihenarten 3R und 5R. Mit
dieser Folie |dsst sich der Greifer sehr schnell von der SW- Technik in die SVK- Technik umristen.

Die Ventiltechnik SVK wird bei Anwendungen mit sehr schnellen Zykluszeiten eingesetzt (z.B. Richtwert fur das
Ablegen der Werkstlicke mit aktivem Abblasimpuls: ca. 0,3 sec.). Zudem ist das Ansaugverhalten fiir raue und
strukturierte Oberflachen optimiert.

3.3.5 Flachensauggreifer mit Dichtplatte

Die Dichtplatte besteht aus einem technischen Schaum. Das Raster ist verfiigbar in 3R LL-20x7 (ab Werkstlickbreite
25mm) und 5R LL-12x5 (ab Werkstiickbreite 20mm). Die Dichtplatte ist asymmetrisch gelocht und fiir einen schnellen
Wechsel ausgelegt. Optional gibt es eine Dichtplatte mit Filtersiebmatte. Das Eindringen von Schmutz wird dadurch
verringert und die Wartungsintervalle werden verlangert.

Hinweis zu Eigenschaften von Dichtplatten:

Dichtplatten unterliegen produktionsbedingt Schwankungen bzgl. der technischen Eigenschaften und des optischen
Eindrucks. Es liegt in der Verantwortung des Anwenders die Eignung einer Dichtplatte fiir eine spezifische Anwendung
zu testen. Gerne unterstltzen wir Sie bei der Erstbestellung durch Greiftests in unserem Hause mit Ihren Original-
Musterwerkstlcken.

Da auch die Dichtplattenhdhe Toleranzen unterliegt, wird empfohlen bei jedem Schaumwechsel die Hoheneinstellung
des Greifers zu Uberprifen (Optimal 50% Schaumkompression beim Ansaugen der zu hebenden Werkstiicke), um
optimale Funktion und Schaumlebensdauer zu realisieren.

Durch die Walkarbeit wird die Dichtplatte luftdurchlassiger. Bei Erreichen einer hohen Arbeitszyklenzahl, kann ein
Schaumwechsel nétig werden ohne dass dies optisch sichtbar erscheint. Die Dichtplatte darf nicht mit der
Druckluftpistole gereinigt werden. Dadurch wird diese beschadigt.

3.3.6 Flachensauggreifer mit Saugern

Saugeranschlussleiste mit Stecksaugern

Die Hauptanwendung des Flachensauggreifers mit Saugern ist das Ansaugen von nicht eigenstabilen Teilen wie
manche Kartons oder Beutel. Die Leisten mit den Saugern werden an den Grundkorper geschraubt. Die Sauger werden
in den Durchmessern 20 und 40mm jeweils mit 2,5 Falten angeboten, optional mit integrierter Filterplatte. Die Sauger
kénnen einzeln ohne Werkzeug ausgetauscht werden.

Saugeranschlussleiste fiir Schraubsauger

Fir Sonderanwendungen kdnnen optional Sauger mit 1/8“-Anschlussnippel eingesetzt werden.
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3.3.7 Enddeckel

Der Enddeckel verfiigt Gber 1/8"-Innengewinde-Anschlisse. Diese erlauben den Anschluss eines zusatzlichen
Vakuummanometers oder Vakuumschalters und die Zufiihrung eines Druckluftimpulses fiir Abblasen und
Vereinzelung.

(Die Druckluftzufiihrung fir die Vereinzelung ist nur auf der Seite der Markierungsbohrungen an zu bringen).

3.4 Funktionseinheit

Beide Greifertypen (FMP-i fir externen Vakuumerzeuger und FXP-i mit integriertem Vakuumerzeuger) besitzen eine
Funktionseinheit, welche auch die Steuerung enthélt. Bei FXP-i Greifern ist an den Enddeckel mit der Steuereinheit der
Einschubejektor angeschlossen, bei FMP-i Greifern das Vakuumventil.

3.4.1 Ejektor-Baugruppe

Die Ejektor-Baugruppe fiir FXP-i-Greifer umfasst die Steuereinheit sowie den Vakuumerzeuger. Durch die zwei
integrierten Steuerventile wird die Druckluft entsprechend der elektrischen Signale umgeleitet. Bei Bedarf kann die
komplette Baugruppe zur Wartung entnommen oder bei Defekt ersetzt werden.

Fiir diesen Fall sind die auf dem separat aufgebrachten Typenschild befindlichen Informationen notwendig. Bei
Ersatzteilbestellungen, Gewdhrleistungsanspriichen oder sonstigen Anfragen bitte angeben. Das Typenschild ist fest
mit der Baugruppe verbunden und darf nicht entfernt werden.

1 2

3
1 Bedien- und Anzeigeeinheit (Abbildung mit 2 Typenschild mit QR-Code (nicht sichtbar)
optionalem Pentaprisma)
Einschubejektor 4 Enddeckel mit Steuereinheit

Befestigungsschrauben selbstschneidend (4x) ’

3.4.2 Ventil-Baugruppe

Die Ventil-Baugruppe fir FMP-i-Greifer umfasst die Steuereinheit sowie das Vakuum-Ventil. Durch die zwei
integrierten Steuerventile wird die Druckluft entsprechend der elektrischen Signale umgeleitet. Bei Bedarf kann die
komplette Baugruppe zur Wartung entnommen oder bei Defekt ersetzt werden.
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Far diesen Fall sind die auf dem separat aufgebrachten Typenschild befindlichen Informationen notwendig. Bei
Ersatzteilbestellungen, Gewahrleistungsanspriichen oder sonstigen Anfragen bitte angeben. Das Typenschild ist fest
mit der Baugruppe verbunden und darf nicht entfernt werden.

1 2

1 Bedien- und Anzeigeeinheit 2 Typenschild mit QR-Code

Vakuum-Ventil 4 Enddeckel mit Steuereinheit
Befestigungsschrauben selbstschneidend (4x) ’

3.4.3 Bedien- und Anzeigeelement im Detail

Die einfache Bedienung der Steuerung wird gewdhrleistet durch:
2 Tasten auf der Folientastatur
ein dreistelliges Display

4 Leuchtdioden (LED) zur Zustandsinformation.

1 2 3 4

ilE)-Llnk7 7

)

8 7
1 10-Link-Symbol (Produkt verfligt Gber ein 2 MENU-TASTE
10-Link-Interface)
3 LED Zustand Abblasen B 4 Display
5 LED Grenzwert Schaltpunkt SP1 6 PLUS-TASTE
7 LED Grenzwert Schaltpunkt SP2 8 LED Zustand Saugen S
9 Pentaprisma
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Definition der LED Anzeigen

Dem Prozesszustand ,Saugen” und dem Prozesszustand ,Abblasen” ist jeweils eine LED zugeordnet.

Pos. Bedeutung Zustand Einsatzgebiet
3 LED Abblasen B B Greifer bl3st nicht ab
AUS
B Greifer blast ab
leuchtet
8 LED Saugen S Greifer saugt nicht
. AUS
Greifer saugt
. leuchtet

Die LED's der Schaltpunkte (Grenzwerte) SP1 und SP2 zeigen die Hohe des aktuellen Systemvakuums in Bezug auf die
eingestellten Grenzwerte an. Die Anzeige ist unabhangig von der Schaltfunktion und Zuordnung des Ausgangs.

Die folgende Tabelle erldutert die Bedeutung der LED's:

Pos. Grenzwert LED’s Zustand Ejektor
5und?7 () LED’s sind beide aus Vakuum ansteigend: Vakuum < SP2
SP1 Vakuum fallend: Vakuum < rP2
5und?7 LED SP2 leuchtet Vakuum ansteigend: Vakuum > SP2 und < SP1
konstant Vakuum fallend: Vakuum > rP2 und < rP1
5und?7 . LED’s leuchten beide | Vakuum ansteigend: Vakuum > SP1
SP1 konstant Vakuum fallend: Vakuum > rP1
5und?7 o LED’s blinken beide Manuelle Steuerung der Funktionen
SP1 Saugen und Abblasen.
Der Greifer ist im Manuellen Betrieb oder im
SP2 . :
Einrichtbetrieb.
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Pentaprisma

Optional kann ein Pentaprisma montiert werden, welches die Displayanzeige umlenkt und stirnseitig anzeigt. Die
aktuellen Werte kénnen einfacher von vorne abgelesen werden. Das Pentaprisma kann nachtraglich mit den zwei
mitgelieferten Schrauben befestigt werden.

3.4.4 Anschliisse

1 Druckluftanschluss 2 Elektrischer Anschluss M8 6-polig
3 NFC-Bereich 4 Anschluss Vereinzelungsfunktion
5 Befestigungsbohrungen Pentaprisma 6 Markierung
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Druckluftanschluss

Der Anschluss der Druckluft erfolgt Gber eine %" Steckverschraubung fiir einen Druckluftschlauch mit 12mm
AuBendurchmesser fiir FXP-i und 8mm fiir FMP-i. Verwenden Sie zum Anschluss fiir die Druckluft einen PU-Schlauch.
Wir empfehlen, die Druckluftversorgung so weit wie méglich mit dem max. moglichen Innendurchmesser zu verlegen.
Ein zu klein gewahlter Innendurchmesser bewirkt, dass dem Ejektor/ Ventil nicht gentigend Druckluft fir optimalen
Betrieb zugefiihrt wird. Bei FXP-i Greifern langer als 838mm ist an beiden Enddeckel ein Druckluftanschluss
vorgesehen, da hier zwei Vakuumerzeuger verwendet werden.

Druckluftanschluss fiir Vereinzelung (optional)

Der 1/8“-Anschluss (4) fir den optionalen Vereinzelungsimpuls befindet sich im Enddeckel. Dieser ist im
Auslieferungszustand mit einem Stopfen verschlossen.

Der Druckluftanschluss (4) fiir die Vereinzelung ist nur an der Seite anzuschlieBen, an der sich die Markierungen (6)
der Nutensteinleiste befinden. Die Markierungen sind jeweils an den Enden des Profils gesetzt. Die Druckluftstarke ist
Uber die Drosselschraube je nach Erfordernis bauseits einzustellen.

Der Vereinzelungsimpuls wird dann bendtigt, wenn zwei oder mehrere luftdurchldssige Platten beim Ansaugen mit
angehoben werden. Der kurz eingebrachte Druckluftimpuls trennt die zweite Platte von der Ersten. Diese Einstellung
an der Drosselschraube kann je nach Beschaffenheit der Werkstiicke variieren.

Die Vereinzelungsfunktion kann nur angeschlossen werden, wenn sich eine Markierungsbohrung am Ende

@ des Profils befindet! Falls diese Funktion nachgeriistet werden soll wenden Sie sich zwecks
UmbaumaRnahmen bitte an Schmalz.

Elektrischer Anschluss
Der elektrische Anschluss ist als 6-poliger M8-Stecker ausgefiihrt. Dieser versorgt den Greifer mit Spannung und
kommuniziert mit der Steuerung.

3.4.5 Schalldampfer bei FXP-i Greifern

VerschlieBen der Abluft6ffnung (1)

Anstieg des Innendrucks im Ejektor

Die Abluftéffnung am Schallddmmgehause darf nicht verschlossen werden. Mit geschlossener
Abluftoffnung steigt der Innendruck im Ejektor und den Ventilen statisch iber den maximal zuldssigen
Betriebsdruck. Beschadigung des Ejektors und sogar Verletzungsgefahr sind nicht auszuschlieRen.

Das Schalldammgeha&use ist mit Dammmaterial ausgekleidet und dient zur Reduzierung des Abluftschalls. Zur
Reinigung kann das Gehduse schnell abgeschraubt und das Dammmaterial vorsichtig mit Druckluft gereinigt werden.
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3.4.6 Ejektor bei FXP-i Greifern

/A VORSICHT

Larmbelastung durch das Entweichen von Druck- und Abluft
Gehorschaden!
Gehorschutz tragen.

Flachengreifer nur mit Schalldampfer betreiben.

Der Einschubejektor ist in Leichtbauweise ausgefiihrt und leicht zu tauschen. Er ist je nach BaugréfRe mit 1-4
Ejektorstrangen ausgestattet um eine optimalen Leistungsanpassung zu ermoglichen. Der Anschluss ist fiir einen 12/9-
Schlauch ausgelegt. Bei einer Lange ab 2 m ist ein Schlauch mit groferem Innendurchmesser zu wahlen. Der
FlieRdruck direkt vor dem Ejektor darf die in den technischen Daten aufgefiihrten Werte nicht unter- oder
Uberschreiten. Die Uberwachung mittels Druckmanometer wird empfohlen!

3.4.7 Schlauchstutzen bei FMP-i Greifern

VerschlieBen der Beliiftungsoffnung (2)

Anstieg des Innendrucks im Ventil

Die Beluftungsoffnung (Filter) darf nicht verschlossen werden. Bei verschlossener Bellftungs- /
Abluftéffnung kann es zu Fehlfunktionen/ Beschadigungen des Ventils bis hin zur Verletzungsgefahr
kommen.

1 Anschluss Vakuumschlauch 2 Belliftungsoffnung

Die Vakuumzufuhrung des kundenseitig angebrachten Vakuumerzeugers erfolgt iber einen Vakuumschlauch. Der
Anschluss des Schlauches wird tiber den Schlauchstutzen vorgenommen.

3.4.8 Ventil bei FMP-i Greifern

Das Ventil ist erhaltlich in zwei BaugroRen. Die kleinere Version ist fiir einen Schlauchinnendurchmesser von 32mm
ausgelegt, die GroRere fiir 60mm. Der Anschluss ist fiir einen 12/9-Schlauch ausgelegt. Bei einer Lange ab 2 m ist
gegebenenfalls ein Schlauch mit groferem Innendurchmesser zu wahlen. Der FlieRdruck direkt vor dem Ventil darf die
in den technischen Daten aufgefilhrten Werte nicht unter- oder tiberschreiten. Die Uberwachung mittels
Druckmanometer wird empfohlen!
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3.4.9 Gehausedeckel

5
1 Steuereinheit 2 Befestigungsschrauben Ejektor-Baugruppe
3 Grundkérper 4 Kunststoff-Schutzkappe
5 Zylinderschrauben Kunststoffkappe 6 Montagebohrungen Pentaprisma

Der Geh&usedeckel ist fest mit dem Ejektor/ Ventil verbunden und enthilt alle fiir die Steuerung notwendigen
Komponenten und Anschlisse. Stirnseitig ist er durch eine Kunststoff-Abdeckung geschiitzt, welche im Schadensfall
ausgetauscht werden kann. Der Deckel darf nicht vom Ejektor Ventil getrennt werden. Bei Problemen mit dieser
Baugruppe wenden Sie sich bitte an die Serviceabteilung von Schmalz. Mithilfe der Montagebohrungen kann ein
Pentaprisma zur Umlenkung der Digitalanzeige nach vorne jederzeit montiert werden.
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4 Technische Daten

4.1 Anzeige Parameter

Parameter Wert Einheit | Bemerkung
Display 3 digit Rote 7-Segment LED-Anzeige
Auflosung +1 mbar --
Genauigkeit 13 % FS Tamb= 25 °C, bezogen auf den Endwert FS (full-scale)
Display Refreshrate 5 1/s Betrifft nur die 7-Segment Anzeige
Ruhezeit bis zum Verlassen der 1 min Wenn in einem Men keine Einstellung vorgenommen
Mends wurde, wird autom. in den Anzeigemodus gesprungen
4.2 Allgemeine Parameter
Parameter Symbol Grenzwert Einheit | Bemerkung
Min. Typ. Max.
Arbeitstemperatur Tamb 0 - 50 °C -
Lagertemperatur Tsto -10 - 60 °C -
Luftfeuchtigkeit Hrel 10 - 85 %rf Frei von Kondensat
Schutzart - - - IP40 - -
Betriebsdruck P 4 5,8 7 bar -
(FlieRdruck)
Betriebsmedium Luft oder neutrales Gas, gefiltert 5 um, ungeoélt, Druckluftqualitat der Klasse 3-3-3 nach
ISO 8573-1

4.3 Elektrische Parameter

Versorgungsspannung | 24V +10 % VDC (PELVY)
Verpolungsschutz
Stromaufnahme - Typische Stromaufnahme Max. Stromaufnahme
(an 24 V) FXP-i — xx — NC 50 mA 70 mA
FMP-i —xx—NO 75 mA 115 mA
NFC NFC-Forum-Tag Typ 4
10-Link I0-Link 1.1, Baudrate COM2 (38,4 kBit/s)

Y Die Versorgungsspannung muss den Bestimmungen gemaR EN60204 (Schutzkleinspannung) entsprechen.

4.4 Mechanische Daten

4.4.1 Leistungsdaten FXP-i

Typ Wert
Maximaler Evakuierungsgrad [%] 55
Maximaler Schallpegel [dB(A)] 74

DE- 30.30.01.02851 - 03/22
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Volumenstrome

Typ Anschluss Druckluft | Max. Saugvermogen | Luftverbrauch Ejektortyp
[mm] [NI/min] [NI/min]*

FXP-i-SW-442 12/9 1030 250 1xSEM-P 50

FXP-i-SW-640 12/9 1350 375 1XSEM-P 75

FXP-i-SW-838 12/9 1600 500 1xSEM-P 100
. 1XSEM-P 75

FXP-i-SW-1234 2x12/9 2940 875 1x SEM-P 100

FXP-i-SW-1432 2x12/9 3180 1000 2xSEM-P 100

* Luftverbrauch: Bei optimalem Betriebsdruck 5,8 bar

4.4.2 Leistungsdaten FMP-i

Typ Wert

Maximaler Evakuierungsgrad [%] 85

Luftverbrauch Abblasen [NI/min]* 800
*bei 7 bar

4.4.3 Varianteniibersicht

FXP/ FXP-S mit Dichtplatte

Ventiltechnik Lange des Greifers [mm] | Saugreihenanzahl Lochraster [mm]
SW 3R = 3 Saugreihen 18

442 ... 1432
SVK 5R =5 Saugreihen 18

FXP/ FXP-S mit Saugern

Ventiltechnik | Linge des Saugreihenanzahl | Lochraster | Sauggreifertypen |Sauggreiferdurchmesser
Greifers [mm)] [mm] und Faltenanzahl | [mm] und Anschlussform
SW 3R =3 Saugreihen |54 SPB2 = Typ SPB2 40 P = 40mm Durchmesser
mit 2,5 Falten mit Einsteckkopf (Push In)
—442 ... 1432
SVK 5R =5 Saugreihen |36 SPB2 = Typ SPB2 20 P =20mm Durchmesser
mit 2,5 Falten mit Einsteckkopf (Push In)

24 /96
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4.4.4 Abmessungen Flachensauggreifer FXP-i

Y1
B3
To}
L3 2
< | ™
I|T ‘ !
\ \
. /;I ‘ | T
- I
[
B o L2
- - T
gt L -
Abmessungen [mm Gewicht
Typ

B B3 H H1 | H2* | H3 | H4 | H5 L L1 L2 L3 |VY1 [kel

FXP-i-SVK 442 3R18 | 130 | 21,6 | 70 99 20 | 7,7 | 55 | 28 | 442 | 446 | 402 | 158,4 | 90 2,8
g)éz-sl-SVK1234 130 | 21,6 | 70 99 20 | 7,7 | 55 | 28 |1234|1242|1194|158,4| 90 6,1

*andere Schaumhéhen und Schaumarten auf Anfrage

Y1

—
w

Tp)
I
A i ‘
i ) o O [ 7}
T | — |
——
B
L
L1
Abmessungen [mm] Gewicht
Typ

B | B3 | H | HL |H2*| H3 | H4 | H5 | L | L1 | L2 | 13 |Y1| [kg]

FXP-i-SVK442 3R18 | 130 | 21,6 | 105 | 134 | 55 | 73 | 55 | 28 | 442 | 446 | 402 | 158,4 | 90 3,1
;)éZ-SI_SVK1234 130 | 21,6 | 105 | 134 | 55 | 7,3 | 55 | 28 |1234|1242|1194|158,4 | 90 8,0

*andere Saugertypen auf Anfrage
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4.4.5 Abmessungen Flachensauggreifer FMP-i

Y1
ol —
B3 L3
D
| ™M 1 |
I T %
. . ‘ J E g
/ - I
s |
B L2
o
I L
L1
T Abmessungen [mm] Gewicht
ve B B3 H H1 | H2* | H3 H4 H5 L L1 L2 L3 Y1 [kg]
;'F\{AlF;I_SVK442 130 (21,6 | 70 | 112 20 | 7,7 | 55 | 42 | 442 | 446 | 402 | 80,9 | 90 2,8
;'F\:IlF;I_SVKlBll 130 (21,6 | 70 | 112 20 | 7,7 | 55 | 42 |1234(1238|1194| 80,9 | 90 5,8
*andere Schaumhéhen und Schaumarten auf Anfrage
B3 L3
D
= M
T T !
A Tp]
et
T 1 - ] [—
I
I
o . . o S .
0 e b <
+ L2
B |
L
L1
T Abmessungen [mm] Gewicht
ve B B3 H H1 | H2* | H3 H4 H5 L L1 L2 L3 Y1 [kgl
FMP-i-SVK 442 3R54| 130 | 21,6 | 105 |174,9| 55 73 | 55 | 42 | 442 | 446 | 402 | 80,9 | 90 3,4
;'F\{ASIZI_SVKHM 130 | 21,6 | 105 |174,9| 55 73 | 55 | 42 |1234(1238|1194| 80,9 | 90 7,0
*andere Saugertypen auf Anfrage
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4.4.6 Pneumatikschaltplan und Zeitdiagramm NO-Version

Zeitdiagramm fiir FXP-i und FMP-i NO

@ 24V

ov
Zeit

24V

@ ov
Zeit

@ 24v

ov
Zeit

Pneumatikschaltplan fiir FXP-i NO

Optional externes
Steuerventil Vereinzelung /

optional external control
valve separationr—____ N

Steuerventil
Saugen EIN/AUS /

Control valve
Suction ON/OFF—_____

FlieBdruck optimal
5.5-6.0 bar /

s

__——Drossel in Enddeckel /
t Throttle in end plate

Optimal flow

pressure 5.5-6.0 ba/y_<>

Steuerventil Abblasen
EIN/AUS /

Control valve blow off
ON/OFF~—___

| | ————Vakuumerzeuger
(exemplarisch als

pneumatischer
Vakuumerzeuger
dargestellt) /

Vacuum generator (the
example shows a

1
NC%
;

N0z
FE

-
Im Enddeckel integriert / //

integrated in end plate

Im Ejektorgehduse /
In ejector housing

b

pneumatic vacuum
generator)

Ty

i

Dargestellt
Stromungswiderstand (SW) /
shown flow

resistrictor (SW)
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Pneumatikschaltplan fiir FMP-i NO

—\Vakuumerzeuger separat /

pe / Vacuum generator separate
.

Optional externes
Steuerventil Vereinzelung /
optional external control @
valve separation

P: ‘*‘*-H__k__(__

Steuerventil
Saugen EIN/AUS /
Control valve @ Drossel in Enddeckel /

Suction ON/OFF—_ Throttle in end plate

FlieRdruck optimal ﬂ_%_l
5.5-6.0 bar /
Optimal flow NC
pressure 5.5-6.0 bar—__[>— @ . | |5 m
~ a8 S

Steuerventil Abblasen

EIN/AUS / NC

Control valve blow off

CW/OFF"‘"‘-f-—————¥___‘ @ NO

__—Dargestelit

) e Dile e = Stromungswiderstand (SW) /
L A LS A I LS = s o shown flow

resistrictor (SW)

=0 LT

A
2
o

Im Enddeckel integriert /
integrated in end plate

Im Ventilgehduse /
In valve housing

Schlauchstutzen/
Hose connector

Vorsteuerung Uber

Enddeckel/ | i dos Vak "
Pilot control through Iztn?'rrll(legen efn aluumvenl
end cover ernal vacuum valve

@ Das Nachristen eines innenliegenden Vakuumventils in einen Flachensauggreifer FMP ist nicht moglich!
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4.4.7 Pneumatikschaltplan und Zeitdiagramm NC-Version

Pneumatikschaltplan fiir FXP-i NC

Optional externes
Steuerventil Vereinzelung /

optional external control @
valve separation————___ NC o)
7_7_\_‘7--L
L
=
Steuerventil

Saugen EIN/AUS /
Control valve
Suction ONJOFF————

©

chf’j

Drossel in Enddeckel /
Eﬂ,/ Throttle in end plate

Vakuumerzeuger

[ ] ] ] (exemplarisch als

FlieBdruck optimal

5.5-6.0 bar / D—@
Optimal flow /

pressure 5.5-6.0 ba.

Steuerventil Abblasen

[ ] | | pneumatischer

/ Vakuumerzeuger

dargestellt) /

Vacuum generator (the
example shows a
pneumatic vacuum

;
7
L]
5

EIN/AUS / generator)
Control valve blow off NC
ON/OFF—___ @
\\1—7 . NO Ir oy I
— % ‘ Ok K
F | | s TS —Dargestellt
G Py Strémungswiderstand (SW) /
= shown flow
resistrictor (SW)

Im Enddeckel integriert /
integrated in end plate

Im Ejektorgehduse //

In ejector housing

Pneumatikschaltplan fiir FMP-i NC

Optional externes
Steuerventil Vereinzelung /
optional external control

5 C
valve separation—————————
=

Steuerventil
Saugen EIN/AUS /

Control valve @
Suction ON/OFF———_____

—

O

/

Vakuumerzeuger separat /
Vacuum generator separate

FlieBdruck optimal

5.5-6.0 bar /

Optimal flow >— <D 1
pressure 5.5-6.0 bar—

W

NC

M

S

Drossel in Enddeckel /
[ ﬂ / Throttle in end plate
(

Steuerventil Abblasen

=2

EIN/AUS /
Control valve blow off @

_NO%

Im Enddeckel integriert / //

integrated in end plate

s

QS N []E- <

Im Ventilgehause /
In valve housing

1 1 [ __—Dargestellt
) (. )‘( () //./ Stromungswiderstand (SW) /
[ | shown flow
A A resistrictor (SW)
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Zeitdiagramm fiir FXP-i und FMP-i NC

= RV H o= ) =>
@ 24V | I
ov i
Zeit
@ 24V
ov
Zeit
@ 24V
ov
Zeit

Bei den Flachensauggreifern fir externe Vakuumerzeuger FMP-i kann die Zeit, welche der Greifer

@ benotigt um ein Werkstilick abzulegen, verringert werden. Hierflir wird das Signal zum SchlieSen des
Vakuumventils friher, noch wahrend der Bewegung des Greifers, gegeben (orangene Punktlinie). Die
Zeit ist dabei Abhangig von der Einbausituation der Greifer (Richtwert: 0,3 — 0,5 sek.).

4.4.8 Pneumatische Schaltung fiir mehrere FMP-i Greifer

Bei den FMP-i Greifern wird das externe Vakuumventil (Parallel- und Reihenschaltung) durch das im Greifer integrierte
Vakuumventil ersetzt.

Bei der Parallel-Schaltung der Flachensauggreifer FMP benotigt jeder Greifer am Schlauchstutzen ein integriertes
Vakuumventil (= FMP-i).

Bei der Reihen-Schaltung der Flachensauggreifer FMP bendtigt nur der erste Greifer (= FMP-i) am
Eingangsschlauchstutzen ein integriertes Vakuumventil alle anderen kdnnen als FMP-Greifer ausgefiihrt werden.

Legende / Legend:

Druckluftquelle / Compressed air source

Vakuumerzeuger (Geblase, Pumpe) / Vacuum generator (blower, pump)

VAN
Vakuumfilter / Vacuum filter

L ] Vakuumverteiler / Vacuum distributor
E Vakuum-Flachengreifsystem FMP(-S) / FMP(-S) vacuum area gripping
system
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Pneumatische Schaltung FMP-i-SW*-Version (Parallel-Schaltung)

(7Y vakuumverteiler/
N/ Vacuum distributor

el

Flachengreifer FMP-i/
Area gripper FMP-i

Anschluss Vakuumventil/
Connection vacuum valve

Anschluss Vakuumventil/
Connection vacuum valve

FMP-i-Greifer mit
zusatzlichem Stutzen/

FMP-i-Gripper with
Second connector \.

* SW steht fur Stromungswiderstandstechnik

FMP-Greifer mit zwei Anschliissen/
FMP-Gripper with two connectors

Anschluss Schlauchstutzen/
Connection hose connector

Verschlussdeckel/
Cover

** SVK steht fur Stromungsventiltechnik (siehe Kapitel ,,Funktionsbeschreibung Ventiltechnik SVK“)
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4.4.9 Werkseinstellungen

Wert der Werkseinstellung

Code Parameter - -
FMP-i FXP-i
CP Schaltpunkt SP1 400 mbar 500 mbar
P Rickschaltpunkt rP1 350 mbar 300 mbar
CP2 Schaltpunkt SP2 300 mbar 250 mbar
P2 Rickschaltpunkt rP2 250 mbar 200 mbar
EhL Abblaszeit 0,20s

ckr Regelung Aktiviert = on

dc§ Dauersaugen Deaktiviert = off

E- | Evakuierungszeit 2,00s

-L- Leckagewert 250 mbar/s

bLo Abblasfunktion Extern gesteuertes Abblasen = -E-
Oud Ausgangsfunktion Schaltlogik Ausgang 2 = NO

P-n Signaltyp

Ausgangspegel = PNP

U Vakuum-Einheit

Vakuum-Einheit in mbar = bar

diL4d Ausschaltverzégerung

10 ms

dPYy Rotation Display

Standard = Std

Ecu ECO-Mode

Deaktiviert = oFF

F i PIN-Code

Eingabe frei 000

Die Produktions-Setup-Profile P-1 bis P-3 haben als Werkseinstellung den identischen Datensatz wie der Standard-

Datensatz P-0.
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5 Bedien- und Meniikonzept

Der Flachensauggreifer wird iber zwei Tasten der Folientastatur bedient.

@ MENU-TASTE @ PLUS-TASTE

Die Bedienstruktur gliedert sich in drei Menis:
« das Grundmenu: Fiir Standardanwendungen
+ das Men fiir Erweiterte Funktionen (EF): Fir Anwendungen mit besonderen Anforderungen und
« das Men Info (INF): Fir das Auslesen von Systemdaten wie Zahler, Softwareversion etc..

Wenn Einstellungen gedndert werden, kénnen unter Umstanden kurzzeitig (flir ca. 50 ms) undefinierte Zustande des
Systems auftreten.

Uber das Display kénnen folgende Informationen angezeigt werden:
+  Der aktuelle Vakuum-Messwert
«  Der gewahlte Menlipunkt
- Die Einstellwerte
+  Fehlermeldungen, in Form von Fehlercodes

Im Grundzustand des Bedienmens wird der aktuelle Messwert des Vakuums entsprechend der ausgewahlten
Display-Einheit angezeigt. Als Einheiten stehen Millibar, Kilopascal, Inch-Hg und Psi zur Verfligung. Der gemessene
Wert wird im Vergleich zum Umgebungsluftdruck positiv dargestellt.

Menis werden automatisch verlassen, wenn 1 Minute lang keine Taste mehr gedriickt wurde.

Auch bei Auftreten eines Fehlerzustandes springt die Anzeige in den Grundzustand zuriick, damit der Fehlercode
angezeigt werden kann. Danach kann ein Meni aber wieder aufgerufen und bedient werden.

5.1 Tastenbelegung im Anzeigemodus

Im Anzeigemodus ist jeder Taste eine bestimmte Funktion zugeordnet.

5.1.1 Menii 6ffnen
Durch betatigen der PLUS-TASTE werden folgende Meniis gestartet:

» Die Taste @ kurz driicken.

= Das Grundment 6ffnet mit dem 1. Parameter [SP |].
Erweiterte Funktion Menu EF starten:
1. Die Taste @ mehrmals driicken bis der Parameter EF im Display erscheint.

2. Durch Driicken der @ Taste in das Untermeni EF fur Erweiterte Funktionen wechseln.

= Das Menii EF 6ffnet mit dem 1. Parameter [Ct'_].
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INF Men( starten:

|
1. Die Tasten @ mehrmals driicken bis der Parameter 111 F im Display erscheint.

2. Durch Driicken der @ Taste in das Untermen INF fiir Informationen wechseln.

|
= Das MenU INF 6ffnet mit dem 1. Parameter [cc '].

5.1.2 Grundeinstellungen anzeigen (Slide Show)

Durch Driicken der Taste @ im Grundzustand werden die folgenden Parameter automatisch nacheinander im

Display angezeigt (Slide Show):
+ die Vakuumeinheit

« der aktuelle Betriebsmodus (5 IDoder IDL)

- das aktuell aktivierte Production-Setup-Profil (P-0...P-3)
« der Wert vom Schaltpunkt SP1

« der Wert vom Riickschaltpunkt rP1

« der Wert vom Schaltpunkt SP2

« der Wert vom Riickschaltpunkt rP2

« die Versorgungsspannung US

Der Anzeigendurchlauf kehrt nach vollstandigem Durchlauf wieder zur Vakuum-Anzeige zuriick oder kann jederzeit

durch Driicken einer beliebigen Taste unterbrochen werden.

5.2 Grundmeni

Uber das Grundmenii kénnen alle Einstellungen fiir Standardanwendungen vorgenommen und abgelesen werden.

5.2.1 Funktionen im Grundmeni

Folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht der Anzeige-Codes und der Parameter im Grundmenii:

Anzeige- Parameter Erlduterung

Code

CP | Schaltpunkt 1 Ausschaltwert der Regelungsfunktion
(Nur bei [':l:r] =[on] aktiv)

-P Ruckschaltpunkt 1 Rickschaltwert 1 fir die Regelungsfunktion

SPE Schaltpunkt 2 Schaltwert des Signals , Teilekontrolle”

P2 Ruckschaltpunkt 2 Riickschaltwert 2 fir das Signal "Teilekontrolle"

EhL Abblaszeit Einstellung der Abblaszeit fiir das zeitgesteuerte Abblasen

cAL Nullpunkteinstellung Vakuum-Sensor kalibrieren, Nullpunkt = Umgebungsdruck

(calibrate)
EF Erweiterte Funktionen Unterment "Erweiterte Funktionen" starten

nE Informationen Untermeni "Informationen" starten

Ine Inkorrekt Der eingegebene Wert liegt nicht im zuldssigen Wertebereich.
Diese Anzeige erscheint als Information bei falscher Eingabe.
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5.2.2 Parameter des Grundmeniis dndern
Bei der Anderung von Werten wie z. B. den Schaltpunkten wird der neue Wert Ziffer fir Ziffer eingegeben.
1. Mit der Taste @ den gewiinschten Parameter wahlen.

2. Mit der Taste @ bestatigen.
= Der aktuell eingestellte Wert wird angezeigt und die 1. Ziffer blinkt.

3. Mit der Taste @ den Wert andern, wobei sich der Wert je Betatigung der Taste um 1 ins positive dndert.

Nach der Ziffer 9 wechselt der Zahler bei Betdtigung der Taste @ wieder auf die Ziffer 0.

4. Um den gednderten Wert zu speichern, die Taste @ driicken.
= Der Wert der 1. Ziffer wird Gbernommen und die 2. Ziffer blinkt.

5. Mit der Taste @ kann die 2. Ziffer eingestellt werden.

6. Um den gednderten Wert zu speichern, die Taste @ driicken.
= Der Wert der 2. Ziffer wird Gbernommen und die 3. Ziffer blinkt.

7. Mit der Taste @ kann die 3. Ziffer eingestellt werden.
8. Um den gednderten Wert zu speichern, die Taste @ driicken.

= Liegt der eingegeben Wert im zuldssigen Wertebereich, wird er Gbernommen und der gednderte Parameter
wird angezeigt.

= Liegt der eingegeben Wert nicht im zuldssigen Wertebereich, wird dies kurz durch die Anzeige [="|E ]
angezeigt und der neu eingestellte Wert wird nicht iibernommen.
Wird die Eingabe langer als 1 Minute unterbrochen oder erfolgt keine Eingabe, findet ein automatischer Wechsel in
die Messanzeige statt.

5.3 Menii Erweiterte Funktionen [EF]

Fiir Anwendungen mit besonderen Anforderungen steht das Men( "Erweiterte Funktionen" (EF) zur Verfligung.

5.3.1 Funktionen im Menii Erweiterte Funktionen [EF]

Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht der Anzeige-Codes und der Parameter Menii "Erweiterte Funktionen":

Anzeige- Parameter Einstellmoglichkeit Erlduterung
Code
ckr . . DFF Regelungsfunktion aus
Energiesparfunkti .
anm Regelung aktiv
on . . .
DFIEI Regelung mit Leckageliberwachung aktiv
dc 5 Autom. Ao Bei HE 5 wird die autom. Ventilschutzfunktion
Regelungsabschal I:EE 5 unterbunden.
tung deaktivieren Kann bei C Er =ofFF nicht eingeschaltet werden.
E- | Max. zuldssige von 0,01 bis Zul3ssige Evakuierungszeit
(ZUIASSIBE 1 g 99 Sekunden in 0,01
Evakuierungszeit . .
Schritten einstellbar
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Anzeige-

Code Parameter Einstellméglichkeit Erlduterung
oFF Keine Uberwachung
-1 - r
- Max. zuldssige Werte von - bis Zuldssige Leckage
Leckage 99Y einstellbar Einheit: Millibar pro Sekunde
bLo -E- Extern gesteuert
Abblasfunktion -k Intern gesteuert (intern ausgel6st, Zeit einstellbar)
E-E Extern gesteuert (extern ausgelost, Zeit einstellbar)
r i [mo]
= Ausgangsfunktion (plw] ?chllel'ier Kontakt (normally open)
mnc Offner Kontakt [ME]1 (normally closed)
- Ausgang
Ausgangstyp PAP PNP schaltend
nP NPN schaltend
di 5 O i ) . .
Verzbgerung Werte von - bis Verzogerung der Schaltsignale SP1 und SP2 Einheit:
Schaltsignal 98995 einstellbar Millisekunden
o Angezeigte Vakuum-Einheit definieren

r akuumwert in Millibar [mbar
bH Vak in Millibar [mbar]
Vakuum-Einheit kPH Vakuumwert in Kilopascal [kPa]
HY Vakuumwert in Inch Mercury [inHg]
PS5 . Vakuumwert in Pound-force per square inch [psi]
d 5 Displayeinstellung
Display Rotation CkEd Standard
rok 180° gedreht
Eco Displayanzeige einstellen
Display ECO- oFF E;o—Mo.de |r.\akt.|v - Display dauerhaft an
Mode Lo Die Helligkeit wird um 50% reduziert.
on Eco-Mode aktiv - Display schaltet eine Minute nach der
letzten Betatigung einer Taste ab.
Pin Wert von OO | bis PIN-Code definieren, Verriegelung der Meniis
PIN-Code . ono . iy .
999 Beim PIN-Code YUU st das Gerét nicht verriegelt.
A F C Verriegelung von NFC:
on NFC aktiv
NFC-Lock
o¢ d 5 komplett abgeschaltet
Loc Schreiben gesperrt
-ES Reset YES Die Werte bleiben unverandert

Parameterwerte auf Werkseinstellungen setzen
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5.3.2 Parameter des Meniis Erweiterte Funktionen andern

Im EF Mendi gibt es zwei Mogliche Eingaben in Abhdngigkeit der Parameter. Bei den Eingaben von Zahlenwerten
erfolgt die Eingabe, wie im Grundmendi, Ziffer fur Ziffer:

1. Mit der Taste @ den gewiinschten Parameter wahlen.

2. Mit der Taste @ bestatigen.
= Der aktuell eingestellte Wert wird angezeigt und die 1. Ziffer blinkt.

3. Mit der Taste @ den Wert andern, wobei sich der Wert je Betdtigung der Taste um 1 ins positive dndert.

Nach der Ziffer 9 wechselt der Zahler bei Betatigung der Taste @ wieder auf die Ziffer 0.

4. Um den geanderten Wert zu speichern, die Taste @ driicken.
= Der Wert der 1. Ziffer wird Gbernommen und die 2. Ziffer blinkt.

5. Mit der Taste @ kann die 2. Ziffer eingestellt werden.

6. Um den gednderten Wert zu speichern, die Taste @ driicken.
= Der Wert der 2. Ziffer wird Gbernommen und die 3. Ziffer blinkt.

7. Mit der Taste @ kann die 3. Ziffer eingestellt werden.

8. Um den gednderten Wert zu speichern, die Taste@ driicken.

= Der Wert wird Glbernommen und der gednderte Parameter wird angezeigt.
Wird die Eingabe langer als 1 Minute unterbrochen oder erfolgt keine Eingabe, findet ein automatischer Wechsel in
die Messanzeige statt.
Bei anderen Parametern werden Einstellmoglichkeiten vorgegeben, unter denen auszuwahlen ist:

1. Mit der Taste @ den gewlinschten Parameter wahlen.

2. Mit der Taste @ bestatigen.
= Die aktuelle Einstellung wird angezeigt und blinkt.

3. Mit der Taste @ zur nachsten Einstellmoglichkeit wechseln.

4. Um die gewlinschte Einstellmdglichkeit zu speichern, die Taste @ driicken.
= Die gewahlte Einstellung wird kurz im Display angezeigt.

= Anschliefend springt die Anzeige automatisch auf den eingestellten Parameter.

5.4 MeniiInfo [INF]

Zum Auslesen von Systemdaten wie Zahlern, der Softwareversion, der Artikel- und der Seriennummer steht das Men(
"Info" [INF] zur Verfligung.
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5.4.1 Funktionen im Meni Info

Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht der Anzeige-Codes und der Parameter im Menii Info:

Anzeige- Parameter Erlduterung
Code
cc | Zdhler 1 Zahler fur Saugzyklen (Signaleingang ,,Saugen®)
ccd Zahler 2 Ventilschaltzyklen
cc3 Zahler 3 CM-Zahler
ck | Loschbarer Zahler 1 Zahler fur Saugzyklen (Signaleingang ,Saugen*”)
ckl Loschbarer Zdhler 2 Ventilschaltzyklen
ckE3 Loschbarer Zahler 3 CM-Zahler
rck I6schbare Zahler riicksetzen Alle I6schbaren Zdhler werden auf Null gesetzt
Cac Software Zeigt die Firmware-Revision an
ArkE Artikelnummer Art.-Nr. wird angezeigt
CrAr Seriennummer Serien-Nr. wird angezeigt, informiert Gber den

5.4.2 Anzeigen von Daten im Menii Info

Fertigungszeitraum

Bei den Angaben der Zdhlerwerte bzw. der Nummern mit mehr als 3 Stellen sind folgende Besonderheiten zu

beachten.

Bei den Zahlern und der Seriennummer handelt es sich um 9-stellige Ganzzahlen. Zur Visualisierung im Display werden
diese in 3 Blocke zu jeweils 3 Ziffern aufgeteilt. Dabei wird jeweils ein Dezimalpunkt angezeigt, um anzuzeigen, ob es
sich um den hochstwertigen, mittleren oder niedrigsten Block handelt. Die Darstellung beginnt mit den 3

hochstwertigen Ziffern und kann mit der Taste @ gescrollt werden.

1. Mit der Taste @ den gewiinschten Parameter wahlen.

2. Mit der Taste O bestatigen.

3. Mit der Taste @ die Teilwerte anzeigen bzw. scrollen.
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6 Schnittstellen

6.1 Grundlegendes zur I0-Link Kommunikation

Zur intelligenten Kommunikation mit einer Steuerung wird der Flachensauggreifer im 10-Link-Modus betrieben.
Die 10-Link Kommunikation erfolgt (iber zyklische Prozessdaten und azyklische ISDU-Parameter. Durch den 10-Link-
Modus kann der Ejektor fernparametriert werden. Zudem ist die Funktion Energie- und Prozesskontrolle EPC (Energy
Process Control) verfligbar. Die EPC ist in 3 Module unterteilt:

+  Condition Monitoring [CM]: Zustandsliberwachung zur Erh6hung der Anlagenverfligbarkeit.

«  Energy Monitoring [EM]: Energieliberwachung zur Optimierung des Energieverbrauchs des Vakuumsystems.

Predictive Maintenance [PM]: Vorausschauende Wartung zur Steigerung der Performance und Qualitat von
Greifsystemen.

6.2 Prozessdaten

Uber die zyklischen Prozessdaten wird der Flichensauggreifer gesteuert und aktuelle Informationen werden
zuriickgemeldet. Es wird zwischen den Eingangsdaten (Prozess Data In) und den Ausgangsdaten zum Ansteuern
(Prozess Data Out) unterschieden.

Uber die Eingangsdaten Prozess Data In werden folgende Informationen zyklisch gemeldet:

« die Grenzwerte SP1 und SP2

- den Status von SP3

- Device Status des Flachensauggreifers in Form einer Statusampel
+ EPC-Daten

+ Warnungen des Flachensauggreifers

« Sensor-Versorgungsspannung

+  Luftverbrauch

Uber die Ausgangsdaten Prozess Data Out wird der Flichensauggreifer zyklisch angesteuert:
Uber EPC Select wird definiert, welche Daten gesendet werden.

«  Fir die Ermittlung des Luftverbrauchs kann der Systemdruck vorgegeben werden.
- Die Ansteuerung des Flachensauggreifers erfolgt Giber die Befehle Saugen und Abblasen.

Die genaue Bedeutung der Daten und Funktionen wird im Kapitel "Beschreibung der Funktionen" erklart. Eine
ausfuhrliche Darstellung der Prozessdaten findet sich im Data Dictionary.

Zum Einbinden in eine Gbergeordnete Steuerung steht die entsprechende Geratebeschreibungsdatei (I0ODD) zur
Verflgung.

6.3 ISDU-Parameterdaten

Uber den azyklischen Kommunikationskanal sind ISDU-Parameter (Index Service Data Unit) mit weiteren
Informationen liber den Systemzustand abrufbar.

Uber den ISDU-Kanal lassen sich auch samtliche Einstellwerte auslesen oder iiberschreiben, z. B. Grenzwerte, zuldssige
Leckage etc. Weiterfiihrende Informationen zur Identitat des Flachensauggreifers wie Artikelnummer und
Seriennummer kénnen Uber 10-Link abgerufen werden. Hier bietet der Flachensauggreifer auch Speicherplatze fiir
anwenderspezifische Informationen. So ist z. B. ein Abspeichern des Einbau- und Lagerorts moglich.

Die genaue Bedeutung der Daten und Funktionen wird im Kapitel "Beschreibung der Funktionen" erklart.

Eine ausfiihrliche Darstellung der Prozessdaten findet sich im Data Dictionary und in der IODD. Um (iber eine
Steuerung auf die ISDU-Parameter zugreifen zu kdnnen, miissen vom Steuerungshersteller die notwendigen
Systemfunktionen bezogen und verwendet werden.
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6.4 Near Field Communication NFC

Bei NFC (Near Field Communication) handelt es sich um einen Standard zur drahtlosen Dateniibertragung zwischen
unterschiedlichen Geraten lber kurze Distanzen.

Die Steuereinheit des Flachensauggreifers fungiert hierbei als passives NFC-Tag, das von einem Lese- bzw.
Schreibgerat wie z. B. einem Smartphone oder Tablet mit aktiviertem NFC gelesen bzw. beschrieben werden kann. Der
Zugriff auf die Parameter des Flachensauggreifers Gber NFC funktioniert auch ohne angeschlossene
Versorgungsspannung.

Es gibt zwei Moglichkeiten der Kommunikation Gber NFC:

« Ein reiner Lesezugriff geschieht liber eine im Browser dargestellte Webseite. Hierbei ist keine zusatzliche App
notwendig. Am Lesegeradt missen lediglich NFC und der Internetzugriff aktiviert sein.

+  Eine weitere Moglichkeit ist die Kommunikation Gber die Steuerungs- und Service-App ,,.Schmalz ControlRoom*“.
Hierbei ist nicht nur ein reiner Lesezugriff moglich, sondern die Parameter kdnnen auch aktiv tGiber NFC
geschrieben werden. Die App Schmalz ControlRoom ist Giber den Google Play Store erhiltlich.

Fir eine optimale Datenverbindung, das
Lesegerat mittig Gber das NFC Symbol der
Steuereinheit halten.

Bei NFC-Anwendungen ist der Leseabstand sehr kurz. Informieren Sie sich tGber die Position der NFC-

@ Antenne im verwendeten Lesegerdt. Wenn Parameter des Gerats Uber [O-Link oder NFC verdndert
wurden, muss die Stromversorgung danach fiir mindestens 3 Sekunden stabil bleiben, sonst ist ein
Datenverlust (Fehler E01) moglich.
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7 Beschreibung der Funktionen

7.1 Betriebszustiande

7.1.1 Automatikbetrieb

Wenn der Flachensauggreifer an die Versorgungsspannung angeschlossen wird, ist er betriebsbereit und befindet sich
im Automatikbetrieb. Das ist der normale Betriebszustand, in dem der Greifer tber die Anlagensteuerung

betrieben wird.

Durch Bedienung der Tasten kann der Betriebszustand gedndert und vom Automatikbetrieb in den

"Manuellen Betrieb" gewechselt werden.

Die Parametrierung des Greifers erfolgt immer aus dem Automatikbetrieb heraus.

7.1.2 Manueller Betrieb

Anderung der Ausgangssignale im manuellen Betrieb

Personen- oder Sachschaden

Elektrischen Anschluss nur durch Fachpersonal vornehmen lassen, das die Auswirkungen von
Signalanderungen auf die gesamte Anlage einschatzen kann.

In der Betriebsart "Manueller Betrieb" kénnen die Greiferfunktionen "Saugen" und "Abblasen" unabhangig von der
Ubergeordneten Steuerung (iber die Tasten der Folientastatur des Bedienelements gesteuert werden. Diese Funktion
wird u. a. zum Auffinden und Beseitigen von Leckage im Vakuumkreis verwendet.

In dieser Betriebsart blinken die beiden LED's ,SP1“ und ,SP2"“.

Manuellen Betrieb aktivieren

Anderung des manuellen Betriebs durch externe Signale

Personen- oder Sachschaden durch unvorhersehbare Arbeitsschritte

Darauf achten, dass sich wahrend des Betriebs keine Personen im Gefahrenbereich der Anlage
befinden.

Die Betriebsart Manueller Betrieb ldsst sich nicht aktivieren.

Die Betriebsart Manueller Betrieb ist Gber die Steuerung gesperrt. Dieser Zustand wird im
Display mit E90 angezeigt.

Uber die Steuerung die Betriebsart Manueller Betrieb freigeben.

v' Der Flichensauggreifer befindet sich in der Messanzeige.
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» Die Tasten @ und @ gleichzeitig driicken und mindestens 3 Sekunden lang gedriickt halten.
= Die LED's "SP1" und "SP2" blinken.
Manuellen Betrieb deaktivieren

v Der Flichensauggreifer ist im "Manuellen Betrieb".

» Die Tasten @ und @ gleichzeitig kurz driicken.
= Die LED SP1 und SP2 blinken nicht mehr.

Die Betriebsart ,Manueller Betrieb” wird auch bei einer Zustandsdnderung der externen Signale verlassen.
Sobald der Flachensauggreifer ein externes Signal empfangt, wechselt er in den Automatikmodus.

Manuelles Saugen aktivieren

v' Der Flichensauggreifer ist im ,Manuellen Betrieb". Die LED's SP1 und SP2 blinken.

» Die Taste @ driicken, um den Betriebszustand ,Saugen” zu aktivieren.

= Die LED Saugen S leuchtet.

= Der Flachensauggreifer beginnt zu saugen.
Manuelles Saugen deaktivieren

v Der Flichensauggreifer befindet sich im Betriebszustand ,Saugen".

» Die Taste @ erneut dricken.

= Der Saugprozess ist deaktiviert.

» Oder die Taste @ dricken.

= Der Flachensauggreifer wechselt in den Zustand "Abblasen" fur die Dauer der Tastenbetatigung.

Bei eingeschalteter Regelung [C Erl=[0nlist die Regelung gemaR den eingestellten Grenzwerten
auch in der Betriebsart ,,Manueller Betrieb” aktiv.

Manuelles Abblasen aktivieren und deaktivieren

v Der Flichensauggreifer ist im ,,Manuellen Betrieb".

» Die Taste @ dricken und halten.

= Die LED Abblasen B leuchtet.
= Der Flachensauggreifer blast ab, solange die Taste betatigt wird.
» Die Taste@ loslassen, um das Abblasen zu beenden.

= Der Abblasprozess ist deaktiviert.
= Die LED Abblasen B leuchtet nicht.
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7.1.3 Einrichtbetrieb

Der Einrichtbetrieb (Setting Mode) dient zum Auffinden und Beseitigen von Leckagen im Vakuumkreis. Da die
Ventilschutzfunktion deaktiviert ist und die Regelung auch bei erhdhter Regelfrequenz nicht deaktiviert wird.
In dieser Betriebsart blinken die beiden LED ,,SP1“ und ,,SP2“.

Einrichtbetrieb ein- und ausgeschaltet

» Uber Bit 2 im Prozessdatenbyte Output (PDO) den entsprechenden Wert setzen.

Eine Anderung in Bit 0 und Bit 1 (Saugen und Abblasen) im PDO fiihrt auch zum Verlassen des Einrichtbetriebs.
Diese Funktion steht nur im Betriebsmodus I0-Link zur Verfligung.

7.2 Systemvakuum iiberwachen und Grenzwerte definieren

Der Flachensauggreifer verfligt Giber integrierte Sensoren fir die Vakuum-Messung.

Der aktuelle Vakuum- und Druckwert wird Giber das Display angezeigt und kann Gber 10-Link abgerufen werden.

Die Grenzwerte werden im Grundmen Uber die Parameter [ 5P I], [~ = N, [EPE] und ["F'E] oder Uber I0-Link
eingestellt.

Die Grenzwerte SP1 und rP1 werden bei der Regelungsfunktion zur Regelung herangezogen.

Der Grenzwert SP3 ,Teil abgelegt" [PDINO] ist nicht Gber das Grundmendii einstellbaren. Er ist fest eingestellt auf den
Wert 20 mbar. Das Signal SP3 wird gesetzt, wenn ein Vakuum < 20 mbar erreicht ist (SP2 muss vorher einmal erreicht
worden sein). Der Flachensauggreifer gibt damit an die Steuerung die Information Gber das erfolgreiche Ablegen des
Teils. Das Riicksetzen des Signals erfolgt bei neuem Befehl Saugen-EIN.

Ubersicht der Grenzwerte:

ISDU [Hex] Grenzwert-Parameter Beschreibung
P-0: 0x0064 SP1 Regelungswert Vakuum
Schaltpunkt Vakuum
P-0: 0x0065 rP1 Hysterese Vakuum
Riickschaltpunkt Vakuum
P-0: 0x0066 SP2 Einschaltwert Signalausgang , Teilekontrolle”
P-0: 0x0067 rp2 Ausschaltwert Signalausgang ,, Teilekontrolle”
— SP3 Teil abgelegt (Vakuum < 20 mbar)

7.3 Vakuum-Sensor kalibrieren [0x0002]

Da der im Flachensauggreifer integrierte Sensor fertigungsbedingten Schwankungen unterliegen, ist eine Kalibrierung
im eingebauten Zustand zu empfehlen. Um den Sensor zu kalibrieren, miissen die Pneumatikkreisldufe des Systems
zur Atmosphaére hin geoffnet sein.

Eine Nullpunktverschiebung ist nur im Bereich von +3% des Endwerts des Messbereichs moglich.
Ein Uberschreiten der zuldssigen Grenze von +3% wird durch den Fehlercode [EC3Tim Display angezeigt.

Die Funktion zur Nullpunkteinstellung des Sensors wird im Grundmenii unter dem Parameter [C AL1 bzw. diber 10-Link
ausgefuhrt.

Kalibrieren tber das Grundmend:
1. Umden Nullpunkt einzustellen, die Taste @ mehrfach driicken, bis [C ALTin der Anzeige erscheint.
2. Mit der Taste @ bestatigen.
3. Mit der Taste @ z2wischen [M2] und [9ES] (Kalibrieren des Vakuumsensors) wihlen.

4. Mit der Taste @ bestatigen.

= Der Sensor ist kalibriert.
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7.4 Regelungsfunktionen [P-0: 0x0044]

Der Flachensauggreifer FXP-i bietet die Moglichkeit, Druckluft zu sparen oder zu verhindern, dass ein zu hohes
Vakuum erzeugt wird. Bei Erreichen des eingestellten Schaltpunkts SP1 wird die Vakuum-Erzeugung unterbrochen.
Fallt das Vakuum durch Leckage unterhalb des Riickschaltpunkts rP1, beginnt die Vakuum-Erzeugung erneut.

Die zulassige Leckage wird mit dem Parameter [~L =Tim Meni Erweiterte Funktionen in der Einheit mbar/s
eingestellt. Die Leckage wird gemessen, nachdem die Regelungsfunktion mit Erreichen des Schaltpunktes SP1 das
Saugen unterbrochen hat.

In der Grundeinstellung ist diese Funktion deaktiviert! Bei FMP-i Greifern ist diese Funktion nicht erhaltlich.
Folgende Betriebsarten der Reglungsfunktion kénnen tiber das Menu EF unter dem Parameter [C |:l‘] bzw. Uber 10-
Link eingestellt werden:

7.4.1 Keine Regelung (Dauersaugen)

Der Flachensauggreifer saugt konstant mit maximaler Leistung. Diese Einstellung empfiehlt sich fiir sehr porose
Werkstiicke, bei denen auf Grund der hohen Leckage ein standiges Aus- und wieder Einschalten der Vakuum-
Erzeugung die Folge wire.

Die Einstellung der Regelungsfunktion flr diese Betriebsart ist [T tl‘] = [DFF].

Diese Einstellung ist nur méglich, wenn die Regelungsabschaltung deaktiviert ist [0 5] =[mo].

7.4.2 Regelung

Der Flachensauggreifer schaltet bei Erreichen des Schaltpunktes SP1 die Vakuum-Erzeugung ab, und bei
Unterschreiten des Riickschaltpunktes rP1 wieder ein. Die Schaltpunktbewertung fir SP1 folgt der Regelung. Diese
Einstellung ist besonders fur saugdichte Werkstiicke empfohlen.

Die Einstellung der Regelungsfunktion fir diese Betriebsart ist [ckr]=[on],

Zum Schutz des Flachensauggreifers ist in dieser Betriebsart die Uberwachung der Ventilschalthiufigkeit aktiv.

Bei zu schnellem Nachregeln wird die Regelung deaktiviert und auf Dauersaugen umgeschaltet.

7.4.3 Regelung mit Leckageiiberwachung

Diese Betriebsart entspricht der vorherigen, jedoch wird zusatzlich die Leckage des Systems gemessen und

mit dem einstellbaren Grenzwert der zulassigen Leckage [-L- verglichen.

Uberschreitet die tatsachliche Leckage den Grenzwert mehr als zweimal hintereinander, wird auch hierdurch die
Regelung deaktiviert und auf Dauersaugen umgeschaltet.

Die Einstellung der Regelungsfunktion flr diese Betriebsart ist [DI‘IEI].

7.4.4 Regelungsabschaltung [P-0: 0x004E]

Uber diese Funktion kann die automatische Regelungsabschaltung deaktiviert werden.
Die Funktion kann Giber das Meni EF mit dem Parameter [|:||:5] bzw. liber 10-Link eingestellt werden:

Parameter Einstellwert Erlduterung

(nol Der Flachensauggreifer geht bei zu hoher Leckage und zu groRRer
decs e Ventilschalthdufigkeit >6/3 Sekunden in den Betriebszustand ,,Dauersaugen”

Das Dauersaugen wird deaktiviert und der Flachensauggreifer regelt trotz hoher
[YES] I‘__eckage oder einer Ventilschalthiufigkeit >6/3 Sekunden weiter. Bei
Uberschreiten der Ventilschalthdufigkeit wird nicht auf Dauersaugen
umgeschaltet.

Wird die Regelungsabschaltung deaktiviert, regelt das Saugventil sehr haufig. Der Ejektor kann zerstort
werden.
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7.5 Abblasmodi [0x0045]

Es kann zwischen drei Abblasmodi gewahlt werden. Die Funktion kann {iber das Menu Erweiterte Funktionen unter
dem Parameter [BL0] oder tiber 10-Link eingestellt werden.

7.5.1 Extern gesteuertes Abblasen

Das Ventil ,,Abblasen” wird Gber den Befehl ,,Abblasen” direkt angesteuert. Der Ejektor blast fir die Dauer des
anstehenden Signals ,,Abblasen" ab. Das Signal ,,Abblasen" ist dominant gegeniliber dem Signal ,Saugen".

Die Einstellung der Abblasfunktion fiir diese Betriebsart ist [~E =1,

7.5.2 Intern zeitgesteuertes Abblasen

Die Einstellung der Abblasfunktion fiir diese Betriebsart ist [ -kl

Das Ventil ,,Abblasen” wird bei Verlassen des Betriebszustands ,Saugen” automatisch fiir die eingestellte Zeit
angesteuert. Die Dauer der Abblaszeit wird im Grundmend Gber den Parameter (EbL] eingestellt.

Das Signal ,,Abblasen" ist dominant gegenliber dem Signal ,,.Saugen", auch bei einer sehr lang eingestellter Abblaszeit.

7.5.3 Extern zeitgesteuertes Abblasen

Die Einstellung der Abblasfunktion fiir diese Betriebsart ist [E~E1,

Der Abblasimpuls wird tiber den Befehl bzw. durch das Signal ,,Abblasen” extern angesteuert. Das Ventil ,,Abblasen”

wird fiir die eingestellte Zeit (=1=18 angesteuert. Ein langeres Eingangssignal fihrt nicht zu einer langeren
Abblasdauer.

Das Signal ,, Abblasen" ist dominant gegeniiber dem Signal ,,Saugen", auch bei einer sehr lang eingestellten Abblaszeit.

Die Dauer der Abblaszeit wird im Grundmenii iiber den Parameter [EbL] eingestellt.

7.5.4 Abblaszeit einstellen [P-0: 0x006A]

Wenn die Abblasfunktion des Flichensauggreifers auf intern zeitgesteuertes [BL 01 = [ {=E] oder extern
zeitgesteuertes [blLol=[E-E] »Abblasen" eingestellt ist, kann die Abblaszeit [=4=18 eingestellt werden.

Die Abblaszeit wird im Grundmen iber den Parameter [EbL] eingestellt.

Die angezeigte Zahl entspricht der Abblaszeit in Sekunden. Es kann eine Zeit von 0,10 s bis 9,99 s eingestellt werden.

7.6 Ausgangsfunktion [0x0047]

Der Signalausgang kann zwischen SchlieRer Kontakt [MO] (normally open) oder Offner Kontakt [nc] (normally
closed) umgeschaltet werden.

Die Umstellung erfolgt im Meni Erweiterte Funktionen tGber den MenUpunkt [DUE], bzw. Gber 10-Link.

Dem Signalausgang Ou?2 ist die Funktion der Schaltschwelle SP2 / rP2 (Teilekontrolle) zugeordnet.

7.7 Ausgangstyp [0x0049]

Uber den Ausgangstyp kann zwischen PNP und NPN umgeschaltet werden. Die Umstellung erfolgt im Menii EF Giber
den Menipunkt [(P-m] bzw. tiber 10-Link.
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7.8 Anzeige-Einheit wahlen [0x004A]

Uber diese Funktion kann die Einheit des angezeigten Vakuumwerts ausgewahlt werden.
Die Funktion kann Gber das Menii EF iiber den Parameter [U™ 1] oder tiber 10-Link eingestellt werden.

Es stehen folgende Einheiten zur Verfligung:

Einheit Erklarung

bar Die Anzeige der Vakuumwerte ist in der Einheit mbar.
Die Einstellung der Einheit ist [hFl'_].

Pascal Die Anzeige der Vakuumwerte ist in der Einheit kPa.
Die Einstellung der Einheit ist [kPH].

inchHg Die Anzeige der Vakuumwerte ist in der Einheit inHg.
Die Einstellung der Einheit ist [ (HL1,

psi Die Anzeige der Vakuumwerte ist in der Einheit psi.
Die Einstellung der Einheit ist [P5 1.

Die Auswahl der Einheit wirkt sich nur auf das Display aus. Die Einheiten der iber 10-Link zuganglichen
Parameter sind von dieser Einstellung nicht betroffen.

7.9 Ausschaltverzogerung [0x004B]

Uber diese Funktion kann eine Ausschaltverzdégerung der Signale SP1 und SP2 eingestellt werden. Hierdurch kénnen
kurzfristige Einbriiche im Vakuumkreis ausgeblendet werden.

Die Dauer der Ausschaltverzdgerung wird tiber das Menii EF mit dem Parameter [9L91 bzw. iiber 10-Link eingestellt.
Es kénnen Werte zwischen 0 und 999 ms gewahlt werden. Zum Deaktivieren dieser Funktion muss der Wert (0007 (=
off) eingestellt werden.

Die Ausschaltverzogerung hat Einfluss auf die Prozessdatenbit's in 10-Link und die Zustandsanzeigen SP1 und SP2.

7.10 Anzeige im Display drehen [0x004F]

Zur Anpassung an die Einbaulage lasst sich die Displayausrichtung im Menu EF (iber den Parameter [dPS] oder ber
10-Link um 180° drehen.

Die Werkseinstellung ist [SEd], pas entspricht der Standardausrichtung.

Um die Anzeige um 180° zu drehen die Parametereinstellung [rok]l wihlen.

Die Tasten @ und @ behalten auch bei gedrehtem Display ihre Funktion bei.

Die Dezimalpunkte des Displays erscheinen am oberen Rand der Anzeige.

7.11 ECO-Mode [0x004C]

Um Energie zu sparen, bietet der Flachensauggreifer die Moglichkeit, das Display abzuschalten oder zu dimmen. Durch
Aktivieren des ECO-Mode wird die Anzeige 1 Minute nach der letzten Tastenbetatigung abgeschaltet oder gedimmt
wodurch die Stromaufnahme des Systems reduziert wird.

Der ECO-Mode wird im Menii EF mit dem Parameter [E 0] bzw. tiber 10-Link aktiviert und deaktiviert.
Zur Verfligung stehen drei Einstellungen:

[oFF1: Energiesparmodus ist nicht aktiv.

[Lol: Die Helligkeit des Displays wird nach 1 Minute um 50% reduziert.

[on]: Das Display wird nach 1 Minute ausgeschaltet.
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Um das ordnungsgemaRe Arbeiten des Flachensauggreifers zu signalisieren, bleibt der linke Dezimalpunkt auch bei
Ausgeschaltetem Display aktiviert.

Das Display wird durch das Driicken einer beliebigen Taste oder durch eine Fehlermeldung wieder aktiviert.

@ Durch Aktivieren des ECO-Mode uiber 10-Link wird das Display sofort in den Energiesparmodus versetzt.

7.12 Meniis verriegeln und freigeben

Die Menis konnen vor unbeabsichtigtem Zugriff durch einen PIN-Code [P1n] oder im 10-Link mit "Device Access
Locks" geschiitzt werden. Die Anzeige der aktuellen Einstellungen ist weiterhin gewahrleistet.

Im Auslieferungszustand ist der PIN-Code 000. Die Mends sind somit nicht gesperrt.

@ Da sich durch die Parametrierung im laufenden Betrieb der Zustand von Signalen verdndern kann, wird die
Verwendung eines PIN-Code empfohlen.

7.12.1 PIN-Code [0x004D]

Zum Aktivieren der Verriegelung muss ein giiltiger PIN-Code von 001 bis 999 iiber den Parameter [P i1l im Menii EF
bzw. Giber 10-Link eingegeben werden.

Wenn die Verriegelung aktiviert ist, blinkt bei dem Versuch einen Parameter zu andern kurz [Loclim Display auf und
es wird zur Eingabe des PIN-Codes aufgefordert.

Der PIN-Code wird im Menii EF mit dem Parameter [P {n] bzw. iiber 10-Link aktiviert (Wert > 000) und deaktiviert.

Im Folgenden wird beschrieben, wie ein PIN-Code Uiber das Bedien- und Anzeigenelement definiert wird:

v" Im Menii EF ist der Parameter [P "] ausgewshlt.

1. Die Taste @ betatigen.
= Der aktuell eingestellte PIN-Code wird angezeigt, und die Ziffer ganz rechts blinkt.

2. Mit der Taste @ die 1. Ziffer des PIN-Codes eingeben.

3. Mit der Taste @ bestatigen um zur Eingabe der 2. Ziffer zu gelangen.
4. Die beiden weiteren Ziffern in gleicher Weise eingeben.

5. Um den PIN-Code zu speichern, die Taste @ driicken.

= Die Mends sind verriegelt.

Ist der Schreibschutz aktiviert, konnen die gewiinschten Parameter nach korrekter Entsperrung innerhalb von einer
Minute gedndert werden. Sofern innerhalb von einer Minute keine Anderungen vorgenommen werden, wird der
Schreibschutz wieder automatisch aktiviert.

Zum dauerhaften Ausschalten der Verriegelung muss der PIN-Code 000 vergeben werden.

Uber 10-Link ist auch bei aktivem PIN-Code der Vollzugriff auf das Gerat moglich. AuRerdem kann iiber 10-Link der
aktuelle PIN-Code ausgelesen, verdndert oder geldscht werden (PIN-Code = 000).

7.12.2 Meniis freigeben

Uber das Menii EF werden die Meniis vor unbeabsichtigtem Zugriff durch einen PIN-Code [P in] geschiitzt. Wenn die
Verriegelung aktiviert ist, blinkt bei dem Versuch einen Parameter zu dndern kurz [L o=1im Display auf und es wird zur
Eingabe des PIN-Codes aufgefordert.
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Die Menis werden folgendermalRen freigegeben:
1. Mitder Taste @ die erste Ziffer des PIN-Codes eingeben.

Mit der Taste @ die erste Ziffer bestatigen und zur Eingabe der zweiten Ziffer wechseln.
Entsprechend alle Ziffern des PIN-Code eingeben.

Bei Eingabe einer giltigen PIN erscheint die Meldung [VnC].

g 4 wn

Bei Eingabe des falschen PIN-Codes erscheint die Meldung [Loc] und die Meniis bleiben gesperrt.
= Bei erfolgreicher Eingabe kann der gewiinschte Parameter nun innerhalb von einer Minute editiert werden.
Zur dauerhaften Freigabe muss der Parameter [P in] auf den PIN-Code 000 eingestellt werden.

Im Auslieferungszustand ist der PIN-Code 000. Die Mends sind somit nicht gesperrt.

Wenn der korrekte PIN-Code nicht mehr bekannt ist, den PIN-Code liber I0-Link auslesen oder
@ zuriicksetzen, oder tiber NFC ein Ricksetzen auf Werkseinstellungen ausfiihren.

7.13 Zugriffsrecht unterbinden mit Device Access Locks [0x000C]

In der Betriebsart |O-Link steht der Standardparameter , Device Access Locks” zur Verfliigung, um ein Verdndern
der Parameterwerte Uber das Bedienelement des Ejektors zu verhindern.

Eine vorhandene Verriegelung des Mends lber den Parameter Device Access Locks hat eine hohere Prioritdt als die
Meni-PIN. D. h. diese Verriegelung kann auch durch Eingabe einer PIN nicht umgangen werden und bleibt erhalten.

Sie kann nur Gber 10-Link, nicht Gber den Ejektor selbst, wieder riickgangig gemacht werden.

7.14 Zugriffsrecht unterbinden mit Extended Device Access Locks [0x005A]

Im Parameter Extended Device Access Locks besteht die Moglichkeit:

Den NFC-Zugriff komplett zu unterbinden oder auf eine Nur-Lese-Funktion zu beschradnken. Die Verriegelung
von NFC tiber den Parameter Extended Device Access Locks hat eine héhere Prioritat als die NFC-PIN. Das heif3t,
diese Verriegelung kann auch durch Eingabe einer PIN nicht umgangen werden.

+ Die Betriebsart Manueller Betrieb zu sperren.

Das Senden von |0-Link Events zu unterbinden.

7.15 Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen (Clear All) [0x0002]

Uber diese Funktion werden,
- die Konfiguration des Flachensauggreifers,
das Initial Setup,
+ die Einstellungen der Production-Setup-Profile und
« der IO-Link-Parameter ,Application Specific Tag“.
auf den Auslieferungszustand zuriickgesetzt.

Die Funktion wird im Menii EF Giber den Parameter ["ES] oder Giber 10-Link ausgefihrt.
Die Werkseinstellungen des Flachensauggreifers sind in den Technischen Daten beschrieben.
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/A WARNUNG

Durch die Aktivierung/Deaktivierung des Produkts fithren Ausgangssignale zu einer Aktion
im Fertigungsprozess!

Personenschaden

Moglichen Gefahrenbereich meiden.

Aufmerksam sein.

Im Folgenden wird beschrieben, wie der Flachensauggreifer Giber das Anzeige- und Bedienelement auf die
Werkseinstellung zurilickgesetzt wird:

v' Das Menli EF ist ge6ffnet.

1. Mit der Taste @ den Parameter ['_ES] wahlen.

2. Mit der Taste @ bestatigen.

3. Mit der Taste @ den Einstellparameter [HES] wahlen.

4. Mit der Taste @ bestatigen.

= Der Flachensauggreifer ist auf die Werkseinstellungen gesetzt.

Die Funktion Riicksetzen auf Werkseinstellungen wirkt sich nicht aus auf:

die Zahlerstédnde und

die Nullpunkteinstellung des Sensors.

7.16 Zahler

Der Flachensauggreifer verfligt Giber drei interne, nicht l6schbare Zahler sowie (iber drei |6schbare Zihler.

Die zahler 1 [cC lund [2E Twerden bei jedem giiltigen Impuls am Signal ,Saugen” erhht und zihlen somit die
Saugzyklen des Flachensauggreifers.

Die Zzhler 2 [E=21und [EE2] zahlen die Schaltzyklen des Saugventils und die zahler 3 [£€ 31 und [=E 31 zahlen die
CM-Ereignisse.

Aus der Differenz von Zahler 2 zu Zahler 1 kann eine Aussage (iber die durchschnittliche Schalthdufigkeit getroffen

werden.

ISDU [Hex] Anzeige Funktion Beschreibung
Code/
Parameter

0x008C cc ! Zahler 1 (Counter 1) Zahler fur Saugzyklen (Signal ,Saugen®)

0x008D ccc Zahler 2 (Counter 2) Zahler fur Schalthaufigkeit des Saugventils

0x008E cc3 Zahler 3 (Counter 3) Zahler Condition-Monitoring Ereignisse

0x008F ck | Zahler 1 (Counter 1), I6schbar Zahler fur Saugzyklen (Signal Saugen) — l6schbar

0x0090 ccc Zahler 2 (Counter 2), I6schbar Zahler fir Schalthaufigkeit des Saugventils —

|6schbar
0x0091 ck3 Zahler 3 (Counter 3), I6schbar Zahler Condition-Monitoring Ereignisse — |6schbar

Die Zahler konnen im Men( INF {iber die in der Tabelle genannten Parameter oder lber 10-Link ausgelesen bzw.
angezeigt werden.

Abfrage von Zdhlerwerten
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v' Der gewiinschte Zihler ist im Menij [ IR ausgewahlt.

» Den Parameter mit der Taste @ bestatigen.

= Die drei ersten Dezimalstellen des Gesamtzahlwerts werden angezeigt (die Stellen x106). Dies entspricht
dem Dreierblock von Ziffern mit der hochsten Wertigkeit.

Durch Driicken der Taste @ werden die librigen Dezimalstellen des Gesamtzédhlwertes der Reihe nach angezeigt.
Die Dezimalpunkte zeigen an, welcher Dreierblock von Ziffern des Gesamtzahlwertes im Display angezeigt wird.
Der Gesamtwert eines Zahlers setzt sich aus 3 Ziffernblécken zusammen:

Angezeigter Abschnitt ‘ 10° ‘103 ‘100

Ziffernblock ‘D'—HEI ‘EI :E’ ‘59 3

Der aktuelle Gesamtzahlwert betrédgt in diesem Beispiel 48 618 593.

@ Die Speicherung der nicht I6schbaren Zahlersténde findet nur alle 1000 Schritte statt. D. h. bei Abschalten
der Betriebsspannung gehen bis zu 999 Schritte der Zahler verloren.

Zahler lI6schen [0x0002]
Die |6schbaren Zahler Ct1, Ct2 und Ct3 kénnen auf zwei Arten auf 0 zurlickgesetzt werden:

«  mit Systemkommandos tber I0-Link oder

« Uber das Bedienfeld:

v Das Menii | 1P ist geoffnet.
1. Mit der Taste @ den Parameter ["EE] wahlen.
2. Mit der Taste @ bestatigen.
3. Mit der Taste @ den Einstellparameter [9E5] wahlen.

4. Mit der Taste @ bestatigen.
= Die l6schbaren Zahler Ct1, Ct2 und Ct3 sind auf 0 gesetzt.

7.17 Softwareversion anzeigen

Die Softwareversion gibt Auskunft tiber die aktuell laufende Software auf dem internen Controller.

Die Firmware des Systems kann Giber das von I0-Link definierte Profil ,Firmware Update” aktualisiert werden. Hierbei
wird bei Bedarf auch die Firmware der Ventilmodule aktualisiert. Das Bit PD In Byte 1.2 signalisiert das Vorhandensein
einer aktuelleren Version im Einspeisemodul.

Uber das Bedienfeld:

v" Das Menii Info ist gedffnet.
1. Mit der Taste @ den Parameter [ 5921 wihlen.

2. Mit der Taste @ bestatigen.

= Die Kennung der Software wird angezeigt.

» Um die Funktion zu verlassen, die Taste @ dricken.
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7.18 Artikelnummer anzeigen [0OxO0FA]

Die Artikelnummer der Funktionsbaugruppe (Ejektor- oder Ventil-Baugruppe) ist auf dem innenliegenden Label
aufgedruckt und zudem elektronisch gespeichert.

v Der Flichensauggreifer ist im Mend [ {11F1.

1.

g « I~

@

Mit der Taste @ den Parameter Artikelnummer k£ auswihlen

Mit der Taste @ den Parameter Artikelnummer HrE bestatigen.

Die beiden ersten Stellen der Artikelnummer werden angezeigt.

Die Taste @ erneut mehrfach driicken.

Die Ubrigen Stellen der Artikelnummer werden angezeigt. Die angezeigten Dezimalpunkte gehoren zur
Artikelnummer.

Beim Ersten angezeigten Abschnitt wird der zur Art-Nr. gehdrende Punkt (nach der 2-ten Stelle) ganz rechts
aus technischen Griinden nicht angezeigt.

Die Artikelnummer besteht aus 4 Blocken mit insgesamt 11 Stellen.

Angezeigter Abschnitt

N
w
H

1

| |
Ziffernblock fis |

383

mJ
C3
3

|
20 |

C3

Die Artikelnummer lautet in diesem Beispiel 10.02.02.00383.

» Um die Funktion zu verlassen, die Taste @ drticken.

7.19 Seriennummer anzeigen [0x0015]

Die Seriennummer gibt Auskunft tiber den Fertigungszeitraum der Funkionsbaugruppe.

v Der Flachensauggreifer ist im Menii Info [ {11F1,

1.

2.

Mit der Taste @ den Parameter Seriennummer 31 auswihlen.

Mit der Taste @ den Parameter Seriennummer 3 bestatigen.

Die drei ersten Dezimalstellen der Seriennummer werden angezeigt (die Stellen x106). Dies entspricht dem
Dreierblock von Ziffern mit der héchsten Wertigkeit.

Die Taste @ erneut mehrfach driicken.

Die Ubrigen Dezimalstellen der Seriennummer werden angezeigt. Die Dezimalpunkte zeigen an, welcher
Dreierblock von Ziffern der Seriennummer im Display angezeigt wird.

Die Seriennummer setzt sich aus 3 Blécken mit insgesamt 9 Stellen zusammen:

Angezeigter Abschnitt ‘106 ‘103 ‘10O
Ziffernblock "EIDD ‘DD_D ‘DDD

Die Seriennummer lautet in diesem Beispiel: 900000000

» Um das Menl Info zu verlassen, die Taste @ dricken.
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7.20 Geratedaten

Die Funktionsbaugruppe sieht eine Reihe von Identifikationsdaten vor, mit denen sich ein Gerateexemplar eindeutig
identifizieren Idsst.

Folgende Parameter kénnen uber 10-Link oder NFC abgefragt werden:

Herstellername und Webadresse des Herstellers
+ Lieferantentext
Produktname und Produkttext
Seriennummer
+ Versionsstand der Hardware und der Firmware
Anwenderkennung
+ Eindeutige Gerate-ID und Gerateeigenschaften
«  Artikelnummer und Entwicklungsstand
+ Herstellungs- und Installationsdatum
+  Ortskennung
«  Systemkonfiguration
+  Geratekennung
« Web-Link fiir NFC-App und Geratebeschreibungsdatei

+ Lagerkennung

7.21 Anwenderspezifische Lokalisierung

Zum Abspeichern von anwendungsbezogenen Informationen im Flachensauggreifer stehen folgende Parameter zur
Verfligung:

+  Betriebsmittel-Kennzeichnung aus dem Schaltplan
- Geolocation

- 10ODD Web Link

« NFC Web Link

+ Einbaudatum

+  Kennung des Lagerortes

+  Kennung des Einbauortes
Die Parameter sind ASCII-Zeichenketten mit der im Data Dictionary jeweils angegeben Maximalldnge. Bei Bedarf
kénnen die Adressen auch fur andere Zwecke verwendet werden.

Eine Besonderheit stellt der Parameter NFC Weblink dar. Dieser muss eine giiltige Web-Adresse beginnend mit http://
oder https:// beinhalten und wird automatisch als Web-Adresse fir NFC-Lesezugriffe verwendet. Damit lassen sich
Lesezugriffe von Smartphones oder Tablets z. B. auf eine Adresse im firmeneigenen Intranet oder einen lokalen Server
umleiten.
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7.22 Process Data Monitoring

Uber 10-Link stehen fiir folgende Parameter die aktuellen Messwerte, sowie niedrigster und héchster gemessener
Wert seit dem Einschalten zur Verfligung:

vom Vakuum [0x0040]
+ von der Druckluftversorgung [0x0041] und

von der Versorgungsspannung [0x0042]
Die Maximal- und Minimalwerte kénnen (ber das entsprechende Systemkommando [0x0002] zuriickgesetzt werden.

@ Der Flachensauggreifer ist kein kalibriertes Messgerat. Die Werte kdnnen jedoch als Referenz und fir
Vergleichsmessungen herangezogen werden.

7.23 Production Setup Profile

Der Flachensauggreifer bietet im 10-Link Modus die Méglichkeit, bis zu vier unterschiedliche Production Setup Profile
(P-0 bis P-3) abzuspeichern. Dabei werden alle fur das Werkstiickhandhabung wichtigen Parameterdaten hinterlegt.
Das jeweilige Profil wird iber das Prozessdatenbyte PDO Byte 0 ausgewahlt. Parameter kdnnen somit an verschiedene
Prozessbedingungen angepasst werden.

Der aktuell ausgewahlte Datensatz wird tber die Parameterdaten — Production Setup dargestellt. Dieser Datensatz
entspricht den aktuellen Parametern, mit denen der Flachensauggreifer arbeitet und die Giber das Meni angezeigt
werden.

Durch Driicken der Taste @ im Grundzustand kann der aktuell verwendete Parameterdatensatz (P-0 bis P-3) tiber
die Slide Show angezeigt werden.

Als Grundeinstellung ist Production-Setup-Profil P-0 gewahlt.

In den Menis kann immer nur das aktuell Gber I10-Link ausgewahlte Profil eingestellt werden.

7.24 Energie- und Prozesskontrolle (EPC)
Im 10-Link Modus ist die in drei Module unterteilte Funktion Energie- und Prozesskontrolle (EPC) verfiigbar:
+ das Condition Monitoring [CM]: Zustandsliberwachung zur Erhdhung der Anlagenverfligbarkeit

« das Energy Monitoring [EM]: Energieliberwachung zur Optimierung des Energieverbrauchs des Vakuumsystems
und

- das Predictive Maintenance [PM] : Vorausschauende Wartung zur Steigerung der Performance und Qualitat von
Greifsystemen.
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7.25 Condition-Monitoring (CM) [0x0092]

Ventilschalthaufigkeit bei FXP-i Greifern Giberwachen

Vakuum

[mbar]

SP1

rP1

SP2
rP2

.

Saugen EIN Zeit [s]

Bei aktivierter Luftsparfunktion und gleichzeitig hoher Leckage im Greifsystem schaltet der FXP-i Flachensauggreifer
sehr oft zwischen den Zustdanden Saugen und Saugen-Aus um. Dadurch steigt die Anzahl der Schaltvorgange der
Ventile in sehr kurzer Zeit stark an.

Um den Flachensauggreifer zu schiitzen und die Lebensdauer des Flachensauggreifers zu erh6hen, schaltet der
Flachensauggreifer bei einer Schaltfrequenz von > 6/3 s (mehr als 6 Schaltvorgdnge innerhalb von 3 Sekunden)
automatisch die Luftsparfunktion ab und geht auf Dauersaugen. Der Flachensauggreifer bleibt dann im Zustand
Saugen.

Zusatzlich wird eine Warnung ausgegeben und das zugehdorige Condition-Monitoring-Bit gesetzt.
Diese Funktion ist bei FMP-i Greifern deaktiviert.

Evakuierungszeit iiberwachen

Vakuum t1 _
[mbar] 4 k
SP1 / 1 “t\\‘-\
rP1 /! i
sP2 /
/i
P2 #-
[/
f/ ‘
./
/./
/
Start Saugzyklus . Zeit [s]

Evakuierungszeit t1 messen:
Gemessen wird die Zeit (in ms) vom Erreichen des Schaltpunkts SP2 bis zum Erreichen des Schaltpunkts SP1.

Wenn die gemessene Evakuierungszeit t1 (von SP2 nach SP1) den Vorgabewert lbersteigt, wird die Condition-
Monitoring-Warnung "Evacuation time longer than t-1" ausgel6st und die Statusampel schaltet auf gelb.
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Der Vorgabewert fiir die maximal zuldssige Evakuierungszeit t1 kanr,w_lignl\/lenu EF iiber den Parameter [E~ 1 oder tiber
(.

10-Link [0x006B] eingestellt werden. Durch Einstellung des Wertes [
Die maximal einstellbare Evakuierungszeit ist 9,99 Sekunden.

] (= off) wird die Uberwachung deaktiviert.

Leckage liberwachen

Vakuum

SP1

rP1

Leckage messen:

Im Regelungsbetrieb ([':t r1=[on5] oder [0M]) wird der Vakuumabfall bzw. die Leckage innerhalb einer gewissen
Zeit gemessen (als Vakuumabfall pro Zeiteinheit in mbar/s), nachdem die Luftsparfunktion auf Grund des Erreichens
des Schaltpunktes SP1 das Saugen unterbrochen hat.

Der gemessene Leckagewert "L" kann lber 10-Link abgefragt werden.

Leckage-Niveau bewerten

Im Regelungsbetrieb ([C = "]:[D”E‘]) wird der Vakuumabfall innerhalb einer gewissen Zeit iberwacht (mbar/s).

Bei der Bewertung des Leckage-Niveaus werden zwei Zustdnde unterschieden:

Leckage L < zuldssiger Wert -L- Vakuum

« das Vakuum fallt weiter bis zum
Ruckschaltpunkt rP1 ab SP1

+ der Flachensauggreifer beginnt wieder zu
saugen (normaler Regelungsmodus)

rP1
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Leckage L > zuldssiger Wert -L-

Vakuum,
- der Flachensauggreifer regelt sofort wieder SP1-
nach

- eine Condition-Monitoring Warnung wird
aktiviert und

- die Systemzustandsampel schaltet auf gelb

rP1

Zeit

Der Vorgabewert fir die maximal zuléssige Leckage -L- wird im Menii EF tGiber den Parameter [~ L =T oder iiber 10-Link
[0x006C] eingestellt. Die maximal einstellbare Leckage ist 999 mbar/Sekunde.

Regelungsschwelle iiberwachen

Wenn innerhalb des Saugzyklus der Schaltpunkt SP1 nie erreicht wird, wird die Condition-Monitoring-Warnung "SP1
not reached" ausgelost und die Statusampel schaltet auf gelb.

Diese Warnung wird am Ende der aktuellen Saugphase zur Verfligung gestellt und bleibt bis zum nadchsten Beginn des
Saugens aktiv.

Staudruck tiberwachen

Zu Beginn eines jeden Saugzyklus wird, wenn moglich, eine Staudruckmessung durchgefiihrt (Vakuum im freien
Ansaugen). Das Ergebnis dieser Messung wird mit den eingestellten Grenzwerten fiir SP1 und SP2 verglichen.

Wenn der Staudruck groRer als (SP2 —rP2), jedoch kleiner als SP1 ist, wird die entsprechende Condition-Monitoring-
Warnung ausgel6st und die Statusampel schaltet auf gelb.

Versorgungsspannungen iiberwachen

@ Der Flachensauggreifer ist kein Spannungsmessgerat! Jedoch stellen die Messwerte und die daraus
abgeleiteten Systemreaktionen ein hilfreiches Diagnosetool fiir die Zustandsiiberwachung dar.

Der Flachensauggreifer misst die Versorgungsspannungen Us. Der Messwert kann Uber die Parameterdaten
ausgelesen werden.

Bei Spannungen aullerhalb des giiltigen Bereichs werden folgende Zustandsmeldungen verdndert:
+ Device Status
+  Condition Monitoring Parameter

+ ein |0-Link Event wird generiert
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Condition Monitorung Ereignisse und Zustandsanzeige [0x0092]

Condition-Monitoring-Ereignisse bewirken wahrend des Saugzyklus ein sofortiges Umschalten der Statusampel von
grin auf gelb bzw. orange. Welches Ereignis diese Umschaltung bewirkt hat, kann dem 10-Link-Parameter ,,Condition
Monitoring” entnommen werden.

Die folgende Tabelle zeigt die Codierung der Condition-Monitoring-Warnungen:

Bit Ereignis Aktualisierung
0 Ventilschutzfunktion hat angesprochen zyklisch
1 Eingestellter Grenzwert t-1 fiir Evakuierungszeit tberschritten zyklisch
2 Eingestellter Grenzwert -L- fiir Leckage Uberschritten zyklisch
3 Grenzwert SP1 wurde nicht erreicht zyklisch
4 Staudruck > (SP2-rP2) und < SP1 sobald ein entsprechender
Staudruckwert ermittelt werden
konnte
Versorgungsspannung US auflerhalb Arbeitsbereich standig
Eingangsdruck auBerhalb des Betriebsbereichs standig

Die Bits 0 bis 3 beschreiben Ereignisse, die pro Saugzyklus nur einmalig auftreten kénnen. Sie werden immer zu Beginn
des Saugens (zyklisch) zuriickgesetzt und bleiben nach Ende des Saugens stabil.

Das Bit 4, welches einen zu hohen Staudruck beschreibt, ist nach Einschalten des Gerédts zunachst geldscht und wird
aktualisiert, sobald ein Staudruckwert ermittelt werden konnte.

Die Bits 5 und 8 werden unabhangig vom Saugzyklus standig aktualisiert und spiegeln die aktuellen Werte der
Versorgungsspannung und des Systemdrucks wieder.

Die Messwerte des Condition-Monitoring, also die Evakuierungszeiten t0 und t1 und der Leckagewert L, werden
immer zu Beginn des Saugens zuriickgesetzt und aktualisiert, sobald sie gemessen werden konnten.

7.25.1 Energy Monitoring (EM) [0x009B, 0x009C, 0x009D]

Um die Energieeffizienz von Vakuum-Greifsystemen optimieren zu kdnnen, bietet der FXP-i Flachensauggreifer eine
Funktion zur Messung und Anzeige des Energie- und Luftverbrauchs an.

Bei der prozentualen Luftverbrauchsmessung berechnet der Flachensauggreifer den prozentualen Luftverbrauch des
letzten Saugzyklus. Dieser Wert entspricht dem Verhaltnis aus der Gesamtdauer des Saugzyklus und der aktiven Saug-
und Abblaszeit.

Uber die 10-Link-Prozessdaten ist es méglich einen extern erfassten Druckwert einzuspeisen. Wenn der Wert zur
Verfuigung steht, kann zusatzlich zur prozentualen Luftverbrauchsmessung eine absolute Luftverbrauchsmessung
durchgefiihrt werden. Unter Berlicksichtigung von Systemdruck und DiisengrofRe wird der tatsachliche Luftverbrauch
eines Saugzyklus berechnet und in der Einheit Normliter [NL] angegeben. Der Messwert wird mit Beginn des Saugens
zuriickgesetzt und im laufenden Zyklus stiandig aktualisiert. Nach Ende des Abblasens kann sich somit keine Anderung
mehr ergeben.

Die verbrauchte elektrische Energie wird wahrend eines Saugzyklus inklusive Eigenenergie und Verbrauch der
Ventilspulen bestimmt und in der Einheit Wattsekunde (Ws) angegeben.

Fir die Ermittlung des elektrischen Energieverbrauchs muss auch die Neutralphase des Saugzyklus berticksichtig
werden. Daher kdnnen die Messwerte erst mit Beginn des nachsten Saugzyklus aktualisiert werden. Sie stellen
wahrend des kompletten Zyklus das Ergebnis des vorhergehenden Zyklus dar.

@ Der Flachensauggreifer ist kein kalibriertes Messgerat. Die Werte konnen jedoch als Referenz und fir
Vergleichsmessungen herangezogen werden.

@ Fnl?a Tensal ﬁg?éf.?rr'%ﬁﬁ”.‘\'&ar'dbﬁ'ﬁr” Sr'\é'ﬁé?srct R DS e e Shgegdsiarenz und fur

erg EIC smessungen nerangezogen wer
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7.25.2 Predictive Maintenance (PM)

Uberblick Predictive Maintenance (PM)

Um VerschleiR und andere Beeintrachtigungen des Vakuum-Greifsystems frilhzeitig erkennen zu kénnen, bietet der
Ejektor Funktionen zur Erkennung von Trends in der Qualitat und Leistung des Systems an. Dazu werden die
gemessenen Werte der Leckage und des Staudrucks verwendet.

Der Messwert fiir die Leckagerate und die darauf beruhende Qualitdtsbewertung in Prozent werden immer zu Beginn
des Saugens zurilickgesetzt und wahrend des Saugens als gleitender Durchschnitt stéandig aktualisiert. Die Werte
bleiben somit erst nach Ende des Saugens stabil.

Messung der Leckage

Die Regelungsfunktion unterbricht das Saugen, sobald der Grenzwert SP1 erreicht ist. Danach wird die Leckage als
Vakuumabfall pro Zeiteinheit in mbar/s gemessen.

Messung des Staudrucks

Gemessen wird das im freien Ansaugen erreichte Systemvakuum. Die Messdauer betragt ca. 1 s. Deshalb muss fiir die
Auswertung eines giltigen Staudruckwerts nach Beginn des Saugens fiir mindestens 1 s frei angesaugt werden. Die
Saugstelle darf zu diesem Zeitpunkt nicht von einem Bauteil belegt sein.

Messwerte, die unter 5 mbar oder Gber dem Grenzwert SP1 liegen, werden dabei nicht als giiltige Staudruckmessung
betrachtet und somit verworfen. Das Ergebnis der letzten giiltigen Messung bleibt erhalten.

Messwerte, die unter dem Grenzwert SP1 und gleichzeitig (iber dem Grenzwert SP2 - rP2 liegen, fiihren zu einem
Condition-Monitoring-Ereignis.

Der Staudruck und die auf dem Staudruck beruhende Performancebewertung in Prozent sind nach dem Einschalten
des Flachensauggreifers zunachst unbekannt. Sobald eine Staudruckmessung durchgefiihrt werden konnte, werden
der Staudruck und die Performance-Bewertung aktualisiert und behalten ihre Werte bis zur nachsten
Staudruckmessung bei.

Qualitatsbewertung [0x00A2]

Um das gesamte Greifsystem beurteilen zu kénnen, berechnet der Greifer eine Qualitatsbewertung auf Grundlage der
gemessenen Systemleckage.

Je groRer die Leckage im System ist, desto schlechter ist die Qualitat des Greifsystems. Umgekehrt flihrt eine geringe
Leckage zu einer hohen Qualitatsbewertung.

Performanceberechnung [0x00A3]

Die Performanceberechnung dient zur Bewertung des Systemzustandes. Aufgrund des ermittelten Staudrucks kann
eine Aussage Uber die Performance des Greifsystems getroffen werden.

Optimal ausgelegte Greifsysteme fiihren zu niedrigen Staudriicken und somit zu einer hohen Performance. Umgekehrt
ergeben schlecht ausgelegte Systeme niedrige Performancewerte.

Staudruckergebnisse, die Giber dem Grenzwert von (SP2 — rP2) liegen, fihren immer zu einer Performancebewertung
von 0%. Fur den Staudruckwert von 0 mbar (der als Hinweis fiir keine giiltige Messung dient) wird ebenfalls eine
Performancebewertung von 0% ausgegeben.

58/96 DE- 30.30.01.02851 - 03/24



Beschreibung der Funktionen

7.25.3 EPC-Werte auslesen

Die Ergebnisse der Condition-Monitoring-Funktion werden auch liber die Prozesseingangsdaten des Greifers zur
Verfligung gestellt. Um die verschiedenen Wertepaare von einem Steuerungsprogramm einlesen zu kdnnen, steht das
Bit EPC-Select acknowledged in den Prozesseingangsdaten zur Verfligung.

EPC-Werte folgendermalen auslesen:

1. Mit EPC-Select = 00 beginnen.

2. Die Auswahl fur das nachste gewlinschte Wertepaar anlegen, z. B. EPC-Select = 01
3. Warten, bis Bit EPC-Select acknowledged von 0 auf 1 wechselt.
=

Die Ubertragenen Werte entsprechen der angelegten Auswahl und kénnen von der Steuerung libernommen
werden.

4. Auf EPC-Select = 00 zuriickschalten.
5.  Warten, bis das Bit EPC-Select acknowledged auf 0 zuriickgesetzt wird.
6. Ablauf fir das nachste Wertepaar, z. B. EPC-Select = 10, wiederholen.
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8 Transport und Lagerung

Lieferung priifen

Der Lieferumfang kann der Auftragsbestdtigung entnommen werden. Die Gewichte und Abmessungen sind in den
Lieferpapieren aufgelistet.

1. Die gesamte Sendung anhand beiliegender Lieferpapiere auf Vollstandigkeit prifen.

2. Mogliche Schaden durch mangelhafte Verpackung oder durch den Transport sofort dem Spediteur und
Schmalz melden.

Verpackung entfernen

1. Gekennzeichnete Transporthilfen und Sicherungen entfernen.
2. Verpackungsmaterial gemaR der landesspezifischen Gesetze und Richtlinien entsorgen.

Scharfe Messer oder Klingen
Beschadigung der Bauteile!

Beim Offnen der Verpackung darauf achten, dass keine Bauteile beschidigt werden.

Einwirkungen von Ozon, Licht (besonders UV), Warme, Sauerstoff, Feuchtigkeit sowie
mechanische Einwirkungen kdnnen die Lebensdauer von Gummierzeugnissen verkiirzen

Beschadigung der Saugplatten durch falsche Lagerung des Hebegerits!

Gummiteile wie Sauger und Saugplatten kihl (0°C bis +15°C, max. jedoch 25°C), dunkel, trocken,
staubarm, witterungs-, ozon- und zugluftgeschutzt lagern.
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9 Installation

9.1 Installationshinweise

A\ VORSICHT

UnsachgemanRe Installation oder Wartung
Personen- oder Sachschaden!

Bei Installation und Wartung ist der Flachensauggreifer spannungs- und druckfrei zu schalten und
gegen unbefugtes Wiedereinschalten zu sichern!

Fiir die sichere Installation sind folgende Hinweise zu beachten:

1. Esdurfen nur die vorgesehenen Anschlussmaglichkeiten, Befestigungsbohrungen und Befestigungsmittel
verwendet werden.

2. Die Montage oder Demontage ist nur in spannungslosem und drucklosem Zustand zulassig.

3. Pneumatische und elektrische Leitungsverbindungen missen fest mit dem Flachensauggreifer verbunden
und gesichert sein.

9.2 Montage des Flachensauggreifers

/\ VORSICHT

Druckluft oder Vakuum unmittelbar am Auge
Schwere Augenverletzungen!
Schutzbrille tragen

e Nicht in Drucklufté6ffnungen schauen

e Nicht in den Luftstrahl des Schalldampfers schauen

e Nicht in Vakuum-Offnungen, z. B. am Sauger schauen

A\ VORSICHT

Larmbeldstigung durch falsche Installation des Druck- bzw. Vakuumanschlusses
Gehorschaden!
e Installation korrigieren.

e  Gehorschutz tragen.

Flachensauggreifer welche mit SVK-Technik ausgestattet sind besitzen einen maximalen Schwenkwinkel gegeniiber
der Horizontalen von 60°. Wird dieser Winkel Giberschritten kann die Funktionsfahigkeit der Greifer eingeschrankt
sein.

Flachensauggreifer mit SW-Technik kdnnen in beliebiger Einbaulage verwendet werden.

Der Flachensauggreifer wird iber Nutensteine befestigt. Im Grundkérper sind spezielle Nutensteinleisten zur
Aufnahme der Nutensteine integriert. Die Adaption kann direkt Gber die Nutensteinleiste, einen Roboterflansch oder
eine gefederte Aufhangung erfolgen.
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Bei der Montage des Greifers mit integriertem Ejektor ist zu gewahrleisten, dass der Bereich um den
@ Schalldampfer frei bleibt, so dass die ungehinderte Abfiihrung der ausstromenden Luft sichergestellt
ist.

Zur Inbetriebnahme ist der Flachengreifer tiber den Anschlussstecker mit einem Anschlusskabel an der Steuerung
zu verbinden. Greifer mit integriertem Ejektor missen tber die Steckverschraubung mit Druckluft versorgt werden.
Bei Verwendung der Vereinzelungsfunktion wird am entsprechenden Anschluss ein Drossel-Riickschlagventil
verwendet.

FMP-i Greifer mit Schlauchstutzenanschluss fur die Anbindung an einen externen Vakuumerzeuger miissen vor dem
Betrieb mit diesem {iber einen vakuumtauglichen Schlauch verbunden werden.

2 1

1 Druckluftanschluss ‘ 2 Elektrischer Anschluss M8 6-polig

3 Anschluss Vereinzelungsfunktion Nutensteinleiste

9.3 Montage Dichtplatte

Ablosen alte Dichtplatte
1. Dichtplatte abziehen (Ventilfolie verbleibt auf Greiferprofil)
2. Eventuelle Klebereste und Schmutzreste entfernen
3. SW-Bohrungen in der Ventilfolie diirfen nicht verstopft sein, ggf. reinigen!
(Sichtprufung gegen Licht)

dichtschaum-wechseln

Bei dem Dichtplattenwechsel ist darauf zu achten, dass die Ventilfolie
nicht mit abgezogen wird. Daher immer am duRersten Eck mit dem
Abziehen der Dichtplatte beginnen.

Montage neue Dichtplatte

1. Montageanleitung auf der Wechseldichtplatte beachten!
Hinweis: Die Oberfliche muss frei sein von: Staub, Ol, Oxiden und Kleberesten
Schutzfolie entfernen
Offnungen in der Dichtplatte und Bohrungen im Grundkérper miissen fluchten!
Dichtplatte fest, vollflachig und faltenfrei aufdriicken.
Anpressdruck ca. 20 N/cm? Eventuell mit einer Walze andriicken

ok wnN
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Verarbeitungstemperatur: Fir Objekt und Umgebungstemperatur ist ein Bereich von +10 °C bis +40
°C empfohlen.

werden, damit der Kleber vollstandig abbindet.

@ Hinweis: Nach dem Aufkleben des Schaums sollte dieser mindestens fiir 1 Stunden nicht eingesetzt
@ Die Dichtplatte ist asymmetrisch! Ausrichtung beachten!
=N

Fiir Sonderanwendungen bieten wir auch 6l- und temperaturbestandige Schaume (Temperatur > 60°C) an.

9.4 Montage Saugeranschlussleisten

Die Saugeranschlussleisten sind in der Regel jeweils mit vier Saugern mit dem Durchmesser 40mm oder sechs Saugern
mit dem Durchmesser 20mm ausgestattet.

Es empfiehlt sich bei der Demontage zu markieren an welcher Position kiirzere Leisten montiert wurden. Diese
Markierung gewahrleistet die richtige Reihenfolge bei Wiederanschrauben der Saugeranschlussleisten.

Das Anzugsdrehmoment betragt 2Nm.

1 Grundkérper 2 Ventilfolie

3 Saugeranschlussleisten 4 M4-Schrauben fiir Saugeranschlussleiste

9.5 Montage Ventilfolie/ Maskenfolie

Beim Wechseln der Ventilfolie (auch: Maskenfolie) bei Flachengreifern mit Saugern, miissen alle Saugeranschluss-
leisten vorab abgeschraubt werden.

Die Ventilfolie kann wiederverwendet werden, wenn die Klebeschicht noch ausreichend gut und nicht verschmutzt ist.
Die Ventilfolie kann dann etwa 4-6 mal wieder verwendet werden. Daher die Klebeseite der Ventilfolie nach dem
Abziehen vor Staub schiitzen.

Wahlweise ist die Ventilfolie SW und die Ventilfolie SVK bei gleichem Dichtplattenraster auf den Grundkorper
aufklebbar. Beim Tausch der Ventilart SW zur Ventilart SVK missen zuvor die vom Hersteller vorgeschriebenen
Kugelventile in die Offnung des Grundkdrpers eingelegt werden. Um die Ventilfolie einfach abzuziehen sind am Deckel
kleine Ausfrasungen vorgesehen.
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1 Grundkorper 2 Ventilfolie
3 Dichtplatte

Montage neue Ventilfolie

@ Vor Aufbringen der Ventilfolie ist darauf zu achten, dass die Klebeflache des Grundkdorpers frei von
Ruckstanden und fettfrei ist.

Bei Greifern mit SVK-Technik niemals die Ventilfolie (iber Kopf abziehen. Die Ventilkérper fallen dann
@ heraus! Der Greifer muss vor dem Abziehen der Folie demontiert werden und um 180° gedreht
aufgelegt werden.

Beim Wechsel von Maskenfolien ist darauf zu achten, dass die Sauglocher (SW und SVK) zentrisch zu den
Lochern im Profil aufgeklebt werden. (Abb. 9.1)

Bei langeren Maskenfolien kann es (trotz anfanglicher zentrischen Ausrichtung) zu einem Versatz kommen

= In diesem Fall trennen Sie die Maskenfolie (vor dem Aufkleben) mit Hilfe eines Stahllineals sowie eines
Scharfen Messers an den Trennmarkierungen.

= Im Anschluss kann die Maskenfolie zusammengeschoben oder auseinander gezogen werden, und der
Versatz wird korrigiert.

Versatz

.

Ventilfolie ausgerichtet

Korrigiert

Trennmarkierung
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9.6 Montage Ejektor-Baugruppe

Zur einfachen Durchfiihrung von Wartungsarbeiten kann der im Flachengreifer integrierte Einschubejektor ausgebaut

werden.

O N U W

Bedien- und Anzeigeeinheit (Abbildung mit 2 Typenschild mit QR-Code

optionalem Pentaprisma)

Einschubejektor 4 Enddeckel mit Steuereinheit
Befestigungsschrauben selbstschneidend (4x) 6 Befestigungsclips Schalldampfer
Schalldammgehause 8 Zylinderschrauben Befestigungsclips (4x)
Filter

Entnahme der Baugruppe

1.

2.
3.
4,
=N

Abziehen des Schalldampfers (7)

Losen der vier Zylinderschrauben (8) mit welchen die Befestigungsclips montiert sind
Losen der vier Schneidschrauben (5) stirnseitig

Ggf. Losen des Schaumes auf der Unterseite des Gehdusedeckels

Die Baugruppe kann entnommen werden

Einbau der Baugruppe

1.
2.

w

Funktionsbaugruppe in den Grundkorper schieben

Die vier Schrauben (8) zur Befestigung des Befestigungsclips fur die Schallddmpfer an der
Flachengreiferoberseite leicht anziehen (1 Nm) bis sich die Schrauben (5) am Ejektordeckel leicht
einschieben lassen

Die vier Befestigungsschrauben (5) am Enddeckel (4) anziehen (4 Nm)

Befestigungsschraube (8) an der Flachengreiferoberseite fest anziehen (1,2 Nm)
Schallddmmgehause einclipsen
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9.7 Montage Ventil-Baugruppe

Zur einfachen Durchfiihrung von Wartungsarbeiten kann das im Flachengreifer integrierte Ventil ausgebaut werden.

3 6
1 Bedien- und Anzeigeeinheit 2 Typenschild mit QR-Code (ohne Abb.)
3 Vakuumventil 4 Enddeckel mit Steuereinheit
5 Befestigungsschrauben selbstschneidend (4x) 6 Filtersieb
7 Schlauchstutzen

Entnahme der Baugruppe
1. Entfernen der vier Befestigungsschrauben (5) am Enddeckel sowie des Schlauchstutzen (7).
2. Filtersieb (6) beachten und bei Bedarf reinigen.
3. Ggf. Losen des Schaumes auf der Unterseite des Gehausedeckels

= Die Baugruppe kann entnommen werden

Einbau der Baugruppe
1. Funktionsbaugruppe in den Grundkorper schieben
2. Filtersieb (6) in die Ausfrasung im Greiferprofil einlegen.
3. Die vier Schrauben zur Befestigung des Schlauchstutzens an der Flachengreiferoberseite leicht anziehen (1
Nm)
4. Die vier Befestigungsschrauben (5) am Enddeckel (4) anziehen (4 Nm)
5. Befestigungsschrauben des Schlauchstutzens (7) an der Flachengreiferoberseite fest anziehen (2,7 Nm)

Das Vakuumventil (3) darf nicht ge6ffnet werden oder vom Funktionsenddeckel (4) getrennt werden.
Bei Storungen bitte komplett tauschen oder zur Wartung an Schmalz einschicken. Weitere
Informationen zu lhrer Baugruppe finden Sie auf dem Typenschild.
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9.8 Montage Kunststoff-Schutzkappe

5
1 Steuereinheit 2 Befestigungsschrauben Ejektor-Baugruppe
Grundkérper 4 Kunststoff-Schutzkappe

Zylinderschrauben Kunststoffkappe

Im Falle einer Beschadigung kann die Kunststoff-Schutzkappe ausgetauscht werden. Um die diese zu wechseln missen
die vier Befestigungsschrauben (2) gel6st werden. Zusatzlich miissen die beiden Zylinderschrauben (5) entfernt
werden. Die Kappe kann dann abgenommen werden. Montage in umgekehrter Reihenfolge.

9.9 Montage elektrischer Anschluss

Anderung der Ausgangssignale bei Einschalten oder bei Einstecken des Steckverbinders

Personen- oder Sachschaden

» Elektrischen Anschluss nur durch Fachpersonal vornehmen lassen, das die Auswirkungen

von Signaldanderungen auf die gesamte Anlage einschatzen kann.

Falsche Spannungsversorgung

Zerstorung der integrierten Elektronik

» Produkt iber ein Netzgerat mit Schutzkleinspannung (PELV) betreiben.
» Fir sichere elektrische Trennung der Versorgungsspannung gemaR EN60204 sorgen.

» Steckverbinder nicht unter Zug- und/oder elektrischer Spannung verbinden oder trennen.

DE- 30.30.01.02851 - 03/22 67 /96



Installation

Der elektrische Anschluss versorgt den Flachensauggreifer mit Spannung und kommuniziert Gber definierte Ausgange
bzw. tiber 10-Link mit der Steuerung der ibergeordneten Maschine.

v" Anschlusskabel mit Buchse M8 6-polig bereitstellen (kundenseitig).

» Anschlusskabel am Flachensauggreifer am
elektrischen Anschluss (1) befestigen;

maximales Anzugsmoment = handfest.

@ Sicherstellen, dass die Lange der elektrischen Zuleitung maximal 20 Meter betragt.

9.9.1 Pinbelegung

Stecker M8 PIN Symbol Litzenfarbe ¥ Funktion
4 1 us braun Versorgungsspannung 24 V
2 IN1 weild Signaleingang "Saugen"
5 3

3 GND blau Masse
a ouT/cQ schwarz Ausgang "Teilekontrolle" (SP2) bzw.

1 N 2 10-Link
5 IN2 grau Signaleingang "Abblasen"
6 _ rosa Nicht belegt

Y bei Verwendung eines Schmalz-Anschlusskabels Art.-Nr. 21.04.05.00488 (siehe Zubehér)

9.10 Sonderausfiihrung Vereinzelungsfunktion

Dieser Abschnitt beschreibt die Sonderausfiihrung des FXP/FXP-i-Greifers mit Vereinzelungsfunktion.

Der Vereinzelungsimpuls wird dann bendtigt, wenn zwei oder mehrere luftdurchlassige Platten beim Ansaugen mit
angehoben werden. Der kurz eingebrachte Druckluftimpuls trennt die zweite Platte von der Ersten. Diese Einstellung
an der Drosselschraube kann je nach Beschaffenheit der Werkstiicke variieren.

Der Anschluss fir die Vereinzelung (1) ist im Auslieferungszustand mit einem Stopfen verschlossen.

Der Druckluftanschluss fir die Vereinzelung ist nur an der Seite anzuschlieRen, an der sich die Markierung (2) in der
Nutensteinleiste befinden. Die Markierungen sind jeweils an den Enden des Profils gesetzt. Die Druckluftstarke ist
Uber die Drosselschraube je nach Erfordernis bauseits einzustellen.

Die Vereinzelungsfunktion kann nur angeschlossen werden, wenn sich eine Markierungsbohrung am Ende
@ des Profils befindet! Falls diese Funktion nachgeriistet werden soll wenden Sie sich zwecks
UmbaumaRnahmen bitte an Schmalz.
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4 3
-J

1 Anschluss Vereinzelungsfunktion

2 Markierung
4 Anschluss Druckluft

3 Drosselschraube

Druckluftanschluss
Die Druckluftansteuerung erfolgt Giber Anschluss (4). Die Druckluft wird dabei Giber ein 3/2-Wege-Ventil geschaltet.
Dieses Ventil ist nicht im Lieferumfang des Greifers enthalten.

Die Vereinzelungsfunktion wird wie folgt in Betrieb genommen:
Inbetriebnahme

Stopfen am Anschluss (1) entfernen

Das beigelegte Drosselriickschlagventil mittels Verlangerung am Anschluss anschlieRen.
Mit Schlitzschraubendreher Drosselschraube (1) zudrehen (Rechtsdrehung)

Uber Anschluss (2) (8/6-Schlauch) Druckluft anlegen

Drosselschraube (1) langsam 6ffnen, bis gewiinschter AbstoReffekt erzielt wird

AN e

@ Diese Einstellung kann nicht werkseitig vorgenommen werden, sie muss individuell auf die zu hebenden
Materialien abgestimmt werden!

Funktionsbeschreibung Vereinzelung

1. Greifer auf das Produkt aufsetzen. Dichtplatten sollten zu min. 40% komprimiert werden.

2. Einschalten des Saugimpulses. Nach einer Ansaugzeit von ca. 0,5 bis 1,0 sec wenige Millimeter anheben.
3. Den Vereinzelungsimpuls starten. Wahrend der Vereinzelungszeit weiter anheben.
4

Den Vereinzelungsimpuls kurz nach dem AbstoRRen der zweiten Lage wieder abschalten. Der
Vereinzelungsimpuls darf nur sehr kurz erfolgen, sonst besteht die Gefahr, dass die Dichtplatte an dieser Stelle
zerstort wird.

@ Bei Bedarf konnen auch zwei Drosselschrauben pro Greifer verwendet werden.
Die Vereinzelungsfunktion ist fur die Ventiltechnik SVK und SW erhaltlich.
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10 Betrieb

Vor jeder Aktivierung des Systems sind folgende Tatigkeiten durchzufiihren:

1. Vor jeder Inbetriebnahme prifen, dass die Sicherheitseinrichtungen in einwandfreiem Zustand sind.

2. Den Flachensauggreifer auf sichtbare Schaden Gberprifen und festgestellte Mangel sofort beseitigen oder
dem Aufsichtspersonal melden.

3. Prufen und sicherstellen, dass sich nur befugte Personen im Arbeitsbereich der Maschine oder Anlage
aufhalten und, dass keine anderen Personen durch das Einschalten der Maschine gefahrdet werden.

Wahrend des Betriebs darf sich keine Person im Gefahrenbereich der Anlage befinden.

10.1 Sicherheit

Falsche Ansteuerung beim Ablegen der Produkte

Das Produkt kann sich nicht vom Greifer |6sen. Erhohter Verschleill der Dichtelemente.

Der Staudruck im Greifer darf beim Abblasen max. 0,2 bar betragen.

Es ist darauf zu achten, dass beim Aufgeben des Abblasimpulses der Greifer mit Werkstiick nicht auf
eine feste Auflage gedriickt ist. Ein ,freies Losen” des Werkstlicks vom Greifer muss erfolgen kénnen.

Implosionsgefahr bei geschlossenen GefalRen

GefaRe wie z.B. Becher konnen bei zu hohem Unterdruck implodieren. Mégliche Inhalte ausdringen.

Vorab Versuche durchfiihren und maximalen Unterdruck anpassen.

Lirmbeldstigung durch das Entweichen von Druckluft/ Abluft

Unbehagen

System nur mit Schalldampfer verwenden.

e & @

Gehorschutz tragen.

RegelmiRige Wartung und Uberpriifung von allen Bauteilen.

Funktionseinschrankung durch Feuchtigkeit

Der Flachensauggreifer ist nur bedingt geschiitzt gegen Feuchtigkeit

&

Einsatz im Feuchten vermeiden.

Wartungsintervalle erhéhen.
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A\ VORSICHT
Quetschgefahr

Schwere Verletzungen!

Abgesicherten Gefahrenbereich nicht betreten oder hinein fassen.

/A VORSICHT

Verletzungsgefahr durch offen liegende Saugstellen und Druckluftleitungen
Nicht in Saugstellen und Druckluftleitungen hineinsehen, -horen oder hineinfassen.

Offen liegende Saugstellen und Druckluftleitungen nicht in die Ndhe von Augen oder Kérperdffnungen
bringen. Saugplatten nicht auf den Kérper setzen.

/A VORSICHT

Spitze Gegenstande
Beschadigung von Vakuum fihrenden Schlduchen durch spitze Gegenstdande

Immer sicherstellen, dass die Vakuum fiihrenden Schlduche nicht durch spitze Gegenstande beschadigt
werden kénnen.

/\ VORSICHT

Der Greifer ist nicht einwandfrei befestigt
Schwere Verletzungen durch herabfallende Teile!

Sicherstellen, dass der Greifer sicher befestigt ist.

A\ WARNUNG

Personen, die sich im Arbeitsbereich des Flichensauggreifers aufhalten, kénnen sich
lebensgefahrlich verletzen.

Schwere Verletzungen oder Tod!

Der Gefahrenbereich des Greifers ist ausschlieRlich durch das automatische System wie Roboter,
Handlingsystem oder Portal bestimmt und muss durch den Kunden abgesichert werden.

Sicherstellen, dass sich zu keinem Zeitpunkt Personen oder Tiere im Gefahrenbereich aufhalten. Dieser
ist durch den Integrator abzusichern.

Um ein Abscheren der Last zu vermeiden, sicherstellen, dass es nicht zu Kollisionen mit der Umgebung
kommt.

/\ WARNUNG

Herabfallende Gegenstande
Schwere Verletzungen oder Tod!

Diverse Ursachen: Storung der Energieversorgung, fehlerhafte Auslegung der Haltekraft, Verschlei
etc.

Nicht in den Gefahrenbereich treten.
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10.2 Betrieb liber 10-Link

Beim Betrieb des Flachensauggreifers im 10-Link Modus (digitale Kommunikation), werden die
Versorgungsspannungen, die Masse und die Kommunikationsleitung fiir 10-Link (C/Q-Leitung) direkt mit dem 10-Link
Master verbunden (Punkt zu Punkt Verbindung). Eine Zusammenfiihrung mehrerer C/Q-Leitungen auf nur einen 10-
Link Masterport ist nicht moglich.

Durch den Anschluss des Flachensauggreifers tiber 10-Link stehen neben den Grundfunktionen des
Flachensauggreifers, wie Saugen, Abblasen und Riickmeldungen, eine Vielzahl zusatzlicher Funktionen zur Verfligung.
Im Einzelnen sind dies:

Geratedaten

Device Status
der aktuelle Vakuumwert
«Auswahl von vier Produktionsprofilen (Production-Setup-Profil PO...P3)
+  Fehler und Warnungen
« Zustandsanzeige des Flachensauggreifers
«  Zugriff auf alle Parameter
+  Funktionen zur Energie- und Prozesskontrolle

Damit kénnen alle verdnderlichen Parameter direkt durch die Gibergeordnete Steuerung gelesen, verandert und
wieder in den Flachensauggreifer geschrieben werden.

Durch die Auswertung der Condition- und Energy-Monitoring Ergebnisse konnen direkte Riickschliisse auf den
aktuellen Handhabungszyklus sowie Trendanalysen gemacht werden. Der Flachensauggreifer unterstiitzt die 10-Link-
Revision 1.1 mit vier Byte Eingangsdaten und zwei Byte Ausgangsdaten. AulRerdem ist er kompatibel zum 10-Link-
Mastern nach Revision 1.0. Hierbei wird ein Byte Eingangsdaten und ein Byte Ausgangsdaten unterstitzt. Der
Austausch der Prozessdaten zwischen 10-Link Master und Flachensauggreifer erfolgt zyklisch. Der Austausch der
Parameterdaten (azyklische Daten) geschieht durch das Anwenderprogramm in der Steuerung Gber
Kommunikationsbausteine.
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11 Storungsbehebung

11.1 Sicherheit

Stérungen am Flachengreifsystem dirfen nur von qualifizierten Fachkraften fur Elektrik und Mechanik behoben

werden.

Das Personal muss die Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben.

Fir Installation, Stérungsbehebung und Wartungsarbeiten muss die personliche Schutzausriistung getragen werden.

/\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Einschalten der Anlage wahrend der Stérungsbehebung
Vor dem Betreten des Gefahrenbereiche unbedingt angehobene Lasten absetzen.

Vor der Stérungsbehebung sicherstellen, dass die elektrischen Bauteile nicht unter Spannung stehen
und die Anlage drucklos schalten.

Netzschalter, Druckluft und ggf. Vakuum ausschalten und gegen unbefugtes Wiedereinschalten
absichern.

Es muss jederzeit gewahrleistet sein, dass ein sicheres Arbeiten im abgesicherten Bereich moglich ist.

/\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unsachgemiRe Wartung oder Storungsbehebung

Nach jeder Wartung oder Storungsbehebung die ordnungsgemafe Funktionsweise des Produkts,
insbesondere der Sicherheitseinrichtungen, prifen.

11.2 Hilfe bei Stérungen

Wenn die Last nicht gehoben werden kann, folgende Liste durchgehen, um den Fehler zu finden und zu beheben:

Storung Ursache MaRnahme

Vakuumniveau wird nicht Leckage in Schlauchleitung Schlauchverbindungen tGberprifen
er'reicht oder Vakuum Dichtplatte oder Sauger tiberpriifen und
wird zu langsam ggf. austauschen

aufgebaut

Leckage oder Verschleils an der
Dichtplatte oder an den Saugern

www.schmalz.com/
dichtschaum-

wechseln
Betriebsdruck zu gering Betriebsdruck erhéhen
Innendurchmesser der Schlauchleitungen mit groerem
Druckluftleitungen zu klein Innendurchmesser verwenden
Nutzlast kann nicht . . - .
Vakuumniveau zu gering Mogliche Ursachen siehe oben

festgehalten werden
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Storung

Ursache

MafBnahme

Saugkraft fur Nutzlast ungeeignet

Zusatzliches FXP-Modul anschlieBen

Stromungsventile und
Stromungswiderstande verschmutzt

Ventilfolie entfernen und Greifer reinigen,
evtl. Ventilfolie erneuern. Dichtplatte mit
integriertem Filtersieb verwenden

Filtersieb vor dem Einschubejektor
mit Staub zugesetzt (FXP-i)

Einschubejektor herausnehmen und
Schmutz entfernen. Dichtplatte mit
integriertem Filtersieb verwenden

Filtersieb am Sauganschluss mit Staub
zugesetzt (FMP-i)

Sauganschluss abschrauben, Filtersieb
herausnehmen und Schmutz entfernen.

Zu schwaches Andriicken des
Flachengreifers auf die zu hebenden
Werkstiicke

Starker andriicken
(Dichtplatte / Sauger sollte zu min. 40%

komprimiert werden; dies gilt insbesondere
fiir die Sauger)

~60%

Zu kurze Verweilzeit des
Flachengreifers auf dem zu hebenden
Werkstiick beim Ansaugen

Verweilzeit verlangern

Zu schnelles oder ruckartiges
Anheben der Werkstiicke

Bewegungsvorgang optimieren.
Beschleunigungsspitzen (insbes. beim
Anheben der Werkstlicke) vermeiden

Zu hebende Werkstiicke nicht fiir
Flachengreifer mit Dichtplatte

geeignet (z.B. diinne Kartons, mit
dinner Folie umwickelte Ware...)

Anderes Greifsystem verwenden.
z2.B. Flachengreifer mit Saugern.

Dichtplatte verschleilt
sehr schnell

Es wird schrag/ schleifend auf das zu
hebende Werkstiick aufgesetzt

Senkrecht auf das zu hebende Werkstiick
aufsetzen

Spannungsversorgung
gestort

Elektrischer Anschluss

Elektrischen Anschluss gewahrleisten

Keine Kommunikation

Kein richtiger elektrischer Anschluss

Elektrischen Anschluss und Pinbelegung
prifen

Keine passende Konfiguration der
Ubergeordneten Steuerung

Konfiguration der Steuerung priifen

Einbindung Uber IODD funktioniert
nicht

IODD prifen

Keine NFC-
Kommunikation

NFC-Verbindung zwischen
Flachensauggreifer und Reader (z. B.
Smartphone) nicht korrekt

Reader gezielt an vorgesehene Stelle auf
dem Flachensauggreifer halten

NFC-Funktion des Reader (z. B.
Smartphone) nicht aktiviert

Am Reader NFC-Funktion aktivieren

NFC deaktiviert am
Flachensauggreifer

NFC-Funktion am Flachensauggreifer
aktivieren

Schreibvorgang abgebrochen

Reader gezielt an vorgesehene Stelle auf
dem Flachensauggreifer halten

Uber NFC lassen sich
keine Parameter dndern

PIN-Code fiir NFC-Schreibschutz
aktiviert

NFC-Schreibrechte freigeben

Flachensauggreifer
reagiert nicht

Keine Versorgungsspannung

Elektrischen Anschluss und PIN-Belegung
prifen
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Storung

Ursache

MafBnahme

Keine Druckluftversorgung

Druckluftversorgung priifen

Vakuum-Niveau wird nicht

erreicht oder Vakuum
wird zu langsam
aufgebaut

Schalldampfer verschmutzt

Schalldampfer reinigen

Leckage in Schlauchleitung

Schlauchverbindungen priifen

Leckage am Saugelement

Sauger oder Dichtplatte prifen

Betriebsdruck zu gering

Betriebsdruck erhohen. Dabei maximale
Grenzen beachten!

Innendurchmesser der
Schlauchleitungen zu klein

Empfehlungen fir Schlauchdurchmesser
beachten

Nutzlast kann nicht
festgehalten werden

Vakuum-Niveau zu gering

Regelbereich bei Luftsparfunktion erhéhen

Saugkraft zu gering

GroReren Flachengreifer oder zuséatzliche
verwenden

Keine Anzeige im Display

ECO-Mode aktiv

Beliebige Taste driicken bzw. ECO-Mode
deaktivieren

Fehlerhafter elektrischer Anschluss

Elektrischen Anschluss und PIN-Belegung
prifen

Display zeigt Fehlercode
an

Siehe Tabelle "Fehlercodes"

Siehe Tabelle "Fehlercodes" im folgenden
Kapitel

Warnmeldung bzw. 10-
Link Warnmeldung ,,Zu
hohe Leckage” trotz
optimal arbeitendem
Handhabungszyklus

Grenzwert -L- (zuldssige Leckage pro
Sekunde) zu niedrig eingestellt

Typische Leckagewerte in einem guten
Handhabungszyklus ermitteln und als
Grenzwert einstellen

Grenzwerte SP1 und rP1 der
Leckagemessung zu niedrig eingestellt

Grenzen so einstellen, dass klar zwischen
den Systemzustanden Neutral und Saugen
unterschieden werden kann.

Warnmeldung bzw. 10-
Link Warnmeldung ,,Zu
hohe Leckage” erscheint
nicht obwohl hohe
Leckage im System
vorhanden

@

Grenzwert -L- (zulassige Leckage pro
Sekunde) zu hoch eingestellt

Typische Leckagewerte in einem guten
Handhabungszyklus ermitteln und als
Grenzwert einstellen

Grenzwerte SP1 und rP1 der
Leckagemessung zu hoch eingestellt.

Grenzen so einstellen, dass klar zwischen
den Systemzustanden Neutral und Saugen
unterschieden werden kann.

Wir empfehlen stets Versuche mit originalen Musterwerkstiicken durchzufiihren! Gerne
unterstlitzen wir Sie bei der Versuchsdurchfiihrung!
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11.3 Fehlercodes, Ursachen und Abhilfe

Es werden Ereignisse der Condition-Monitoring Funktionen ausgegeben, die Riickschliisse iber den Prozess
ermoglichen. Wenn ein bekannter Fehler auftritt, wird dieser in Form einer Fehlernummer tber den 10-Link ISDU-
Parameter [0x0082] Ubertragen.
Die automatische Aktualisierung des Systemstatus auf dem NFC-Tag findet maximal alle 5 Minuten statt. Das heif3t,
Uber NFC wird unter Umsténden noch ein Fehler angezeigt, obwohl er schon wieder verschwunden ist.

Fehlercode | Storung Mogliche Ursache Abhilfe
ED | Interner Fehler Betriebsspannung wurde nach Fehler 16schen durch Zurlcksetzen auf
Elektronik Parameteranderung zu schnell die Werkseinstellung mit der Funktion
getrennt, Speichervorgang nicht | bzw. dem Parameter [rE5].
vollstandig. Mit Engineering Tool gliltigen Datensatz
aufspielen.
Tritt der Fehler [EO1] nach
Wiedereinschalten der
Versorgungsspannungen erneut auf:
Austausch durch Schmalz
EO3 Nullpunktfehler Nullpunkteinstellung des Vakuumkreis entliften.
bzw. Vakuum-Sensors auRerhalb der Kalibrierung durchfiihren.
Kalibrierungsfehler Toleranz 3% FS. Kalibrierung
am Vakuumsensor wurde bei zu hohem oder zu
niedrigem Messwert ausgelost.
E0n Unterspannung US Sensor-Versorgungsspannung zu | Netzteil und Strombelastung prifen
niedrig. Versorgungsspannung erhdhen
EDH 10-Link Fehler Verbindung zum Master Anschlussleitung prifen
unterbrochen. Power Up erneut durchfiihren.
E N Uberspannung US Sensor-Versorgungsspannung zu | Netzteil priifen.
hoch. Versorgungsspannung verringern
FFF Vakuumbereich Gemessener Vakuumwert zu Versorgungsdruck prifen und anpassen.
hoch, Sensor defekt Austausch durch Schmalz
-FF Uberdruck im Flachensauggreifer im Zustand Kein Fehler!
Vakuumsystem "Abblasen" Anzeige Uberdruck
ESC Manueller Modus Manueller Modus tiber 10-Link Bei Bedarf den Manuellen Modus iiber

gesperrt.

IO-Link freigeben.
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11.4 Systemzustandsanzeige CM

Im Process Data Input Byte O wird lber 2 Bit der Gesamtzustand des Systems in Form einer Statusampel
dargestellt. Hierbei werden alle Warnungen und Fehler als Entscheidungsgrundlage fiir den Status der Anzeige
herangezogen.

Durch diese einfache Darstellung kann sofort ein Riickschluss auf den Zustand des Flachensauggreifers gezogen
werden.

Die folgende Tabelle zeigt die méglichen Zustande der Statusampel und erlautert diese:

Angezeigter

Systemzustand Zustandsbeschreibung
Grun System arbeitet fehlerfrei mit optimalen Betriebsparametern
Gelb Warnung - Es liegen Warnungen des Condition Monitoring vor, das Greifsystem

arbeitet nicht optimal
Betriebsparameter prifen

Orange Warnung - Es liegen ernste Warnungen des Condition Monitoring vor, das Greifsystem
arbeitet nicht optimal
Betriebsparameter prifen

Fehler - Fehlercode verfiigbar im Parameter Error, der sichere Betrieb des Greifers

innerhalb der Betriebsgrenzen ist nicht mehr gewahrleistet

Rot . .
Betrieb einstellen

System priifen

11.5 Warnungen und Fehlermeldungen im 10-Link-Betrieb

Im 10-Link-Betrieb stehen zusatzlich zu den im SIO-Betrieb angezeigten Fehlermeldungen weiter Status Informationen
zur Verfugung.

Die Details hierzu werden im angehangten Data-Dictionary im letzten Abschnitt "Coding of Extended Device Status
(ISDU 138) and I0-Link Events" beschrieben.

Auftretende Condition Monitoring Ereignisse bewirken wahrend des Saugzyklus ein sofortiges Umschalten der
Systemzustandsampel von griin auf gelb bzw. orange. Welches konkrete Ereignis diese Umschaltung bewirkt hat kann
dem 10-Link Parameter ,Condition Monitoring” entnommen werden.
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12 Wartung

12.1 Sicherheit

Stérungen am Flachengreifsystem dirfen nur von qualifizierten Fachkraften fir Elektrik und Mechanik behoben
werden.

Das Personal muss die Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben.

Fir Installation, Stérungsbehebung und Wartungsarbeiten muss die persénliche Schutzausriistung getragen werden.

/\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Einschalten der Anlage wahrend der Stérungsbehebung
Vor dem Betreten des Gefahrenbereiche unbedingt angehobene Lasten absetzen.

Vor der Stérungsbehebung sicherstellen, dass die elektrischen Bauteile nicht unter Spannung stehen
und die Anlage drucklos schalten.

Netzschalter, Druckluft und ggf. Vakuum ausschalten und gegen unbefugtes Wiedereinschalten
absichern.

Es muss jederzeit gewahrleistet sein, dass ein sicheres Arbeiten im abgesicherten Bereich moglich ist.

/\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unsachgemiRe Wartung oder Storungsbehebung

Nach jeder Wartung oder Stérungsbehebung die ordnungsgemale Funktionsweise des Produkts,
insbesondere der Sicherheitseinrichtungen, prifen.

12.2 Wartung

Bei dulerer Verschmutzung Greifer mit Lappen und Seifenlauge (max. 60 °C) reinigen.

Durch den Betrieb des Flachengreifers kann aus der Umgebung Staub eingesaugt werden. Dieser Staub sammelt sich
an definierter Verschmutzungsstelle (z.B. Filter vor dem Einschubejektor) im Flachengreifer. Je nach Menge an
eingesaugtem Staub missen diese Siebe regelmaRig gereinigt werden.

Die erforderlichen Wartungsintervalle konnen durch folgende einfache MaRnahmen deutlich verlangert werden.

12.2.1 Optimierte Ansteuerung

Saugen nur dann einschalten, wenn Werkstiicke gehoben werden. Ansonsten wird zuséatzlich Staub aus der Umgebung
mit eingesaugt, was die erforderlichen Wartungsintervalle verkiirzt.

12.2.2 Verwendung von Dichtplatten mit integriertem Filtervlies

Durch einen Filtervlies wird verhindert, dass Staub in den Flachengreifer eingesaugt wird. Da das Filtervlies die
Walkbewegung der Dichtplatte bei jedem Arbeitszyklus mitmacht tritt ein Selbstreinigungseffekt des Filtervlieses auf.
12.2.3 Verwendung von Saugern mit integrierter Filterplatte

Durch eine Filterplatte wird verhindert, dass Staub in den Flachengreifer eingesaugt wird. Es wird empfohlen die
Filterplatte regelmaRig mit Druckluft zu reinigen.
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Weitere Wartungsarbeiten sind in der Regel nicht erforderlich. Bei starker Verschmutzung kann es zu
@ Betriebsstérungen kommen, wir empfehlen dann eine Uberholung durch die J. Schmalz GmbH.
Wechseldichtplatten sind im Kapitel Ersatz- und VerschleilSteile beschrieben.

Bei mechanischer Beschadigung der Dichtplatte, kann diese bis zu einem gewissen Grad mit
@ handelslblichem Vulkanisationskleber wieder hergestellt werden (z.B. Kleber zur Reparatur von
Fahrradschlauchen).

12.2.4 Funktionspriifung des Vakuumventils (FMP-i-Greifer)

&

<N

NP
FILTER -
<)

Bei den Flachensauggreifern FMP-i kann sich die Verschmutzung in der dargestellten Bohrung
des Schlauchstutzens (am Filter) sammeln. Je nach Menge an Verschmutzung muss der Filter
regelmaRig gereinigt werden. Vorgehensweise wie in Kapitel ,,Montage Ventil-Baugruppe”
beschrieben, ausbauen und separat reinigen.

@ Achtung: Nicht im eingebauten Zustand mit Druckluft einblasen.

Funktionspriifung

Um die Funktion des integrierten Vakuumventils zu testen, muss das Vakuumventil im Freien Ansaugen (ohne
Werkstiick) angesteuert werden.

Wird das Vakuumventil im laufenden Betrieb (Vakuumerzeuger lauft) geschlossen (Saugen Aus), dann sollte sich der
anstehende Unterdruck im Greifer nach kurzer Zeit bis auf den Umgebungsdruck abbauen. Zusatzlich kann die
Abblasfunktion getestet werden, dann ist bei ,Abblasen Ein“ ein akustisches Gerausch von ausstromender Druckluft
horbar.

Wird das Vakuumventil im Betrieb gedffnet (Saugen Ein und Abblasfunktion Aus), dann sollte sich im
Flachensauggreifer FMP-S ein entsprechender Unterdruck aufbauen. Wenn sich der Unterdruck weder richtig auf-
noch abbaut, das Vakuumventil komplett tauschen oder zur Wartung an Schmalz einschicken.

12.3 Wartungsplan

Schmalz gibt folgende Priifungen und Priifintervalle vor. Der Betreiber muss die am Einsatzort giltigen

@ gesetzlichen Regelungen und Sicherheitsvorschriften einhalten. Die Intervalle gelten fur den
Einschichtbetrieb. Bei starker Beanspruchung, z. B. im Mehrschichtbetrieb, missen die Intervalle
entsprechend verkiirzt werden.

Intervall
taglich wochentlich | monatlich 1/2-jahrlich | jahrliche
Prifung
Uberpriifung tragender Teile (z.B. Aufhingung)
auf Verformung, VerschleiR oder sonstige X X
Beschadigung
Dichtplatten oder Video
Sauger
kontrollieren, kein
VerschleiR, Risse,
X X
Undichtheiten, Lt
ggf. austauschen www.schmalz.com/
dichtschaum-wechseln
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Intervall

taglich

wochentlich

monatlich

1/2-jéhrlich | jahrliche
Prifung

Prufung ob optionales Filtervlies verschmutzt
ist

X

Prifung ob optionale Filterplatte der Sauger
verschmutzt ist

Allgemeiner Zustand des Gerates

Dichtheitsprifung FXP-i

Bei eingeschaltetem Ejektor und mit vollflachig
angesaugtem glatten luftundurchldssigem
Werkstiick (z.B. Metallplatte) muss der
Systemunterdruck einen Unterdruck anzeigen,
der den maximalen erreichbaren Unterdruck
des verwendeten Ejektors um maximal 20%
unterschreitet. Beispiel: Ejektor erreicht
maximal -0,55bar. Auf dem Display muss ein
Unterdruck zwischen -0,45 und -0,55bar
angezeigt werden.

Dichtheitsprifung FMP-i

Bei laufendem Vakuumerzeugung und mit
vollflachig angesaugtem glatten
luftundurchladssigem Werkstiick (z.B.
Metallplatte) muss der Systemunterdruck einen
Unterdruck anzeigen, der den maximalen
erreichbaren Unterdruck des verwendeten
Vakuumerzeugers um maximal 10%
unterschreitet. Beispiel: Vakuumerzeuger
erreicht maximal -0,5bar. Auf dem Display muss
ein Unterdruck zwischen -0,45 und -0,5bar
angezeigt werden.

Vakuumprifung FXP-i

Bei eingeschaltetem Ejektor und ohne
angesaugtes Werkstiick muss der
Systemunterdruck zwischen -0,20 und -0,4bar
liegen. Bei FXP —Flachengreifer mit
SVK-Ventiltechnik zwischen 0,35 — 0,55bar

Vakuumprifung FMP-i

Bei laufender Vakuumerzeugung und ohne
angesaugtes Werkstiick muss der
Systemunterdruck am Vakuummanometer
einen Unterdruck zwischen -0,2 und -0,5bar
anzeigen. Bei FMP —Flachengreifer mit SVK
Ventiltechnik zwischen 0,35 — 0,5bar

Sichtprifung der Stromungsventile und
Strémungswiderstande auf Verschmutzung

Ist der Staubfilter gereinigt?
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Intervall

taglich

wochentlich

monatlich

1/2-jéhrlich

jahrliche
Prifung

Sind die Druckluftschlduche in gutem Zustand
(nicht brichig, nicht geknickt, keine
Scheuerstellen und damit dicht?)

Ist das Typenschild noch auf dem Gerat?

Ist die Bedienungsanleitung noch vorhanden
und den Arbeitern bekannt

Dichtplatte mit weicher Biirste und
Staubsauger reinigen und z.B. Holzspane und
Staubablagerungen entfernen. Nicht mit
Druckluft abblasen. Der harte Druckluftstrahl
zerstort die Struktur des Schaums

Verbindungen und Schrauben, etc. Gberprifen
und nachziehen

Druckleitungen und Anschliisse auf Leckage
prifen

Funktionsprifung des Vakuumventils bei FXP-i

Hinweis: Aufhdngung, Vakuumerzeugung, Vakuum- und Druckluftschlduche, Staubfilter sind kein Bestandteil des

Gerdites

Aggressives Reinigungsmittel

Beschadigung der Dichtmaterialien und Vakuum-Schlduche!

Kohlenwasserstoffe oder Essigreiniger verwenden.

Zur Reinigung keine aggressiven Reinigungsmittel wie z. B. Kaltreiniger, Tetrachlorkohlenstoff,

keine scharfkantigen Gegenstdnde (Drahtbirsten, Schleifpapier usw.) verwenden.
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13 Ersatz- und VerschleiRteile, Zubehor

Fiir dieses Gerat lbernehmen wir eine Gewahrleistung gemal unseren Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen.
Das gleiche gilt flr Ersatzteile, sofern es sich um von uns gelieferte Originalteile handelt. Flr Schaden, die durch die
Verwendung von anderen als Originalersatzteilen oder Originalzubehor entstehen, ist jegliche Haftung unsererseits
ausgeschlossen. Ausgenommen von der Gewahrleistung sind alle VerschleiBteile.

ERS= Ersatzteil

VST= Verschleilteil

@ Bei der Bestellung immer die Artikelnummer des gesamten Greifsystems als Referenz angegeben!

13.1 Ersatz- und VerschleiRteile

Bezeichnung Artikel-Nr. Hinweis Legende

Nutenstein 25.09.06.00012 20x20mm/ M8 IG ERS

Schalldampfer 10.01.38.01607 Inkl. Befestigungsclips und Dammschaum ERS

Wechseldichtplatten

Artikel-Nr. Hinweis Legende

Bezeichnung | Artikel-Nr. mit Filtersieb

Dichtplatte 10.01.38.07232 | 10.01.38.07248 | Fir Greifer L=442mm/ Raster: 3R18/ Material: VST
020

Dichtplatte 10.01.38.07309 | 10.01.38.07313 | Fur Greifer L=640mm/ Raster: 3R18/ Material: VST
020

Dichtplatte 10.01.38.07310 | 10.01.38.07316 | Fur Greifer L=838mm/ Raster: 3R18/ Material: VST
020

Dichtplatte 10.01.38.07241 | 10.01.38.07319 | Fur Greifer L=1234mm/ Raster: 3R18/ Material: VST
020

Dichtplatte 10.01.38.07312 | 10.01.38.07322 | Fur Greifer L=1432mm/ Raster: 3R18/ Material: VST
020

Dichtplatte 10.01.38.07262 | 10.01.38.07266 | Fur Greifer L=442mm/ Raster: 5R18/ Material: VST
010010

Dichtplatte 10.01.38.07333 | 10.01.38.07332 | Fur Greifer L=640mm/ Raster: 5R18/ Material: VST
010010

Dichtplatte 10.01.38.07337 | 10.01.38.07336 | Fur Greifer L=838mm/ Raster: 5R18/ Material: VST
010010

Dichtplatte 10.01.38.07341 | 10.01.38.07340 | Fur Greifer L=1234mm/ Raster: 5R18/ Material: VST
010010

Dichtplatte 10.01.38.07345 | 10.01.38.07344 | Fir Greifer L=1432mm/ Raster: 5R18/ Material: VST
010010

Ein Umriisten von Greifern mit Saugerleisten zu Dichtplatten ist méglich.
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Ersatz- und VerschleiBteile, Zubehor

Ersatzsauger
Bezeichnung Artikel-Nr. Hinweis Legende
SPB2-40 P 10.01.06.03126 Stecksauger Typ SPB mit 2,5 Falten/ Durchmesser 40mm VST
SPB2-40 P mit 10.01.38.00452 Zusatzlich mit Filterscheibe VST
Filterscheibe
SPB2-20 P 10.01.06.03125 Stecksauger Typ SPB mit 2,5 Falten/ Durchmesser 20mm VST
SPB2-20 P mit 10.01.38.00465 Zusatzlich mit Filterscheibe VST
Filterscheibe
Maskenfolie
(Ersatzteil)
Greiferlange

Raster

442 640 838 1234 1432
MASK-FOL | SVK | 10.01.38.07230 10.01.38.07325 10.01.38.07326 10.01.38.07242 10.01.38.07327
3R18 SW | 10.01.38.07258 | 10.01.38.07328 | 10.01.38.07329 | 10.01.38.07330 | 10.01.38.07331
MASK-FOL | SVK | 10.01.38.07256 | 10.01.38.07348 | 10.01.38.07349 | 10.01.38.07350 | 10.01.38.07351
5R18 SW | 10.01.38.07265 | 10.01.38.07352 | 10.01.38.07353 | 10.01.38.07354 | 10.01.38.07355
MASK-FOL | SVK | 10.01.38.07233 | 10.01.38.00497 | 10.01.38.07356 | 10.01.38.00499 | 10.01.38.07357
3R54 SW | 10.01.38.07259 | 10.01.38.00539 | 10.01.38.07358 | 10.01.38.00541 | 10.01.38.07359
MASK-FOL | SVK | 10.01.38.07282 | 10.01.38.07364 | 10.01.38.07365 | 10.01.38.07366 | 10.01.38.07367
5R36 SW | 10.01.38.07257 | 10.01.38.07360 | 10.01.38.07361 | 10.01.38.07362 | 10.01.38.07363

13.2 Zubehor

Hinweis

4x Nutensteine M8

incl. Schrauben, Unterlagscheiben
L=1000mm, PU; Durchmesser=12/9mm
flr T-Nut L=2000mm

Buchse M8, 6 polig; Lange: 5000 mm; Kabelende
offen, 6 polig

Artikel-Nr.
10.01.21.00243

Bezeichnung

Bausatz Befestigungskit

10.07.09.00037
26.07.03.00002
21.04.05.00255

Druckluftschlauch
Abdeckleiste

Anschlusskabel

21.04.05.01015 | Buchse M8, 6 polig; Kabellange: 2000 mm; Stecker

M12, 5 polig; gerade

Anschlusskabel

Pentaprisma 10.01.38.06443 | inkl. Befestigungsschrauben
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Ersatz- und VerschleiRteile, Zubehor

Bezeichnung

Artikel-Nr.

Hinweis

Bausatz Befestigungskit Roboterflansch

10.01.21.00244

8x Befestigungsbohrungen fiir TK &J 85 mm
4x Befestigungsbohrung FXP-Modul
inkl. Nutensteine, Schrauben

Bezeichnung

-

Artikel-Nr.

Hinweis

Bausatz Befestigungskit Roboterflansch

10.01.38.01722

Verschiedene Roboterlochbilder
4x Befestigungsbohrung FXP-Modul
inkl. Nutensteine, Schrauben
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Ersatz- und VerschleiBteile, Zubehor

Bezeichnung

Artikel-Nr.

Hinweis

Bausatz Befestigungskit gefederte
Aufhangung

Darin enthalten:

Flanschplatte

10.01.21.02407

10.01.21.00313

Federst6Bel FSTF...VG mit Anschluss G1/2"
inkl. Flanschplatte, Nutensteine, Schrauben

4x Befestigungsbohrung FXP-Modul

Lochbilder siehe Abbildung

Gefederte Aufhédngung:

O

O© @O

OC?) ©O

O

0@ {)®o

O

@ Bei Anwendungen mit starker Schragstellung des Greifers empfehlen wir die Verwendung der

FederstoRel des Typs FST-FLEX
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Ersatz- und VerschleiRteile, Zubehor

Bezeichnung

Artikel-Nr.

Hinweis

Bausatz Aufhdangung FST-STARR 25-2

10.01.10.05806

FederstoRel 25mm Hub

Bausatz Aufhdngung FST-STARR 50-2

10.01.10.05805

FederstoRRel 50mm Hub

Bausatz Aufhangung FST-STARR 75-2
Darin enthalten:

Flexolink (2)

10.01.10.05803

10.01.03.00175

FederstoRel 75mm Hub

FLK G1/2-1G G1/2-AG

Flexolink, verstarkte Bauweise (2)

10.01.03.00207

FLK G1/2-IG G1/2-AG V

Flanschplatte (3)

10.01.10.05701

~

*Fur weitere Informationen siehe Produktinformation FST STARR/FLEX

Bezeichnung

Artikel-Nr.

Hinweis

Bausatz Aufhdngung FST-FLEX 25-2

10.01.10.05695

Flexibler FederstofRel 25mm Hub

Bausatz Aufhdangung FST-FLEX 50-2

10.01.10.05168

Flexibler FederstofRel 50mm Hub

Bausatz Aufhdngung FST-FLEX 75-2
Darin enthalten:

Flexolink (2)

10.01.10.05695

10.01.03.00175

Flexibler FederstofRel 75mm Hub

FLK G1/2-IG G1/2-AG

Flexolink, verstarkte Bauweise (2)

10.01.03.00207

FLK G1/2-IG G1/2-AG V

Flanschplatte (3)

10.01.10.05701

* Einzelne Verwendung von FST FLEX nur nach Rucksprache mit dem Hersteller!
Fir weitere Informationen siehe Produktinformation FST STARR/FLEX
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Ersatz- und Verschleilteile, Zubehor

Anzahl der Sauger

Saugeranschlussleiste inkl. Saugertyp

SPB1-40-ED-1/8-AG

Saugeranschlussleiste inkl.
Saugertyp FSG 20 SI-1/8-AG

Ohne Filtersieb

Mit Filtersieb

Ohne Filtersieb

Mit Filtersieb

6 Sauger

10.01.38.01043

10.01.38.01044

5 Sauger

10.01.38.01045

10.01.38.01046

4 Sauger

10.01.38.01011

10.01.38.01012

10.01.38.01047

10.01.38.01048

3 Sauger

10.01.38.01013

10.01.38.01014

10.01.38.01049

10.01.38.01050

2 Sauger

10.01.38.01015

10.01.38.01016

Material: ED

Material: Silikon

Ein Nachristen von Greifer mit Dichtplatte zu Saugerleisten ist nur auf Anfrage moglich.

DE- 30.30.01.02851 - 03/22

87/96
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14 AuBerbetriebnahme und Recycling
Der Schlauchheber darf nur von qualifiziertem Fachpersonal auRer Betrieb genommen und zur Entsorgung vorbereitet
werden.

Fur die Entsorgung sind die landerspezifischen Richtlinien und gesetzlichen Verpflichtungen zur Abfallvermeidung und
Entsorgung zu beachten.

Das Produkt fachgerecht entsorgen.

Fiir die sachgerechte Entsorgung wenden Sie sich bitte an ein Entsorgungsunternehmen fir technische
Guter mit dem Hinweis, die zu diesem Zeitpunkt geltenden Entsorgungs- und Umweltvorschriften zu
beachten. Bei der Suche nach einem geeigneten Unternehmen ist Ihnen Schmalz gerne behilflich.

15 EU-Konformitatserklarung

Der Hersteller Schmalz bestatigt, dass das in dieser Betriebsanleitung beschriebene Produkt Flachensauggreifer FXP-i
und FMP-i folgende einschldgige EU-Richtlinien erfillt:

2014/30/EU | Elektromagnetische Vertraglichkeit
2011/65/EU ’ RoHS-Richtlinie

Folgende harmonisierte Normen wurden angewendet:

EN ISO 12100:2010 Sicherheit von Maschinen - Grundbegriffe, allgemeine Gestaltungsleitsatze -
Risikobeurteilung

EN ISO 13849- Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen - Teil 1: Allgemeine
1:2015 Gestaltungsleitsatze

EN 61000-6-2:2005 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-2: Fachgrundnormen - Stérfestigkeit fur
+AC:2005 Industriebereiche

EN 61000-6-3:2007 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-3: Fachgrundnormen - Stéraussendung fur
+A1:2011 +AC:2012 Wohnbereich, Geschafts- und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe

EN IEC 63000:2018 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeraten hinsichtlich
der Beschrdankung gefahrlicher Stoffe

Die zum Zeitpunkt der Produkt-Auslieferung giltige EU-Konformitatserklarung wird online zur Verfiigung
@ gestellt. Die hier zitierten Normen und Richtlinien bilden den Status zum Zeitpunkt der Veréffentlichung
der Betriebsanleitung ab.
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16 Einbauerklarung

Der Hersteller Schmalz bestétigt, dass das in dieser Betriebsanleitung beschriebene Produkt Flachensauggreifer FXP-i
und FMP-i folgende einschlagige EU-Richtlinien erfillt:

2006/42/EG | Maschinenrichtlinie

Das bezeichnete Produkt ist ausschlieRlich zum Einbau in eine in eine Gesamtanlage im Innenbereich bestimmt. Die
Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis die Konformitdt des Endproduktes mit der Richtlinie 2006/42/EG
festgestellt wurde.

Der Hersteller verpflichtet sich, die speziellen Unterlagen zur unvollstdndigen Maschine einzelstaatlichen Stellen auf
Verlangen elektronisch zu tGibermitteln. Die zur Maschine gehdrenden speziellen technischen Unterlagen nach Anhang
VII Teil B wurden erstellt.

Folgende harmonisierte Normen wurden angewendet:

EN ISO 12100:2010 Sicherheit von Maschinen - Grundbegriffe, allgemeine Gestaltungsleitsatze -
Risikobeurteilung

EN ISO 13849- Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen - Teil 1: Allgemeine
1:2015 Gestaltungsleitsatze

EN 61000-6-2:2005 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-2: Fachgrundnormen - Storfestigkeit fur
+AC:2005 Industriebereiche

EN 61000-6-3:2007 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-3: Fachgrundnormen - Stéraussendung fur
+A1:2011 +AC:2012 | Wohnbereich, Geschafts- und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe

EN IEC 63000:2018 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeraten hinsichtlich
der Beschrankung gefahrlicher Stoffe

Die zum Zeitpunkt der Produkt-Auslieferung giiltige Einbauerklarung wird online zur Verfligung gestellt.
Die hier zitierten Normen und Richtlinien bilden den Status zum Zeitpunkt der Veroffentlichung der
Betriebsanleitung ab.
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17 Anhang

IO-Link Data Dictionary

FXP-i/FMP-i

@ IO-Link

J. Schmalz GmbH

Johannes-Schmalz-Str. 1, D 72293 Glatten

Tel.: +49(0)7443/2403-0
Fax: +49(0)7443/2403-259

inffo@schmalz.de

29.04.2021

.
SCHMALZ
T

10-Link Implementation

Vendor ID 234 (0Ox00EA)
Device ID 100140 (0x01872C)
SIO-Mode Yes

10-Link Revision

1.1 (compatible with 1.0)

10-Link Bitrate

38.4 kBit/sec (COM2)

Minimum Cycle Time 3.4ms
Process Data Input 4 bytes
Process Data Output 2 bytes

Process Data

Process Data
Input

Bits  Data Type

Access

S CHEIRVEES Remark

Signal SP2 (part present)

0 Boolean

Vacuum is over SP2 & not yet under rP2

Signal SP1 (air saving
function)

1 Boolean

Vacuum is over SP1 & not yet under rP1

reserved

2 Boolean

not used

CM-Autoset acknowledged

3 Boolean

Acknowledge that the Autoset function has been
completed

PD In Byte 0
n EPC-Select acknowledged

4 Boolean

Acknowledge that EPC values 1 and 2 have been
switched according to EPC-Select:

0 - EPC-Select = 00

1 - otherwise

Signal SP3 (part detached)

5 Boolean

The part has been detached after a suction cycle

Device status

2 bit integer

00 - [ green] Device is working optimally

01 - [yellow] Device is working but there are warnings
10 - [orange] Device is working but there are severe
warnings

11 - [red] Device is not working properly

PDInByte 1 | EPCvaluel

8 bit integer

EPC value 1 (byte)

Holds 8bit value as selected by EPC-Select 0/1
00 - Input pressure (0.1 bar)

01 - CM-Warnings (ISDU 146, bits 0-7)

10 - Leakage of last suction cycle (mbar/sec)
11 - Primary supply voltage (Volt)

PD In Byte 2 | EPC value 2, high-byte

PD In Byte 3 | EPC value 2, low-byte

Process Data
Out

16 bit
integer

Access

Availability

EPC value 2 (word)

Holds 16bit value as selected by EPC-Select 0/1
00 - System vacuum (mbar)

01 - Evacuation time t1 (msec)

10 - Last measured free-flow vacuum (mbar)

11 - Air consumption of last suction cycle (0.1 NL)

Special Values Remark

Vacuum 0 Boolean wo Vacuum on/off
PD Out Byte 0 Blow-off 1 Boolean wo Activate Blow-off
Setting Mode P Boolean wo Vacuum on/off with continuous suction disabled
9 (regardless of dCS parameter)
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Perform CM Autoset function (teach permissible

CM Autoset 3 Boolean wo leakage and
permissible evacuation time)

EPC-Select 0 4 Boolean wo Select the function of EPC values 1 and 2 (2-bit binary
coded)

EPC-Select 1 5 Boolean wo (see PD In Byte 1...3)

Profile-Set 0 6 Bool . X .

rotie-se oolean wo Select Production Profile (2-bit binary coded)
ISDU t PO to P3
Profile-Set 1 7 Boolean wo (see parameter areas o P3)
PD Out Byte 1 Input Pressure 7...0 | 8bitinteger wo Pressure value from external sensor (unit: 0.1 bar)

ISDU Parameters

1SDUlIndex™ | Subindex Display . Default Value /
TR Parameter Size Value Range | Access Example
dec  hex ‘ dec ‘ pp
#  |dentification
# Device Management
16 | 0x0010 0 Vendor Name tl)ytss ro J. Schmalz GmbH Manufacturer designation
17 | 0x0011 0 Vendor Text tl)yt2§ ro www.schmalz.com Internet address
18 | 0x0012 0 Product Name ll)ytzsz ro FXP-i/FMP-i General product name
19 | 0x0013 0 Product ID ll)ytssz ro FXP-IFMP-i Product variant name
1..32 EJEK-BG FXP-i 75-HV
20 | Ox0014 0 Product Text bytes ro NC/VENT-BGR EMP-i-32 NC Order-code
21 | 0x0015 0 Snr Serial Number 9 bytes ro 000000001 Serial number
Hardware .
22 | 0x0016 0 Revision 2 bytes ro 03 Hardware revison
Firmware . .
23 | 0x0017 0 SoC Revision 4 bytes ro 01. Mrz Firmware revision
240 | ox00F0 0 Unigue ID 20 bytes ro Unique device identification
number
Device Type code of device features
241 | OxO0F1 0 Features 11 bytes ro (see 10DD)
250 | OxOOFA 0 Art Article Number | 14 bytes ro 10.01.38.* Order-number
251 | Ox00FB 0 Article Revision | 2 bytes ro 00 Article revision
Date code of production
252 | ox00FC 0 Production 3 bytes o D21 (month+year, month is letter
Date coded,
e.g. D21 = April 2021)
Detailed 1..64 EJEK-BG FXP-i 75-HV Detailed type description of
254 | Ox00FE 0 Product Text | bytes ro NCVENT-BGR FMP-i-32 NC the device
& Device Localization
Application 1..32 . User string to store location or
24 | Ox0018 0 Specific Tag bytes w tooling information
. User string to store
242 | Ox00F2 0 Eﬂil#fi’fri?:gggn E)téi: w bl identification name from
Y schematic
1..64 User string to store
246 | Ox00F6 0 Geolocation b”t-es w bl geolocation from handheld
Y device
. 1...64 . User string to store web link to
247 | 0x00F7 0 10DD Web Link | oo w 1ODD file
. 1...64 http://... . Web link to NFC app (base
248 | Ox00F8 0 NFC Web Link bytes hitps:/... w https://myproduct.schmalz.com/#/ URL for NEC tag)
249 | ox00F9 0 Storage 1...32 w . User string to store storage
Location bytes location
253 | 0x00FD 0 Installation 1...16 w - _User string to store date of
Date bytes installation
#  Parameter
] iz Device Settings
0 ] ki3 Commands
0x05 (dec 5): Force upload of
parameter data into the master
0x82 (dec 130): Restore
device parameters to factory
defaults
O0xA5 (dec 165): Calibrate
2 0x0002 0 (S:)(;?Tt];man d 1 byte ?6%32626139 wo vacuum sensor
’ ’ OxA7 (dec 167): Reset
erasable counters ctl, ct2, ct3
0xA8 (dec 168): Reset
voltages HI/LO
0xA9 (dec 169): Reset
vacuum/pressure HI/LO
0 ] ki3 Access Control
Device Access Bit 0-1: reserved
12| oxo0C ‘ 0 Locks ‘ 2 bytes ‘ 0.4 ’ w ‘ 0 Bit 2: Local parameterization
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lock (lock menu editing)
Bt 3-15: reserved
Bit 0: NFC write lock
Bit 1: NFC disable
Bit 2: Not used
Extended Bit 3: local user interface
90 | Ox005A 0 nFc Device Access | 1 byte w 0 locked (manual mode locked)
Locks Bit 4: 10-Link event lock
(suppress sending |0-Link
events)
Bit 5-7: Not used
0 = Menu editing unlocked
77 | 0x004D 0 Pin Menu PIN code | 2 bytes 0-999 w 0 >0 = Menu editing locked with
pin-code
91 | oxoosB 0 NFC PIN code | 2 bytes 0-999 w 0 :")ﬁ for writing data from NFC
O O @ Initial Settings
0 = Externally controlled blow-
off (-E-)
1 = Internally controlled blow-
69 | 0x0045 0 bLo Blow-off mode | 1 byte 0-2 w 0 off — time-dependent (1-f)
2 = Externally controlled blow-
off — time-dependent (E-t)
Output 2 R 0=NO
71 0x0047 0 Ou2 function 1 byte 0-1 w 0 1=NC
73 | 0x0049 0 P-n Signal Type | 1 byte 0-1 w 0 0=PNP
gnal Typ v 1=NPN
0 = mbar
74 | 0x004A 0 uni Display Unit 1byte 0-3 w 0 1=kPa
2 =inHg
3 =psi
75 | 0x004B 0 dLy Output filter 2 byte 0-999 w 10 Unit: 1 ms
0 = off
1 = on (full eco mode with
76 | 0x004C 0 Eco Eco-Mode 1byte 0-2 w 0 display switching off
completely)
2 = Lo (medium eco mode
with display dimmed to 50%)
Display R 0 = Standard
79 | Ox004F 0 dIs Rotation 1 byte 0-1 w 0 1 = Rotated
] iz Process Settings
275 | 0x0113 P-n Number of_ 1byte o Number of the active profile: 0
active profile -3
] ] & Production Setup - Profile PO
0 = not active (off)
68 | 0x0044 0 ctr Alr saving 1byte 0-2 w 1 1= active (on) iy
function 2 = active with supervision
(onS)
Disable 0=off
78 | Ox004E 0 dcs continuous 1 byte 0-1 w 0 1 ~ on
suction B
100 | 0x0064 0 SP1 Switch Point1 | 2bytes | 9907 SP1> iy 750 Unit: 1 mbar
101 | 0x0065 0 Pl ResetPoint1l |2bytes | gopa ™07 | 600 Unit: 1 mbar
102 | 0x0066 0 sp2 switch Point2 | 2bytes | P27 SP2> 550 Unit: 1 mbar
103 | 0x0067 0 P2 ResetPoint2 | 2 bytes fg 2>mP2>= 1y 540 Unit: 1 mbar
Duration .
106 | 0x006A 0 thl automatic blow 2 bytes 10 - 9999 w 200 Unit: 1 ms
107 | 0x0068 0 t1 Permissible | 2bytes | 0- 9999 w 2000 Unic 1 ms. No'-1 Warning i
Permissible Unit: 1 mbar/sec. No -L-
108 | 0x006C 0 L leakage rate 2 bytes 0-999 w 250 Warning if set to 0
119 | 0x0077 0 Profile name ll)yt2§ w ok
] ] & Production Setup - Profile P1
Air saving Profile P-1
180 | 0x00B4 0 function 1 byte 0-2 w 1 (selected by PD Out 0 -
Disable Profile-Set = 1)
181 | 0x00B5 0 continuous 1 byte 0-1 w 0
suction
182 | 0x00B6 0 SwitchPoint1 | 2bytes | 3997 SPL> 1y 750
183 | 0x00B7 0 ResetPointl |2bytes | ops " 07 |mw 600
184 | ox00B8 0 Switch Point2 | 2bytes | FP27SP2> 1y 550
185 | 0x00B9 0 ResetPoint2 | 2 bytes fg 2>1P2>= |y 540
Duration
186 | OxO0BA 0 automatic blow 2 bytes 10 - 9999 w 200
Permissible
187 | 0x00BB 0 evacuation time 2 bytes 0-9999 w 2000
Permissible
188 | 0x00BC 0 leakage rate 2 bytes 0-999 w 250
199 | 0x00C7 0 Profile name | 132 w e
bytes
O O # Production Setup - Profile P2
200 ‘ 0x00C8 ‘ 0 ‘ f‘" saving ‘ 1 byte ‘ 0-2 ‘ w ‘ 1
unction
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Disable
201 | 0x00C9 0 continuous 1 byte 0-1 w 0
suction
202 | 0x00CA 0 Switch Point1 | 2 bytes ?Sf >SP1> w 750
203 | oxoocB 0 ResetPoint1l |2bytes | g5pa "+ | 600
204 | oxoocc 0 Switch Point2 | 2bytes | PL>SP2> |, 550 ,
P2 Profile P-2
) SP2 >rP2 >= (selected by PD Out 0 -
205 | 0xo0CD 0 Reset Point 2 2 bytes 10 w 540 Profile-Set = 2)
206 | OX00CE 0 Duration 2 bytes 10 - 9999 w 200
automatic blow
Permissible
207 | OXO0CF 0 evacuation time 2 bytes 0-9999 w 2000
208 | 0x00DO 0 lpe"“'ss'b'e 2 bytes 0-999 w 250
eakage rate
219 | 0x00DB 0 Profile name L..32 w ok
bytes
] ] ki3 Production Setup - Profile P3
Air saving Profile P-3
220 | Ox00DC 0 function 1 byte 0-2 w 1 (selected by PD Out O -
Disable Profile-Set = 3)
221 | 0x00DD 0 continuous 1 byte 0-1 w 0
suction
222 | 0x00DE 0 Switch Point 1 | 2 bytes ?gf >SP1> w 750
223 | 0X00DF 0 Reset Point1 | 2 bytes gsé >P1> w 600
224 | 0x00EQ 0 switch Point2 | 2bytes | P27 SP2> 1y 550
225 | 0x00E1 0 ResetPoint2 | 2bytes | 5027 ™2%% | 540
Duration
226 | OxO00E2 0 automatic blow 2 bytes 10 - 9999 w 200
227 | 0x00E3 0 Permissible 2 bytes 0 - 9999 w 2000
evacuation time
228 | 0x00E4 0 Permissible 2 bytes 0-999 w 250
leakage rate
239 | OX00EF 0 Profile name tl)ytgg w i
#  Observation
0 iz Monitoring
O O 4 Process Data
40 | ox0028 0 Process Data 4 bytes ro Copy of curre_mly active
In Copy process data input
Process Data Copy of currently active
41 | 0x0029 0 Out Copy 2 bytes o process data output
64 | 0x0040 1 Vacuum Value | 2 bytes ro Actual vacuum value
64 | 0x0040 P Vacuum Value 2 bytes o Lowest_measured vacuum
LO value since power-up
64 | 0x0040 3 Vacuum Value 2 bytes ro nghesg measured vacuum
value since power-up
65 | 0x0041 1 Pressure Value | 2 bytes ro ﬁcbtzgl pressure value (unit: 1
Pressure Value Lowest measured pressure
65 | 0x0041 2 LO 2 bytes o value since power-up
65 | ox0041 3 Pressure Value 2 bytes o H|ghes§ measured pressure
HI value since power-up
66 | 0x0042 1 Supply Voltage | 2 bytes ro Supply voltage (unit: 0.1 Volt)
Supply Voltage Lowest measured supply
66 | 0x0042 2 LO 2 bytes o voltage since power-up
Supply Voltage Highest measured supply
66 | 0x0042 3 HI 2 bytes o voltage since power-up
148 | 0x0094 0 Evacuation 2 bytes o Time from start of suction to
time to : SF’Z (unit: 1 ms) .
149 | 0x0095 0 E_vacuauon 2 bytes o Time from SP2 to SP1 (unit: 1
time t1 ms)
Leakage of last suction cycle
160 | 0xO0AO0 0 Leakage rate 2 bytes ro (unit: 1 mbar/sec)
Free-flow Last measured free-flow
161 | 0x00AL 0 vacuum 2 bytes o vacuum (unit: 1 mbar)
Max. reached i
) Maximum vacuum value of
164 | 0x00A4 0 vacuum in last | 2 bytes ro last suction cycle
cycle
Min. pressure Minimum input pressure
165 | OxO0A5 0 during last 2 bytes ro during suction phase of last
cycle cycle
] ] & Communication Mode
0x00 = SIO mode
- 0x10 = 10-Link revision 1.0
564 | 0x0234 0 E:Azrgénumcatlon 1 byte ro (set by master)
0x11 = 10-Link revision 1.1
(set by master)
] O & Counters
Vacuum-on Not erasable (stored every
140 ‘ 0x008C ‘ 0 ccl counter ‘ 4 bytes ‘ ro 1000 counts)
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Anhang

141

0x008D

Valve operating
counter

4 bytes

Not erasable (stored every
1000 counts)

142

0x008E

Condition
monitoring
counter

4 bytes

Not erasable (stored every
1000 counts)

143

0x008F

Erasable
vacuum-on
counter

4 bytes

Can be reset by System
Command "Reset erasable
counters” (stored every 1000
counts)

144

0x0090

Erasable valve
operating
counter

4 bytes

Can be reset by System
Command "Reset erasable
counters” (stored every 1000
counts)

145

0x0091

Erasable
condition
monitoring
counter

4 bytes

Can be reset by System
Command "Reset erasable
counters" (stored every 1000
counts)

Diagnosis

#

Device Status

32

0x0020

0

Error Count

2 bytes

Number of errors since last
power-up

36

0x0024

10-Link Device
Status

1 byte

0 = Device is operating
properly

1 = Maintenance required
2 = Out of specification

3 = Functional check

4 = Failure

37

0x0025

Detailed Device
Status

96 bytes

Information about currently
pending events
Fixed-length array format
according to |O-Link
specification V1.1

130

0x0082

Active Errors

2 bytes

Bit 00: Internal error: data
corruption (E01)

Bit 01: reserved

Bit 02: Primary voltage too low
(EO7)

Bit 03: Primary voltage too
high (E17)

Bit 04-07: reserved

Bit 08: short circuit at OUT2
(E12)

Bit 09-10: reserved

Bit 11: Measurement range
overrun (FFF)

Bit 12-14: reserved

Bit 15: |0-Link communication
interruption (E08)

138

0x008A

Extended
Device Status -
Type

1 byte

Type code of active device
status (see below)

138

0x008A

Extended
Device Status -
1D

2 bytes

ID code of active device status
(see below, corresponds to 10-
Link events)

139

0x008B

NFC Status

1 byte

Result of recent NFC activity:
0x00: Data valid, write finished
successfully

0x23: Write failed: Write
access locked

0x30: Write failed:
parameter(s) out of range
0x31: Write failed: parameter
value too high

0x32: Write failed: parameter
value too low

0x41: Write failed: parameter
set inconsistent

O0xAL: Write failed :invalid
authorisation

0xA2: NFC not available
O0xA3: Write failed: invalid data
structure

0xA5: Write pending

0xA6: NFC internal error

Condition Monitoring [CM]

146

0x0092

Condition
monitoring

2 bytes

Bit 0: Valve protection active
Bit 1: Evacuation time t1
above limit [t-1]

Bit 2: Leakage rate above limit
[-L]

Bit 3: SP1 not reached in
suction cycle

Bit 4: Free-flow vacuum > rP2
but < SP1

Bit 5: Primary voltage US
outside of optimal range

Bit 6: reserved

Bit 7: reserved

Bit 8: Input pressure outside of
operating range

Bit 9-15: reserved

&

Energy Monitoring [EM]

155

0x009B

Air
consumption
per cycle in
percent

1 byte

Air consumption of last suction
cycle (unit: 1 %)
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Air . . )
. Air consumption of last suction
156 | 0x009C 0 consumption 2 bytes ro cycle (unit; 0.1 NIy
per cycle
Energy .
157 | 0x009D 0 consumption 2 bytes ro Energy consump_n_on of last
suction cycle (unit: 1 Ws)
per cycle
] # Predictive Maintenance [PM]
. Quality of last suction cycle
162 | 0x00A2 0 Quality 1 byte ro (unit: 1 %)
Last measured performance
163 | Ox00A3 0 Performance 1 byte ro level (unit: 1 %)

Coding of Extended Device Status (ISDU 138) and I0-Link Events

Extended Device Status ID Extended Device Status Type 10-Link
- i Event .
(= 10-Link Event Code) Type Display Code Event name REIENS
dec hex Meaning
. (no IOL h - . .
0 0x0000 0x10 Everything OK event) Everything OK Device is working optimally
Defect/fault, . Internal error, user data
6161 0x1811 0x82 high Error EO1 Data Corruption corrupted
Defect/fault, Measured vacuum value too
35872 0x8C20 0x81 lower Error FFF Measurement range overrun high, sensor fault
2457 0x0999 | ox81 Defect/fault, (oloL | 4 10-Link communication interruption 10-Link communication is
lower event) interrupted (readable via NFC)
20736 0x5100 0x42 Crmc_al_ . Error EO7 General power supply fault Primary supply voltage (US)
condiction, high too low
Critical . . . Primary supply voltage (US)
20752 0x5110 0x42 condiction, high Warning E17 Primary supply voltage over-run too high
Critical . Input pressure too high or too
6146 0x1802 0x42 condiction, high Warning Supply pressure fault low
Condition Monitoring: primary
6156 0x180C 0x22 Warning, high Warning Primary supply voltage out of optimal range | supply voltage US outside of
operating range
Condition Monitoring: valve
6151 0x1807 0x22 Warning, high Warning CM: Valve protection active has .SW'tChEd too fast,
continuous
suction activated
Condition Monitoring:
6152 0x1808 0x21 Warning, low Warning CM: evacuation time above limit evacuation time t1 is above
limit [t-1]
6153 0x1809 0x21 Warning, low Warning CM: leakage rate above limit Condition Monitoring: leakage
! ) rate is above limit [-L-]
Condition Monitoring: vacuum
6154 0x180A 0x22 Warning, high Warning CM: SP1 not reached I::r?rI";Pl was never reached
suction cycle
. . X ) Condition Monitoring: free flow
6155 0x180B 0x21 Warning, low Warning CM: free flow vacuum too high
vacuum above SP2
35841 0x8C01 0x21 Warning, low Warning Simulation active Manual mode is active
; (IOL event e . . Calibration offset 0 set
6144 0x1800 only) Notification Vacuum calibration OK successfully
. . - S . Sensor value too high or too
6145 0x1801 0x22 Warning, high Notification | E03 Vacuum calibration failed low, offset not changed
Permissible leakage and
(I0L event permissible evacuation time
6167 0x1817 - only) Notification Autoset completed successfully have been set
Y. automatically for the active
profile
Handling of the part is
; (IOL event P . complete (neutral state of
6168 0x1818 only) Notification Handling Cycle Completed vacuum system reached
or new suction phase begun)
30480 0x7710 | Ox41 Critical Error E12 short circuit at OUT2 output is connect with
condiction, low counterpotential
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