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3.1   CobotPump의 구조

1

2

3
4

2.1

5

6

7 4.1

4.2

1 ¨��K�ÏÐÑÒX�¡y 2 ŻƸ�>_�³Ý�ǮǯǰǱ
2.1 įXİ�kǲ�Ĳĳǃ

3 Ñǳ��ÑÒX��Ę�Ğ�µo8�aƤǴ�47&�ǵ(I�Þ
¦�¨ß�àá��3Ĝ�ƫ�

4 �D��Įk

4.1 ĝǶ�ǷǸÚ�āñ�ìí�7Ŝ&Ġďƞġĵ���ǹ�Ěď
TB-8)

4.2 ÑƤa�ǻř�I�ĝǶ�ìí�7Ŝ&Ġďƞġĵ���ǹ�Ěď
M12-8)

5 òé�CēǠ 6 ăĄ�7Ŝ��Ñǳ��äǼ&òé�ǽå�XǾÚ�ǹĠĠ�D
�J�bÚǿXÐ(

7 ăĄ�7Ŝ��Ñǳ��ÑÒX�&Ɵ��,Ơ�D�J�b
ÚǿXÐ(
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3.2   CobotPump 사양
CobotPump(명칭이 ECBPi인 진공 발생기)는 두 가지 사양으로 제공됩니다. 각 사양은 제품 명칭으로 정의됩니다. 제품 명
ś%�2šŝ�ŢX�ȌL`123

ÿĀ ÷ıȍ��ƴ�ĵĶ �ê �D��Į

ECBPi 24V-DC M12-8 ř�ř�&¨�M½( 24 V DC M12-8
1x 플러그 M12, 8핀

ECBPi 24V-DC TB-8 ř�ř�&¨�M½( 24 V DC TB-8
ĝ²]�ũşX�;'�ȔȕȖ�Ð�d

�D�«ýk�K�üýk]�ÐĂś�ơ-N�ÏĩXÐ6��·o9�:�;čƹ,&ġƫġ�j'�ƫġƫ(�7Ŝ6�ŦƬ�mpX�v0123
ÏĩXÐ'�üµ�B�ġƫġ,�·o.+�;0123

�3����D½�·t

�3�3ř����¾Z�¿+ÀfD
CobotPump는 진공 시스템과 연계하여 진공으로 부품을 처리하도록 설계되었습니다.

÷«�þ_�«ýN�Ɲ^��D�ȣēM�Ō-��j'�ĳŌ-�`123

NC 사양(normally closed)의 경우 “흡입” 신호 입력이 있으면 펌프가 활성화됩니다.

Ɲŏ�õ�M�ȣē6��ű-e�òéN�Ȱ�ŏ123�òé%��ñ�³Ý6�]^�ǅM.µ�ÏÐÑÒX6�ćB.Š�ęą�ĴĵĶķ�ē,
�Ð�ÙXÚĹ�Ɲ^�üý`123�ȱoô%���D½I�ąěƵ��üýk�ÐĂśŝ�6ğ��K�ē,�Ð�m+�Ġġď&ĠĶĐđȲȳ
Process Control)의 분석 기능을 위한 토대가 됩니다.

CobotPump에는 통합 절전 기능이 있습니다. “흡입” 작동 상태에서는 사용자가 설정한 한계값 H1까지 진공을 자동으로
¨ŏ123
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• é¥��êX�Ɇ�ř�3��ǹ�Ǒrč,�Ɉ+�u�CL�âB�M�ćB`123�X��ê�ß�ô�Ǒ
r6�'�o]e���X�ƺ�Xï�XɌ+���ŭN�:<�;0123

• é¥��ê]�s8�ïp%�Ɇ��Ĝ3��ǹ«123�ÏĩXÐ]��êX�X>2�ƺ�ǒču�CL�â
B�M�ćB`123
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�3�3�����¾Z�qÁÂD
qÁÂD����ïð6�'�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�òé�g,M�éD�5č,�ǘD`123�XĹ�Ɲ^�ɍƼFč,�òéX�Ɇ�.+��
¾ZN�þö@i�qÁÂN�:�;0123�qÁÂD����ïð'�øk�j'�qk6��´�9�:�;0123

• Ǯøk�Bù�m+J&ñ�(�qÁÂDǱ]�Hƥ�qÁÂD����ïðM�^ç�þ_�«ýk6�¿
+ë�þ_6�]^�·oe�Bù��¬�Ō-�`123

• Ǯqk�Bù�m+J�qÁÂDǱ]�Hƥ�÷«����ïðĹ�Ɏɏ@u�*o�Bù��¬�ñ�č
,�ǮqÁÂDǱ�ɐǴM�´��K�²ǆ`123

�ɑu]�ǘD´M�ɒXu�¬�`123�ǘD´M�ɒ*�Hƥ�¯Ōp�qÁÂDM�ƧM½ŏ123

�3�3����´��ÃÄ�
CobotPump ECBPi�´��B�ž�«ýkM��B6�Ō-�ƪ�Hƥ�qÁÂDM�÷«>2�ƥă@<=�o].+�;0123

Ï�ɓ�ęƴą�äå6�'�Production-Setup 프로파일 P0�ē,ǖ*]�ôX�M³�5¡ŏ123�X'��ďǻ�äǼ&���ǹ�Ï�ɓ
I/O 액세서리를 통한 지능형 IO-Link 그리퍼의 구동 및 매개 변수화를 위한 제품)을 이용한 구동 시에도 적용되며, 새로 설
o.'�ô%�ġ��ē,ǖ*6r�D=`123

3.3.4   IO-Link와 NFC 인터페이스
IO-Link 인터페이스

m+�³ÝƳ]��½Ā�ƝþN�Ă^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM�ęą�ĴĵĶķ�äå,���9�:�;0123�ęą�ĴĵĶķ�äåĹ�Ɲ^
CobotPump를 원격 매개 변수화할 수 있습니다. 또한, 에너지 및 프로세스 제어 EPC(Energy Process Control) 기능을
789�:�;0123�Ġġď'��²]�äǼ,�ȌL`123

• Condition Monitoring [CM]: 시스템 가용성 향상을 위한 상태 모니터링.
• Energy Monitoring [EM]: 진공 시스템의 에너지 소비 최적화를 위한 에너지 모니터링.
• Predictive Maintenance [PM]: 그리핑 시스템의 성능 및 품질 개선을 위한 사전 유지

>:3

NFC 인터페이스

NFC(Near Field Communication) 인터페이스는 근거리에 있는 여러 디바이스 간의 무선 데이터 전송 표준입니다.

CobotPump는 수동 NFC-Tag로서 기능하며, NFC가 활성화된 스마트폰 또는 태블릿 등 읽기 장치에서 읽고 쓸 수 있습니
23��¯�é¥�³ÝĹ��Į@��ŭ�<�ƫĆďĹ�Ɲ^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�Û²�G:6�Ľ�Ð9�:�;0123

NFC를 통한 통신에는 두 가지 방법이 있습니다.

• ǴŚƥY6�ćBe���7X�Ĺ�Ɲ^�ŶD��8�Ľ�ÐM�M½ŏ123�X�Hƥ�ʃM�ʄX
Ş¡@��ŭ0123�ʅ)D6�'�ƫĆď�K�bÚʆ�Ľ�Ðr�Ō-�.+�;+ū�ŏ123

• j�2Ƭ�ǆ\%�m+�K��ĳÐ�ʄ�Ǯ��������ďǙĶǛđǙ�ʇǙǙ�ǱN�Ɲp�Ɲþ«123�X�H
ƥ�ŶD��8�Ľ�Ðʈr��1Ś�ƫĆďĹ�Ɲ^�½�Fč,�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ�Û²�G:Ĺ�ʉ
'�Ʒ<�M½ŏ123�Ǯ��������ďǙĶǛđǙ�ʇǙǙ�Ǳ�ʄ%�ʊǙǙȲ�Đ�ġ��ȳ��ǛǙđĐ6��ʋN�:
;0123
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ÞF]�ÙXÚ��ĮN�Ă^�'�ʅ)DĹ�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]
¨��K�ÏÐÑÒX�¡y�Ă�5ʌ6�ÂčABC3

NFC 애플리케이션의 경우 판독 간격이 매우 짧습니다. 사용 중인 판독기 내 NFC 안테나의 위치를 확인하십
BC3�³Ý]�Û²�G:M�ęą�ĴĵĶķ�j'�ƫĆďĹ�Ɲ^�GHe�HƥI�Xŷ�Þyp��Ůù��¯�é¥X�¬oFb
ïð,�ÿ�.+ū�ŏ123�aʙ��ŭču�ÙXÚ�Ųǥ&CL�Ġ�ř(X�Űű9�:�;0123

�3����ÏÐÑÒX�K�¨��¡y

�3�3ř���¨��K�ÏÐÑÒX�¡y�·t
CobotPump는 3개의 키, 세 자리 디스플레이 및 상태 정보를 표시하는 4개의 발광 다이오드(LED)를 이용하여 조작할 수
;0123

jp�ƫĆď�bÚǿXÐĹ�Ɲ^�o>Ĺ�ƧƤÀ�:�;0123

1

2

3 4

9 8

5

6

710

1 �� � 2 NFC 기호(제품에 NFC 인터페이스가 있음)
3 IO-Link 기호(제품에 IO-Link 인터페이스가 있음) 4 ÏÐÑÒX
5 UP � 6 DOWN �
7 LED 한계값 H2 8 LED 프로세스 상태 “흡입”
9 LED 프로세스 상태 “내려놓기” 10 LED 한계값 H1

æ'�2Ŝp�âã6��X�@'�Ù�78ŏ123
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3.4.2   LED 상태 표시창
CobotPump에는 “흡입” 프로세스(위치 [8]) 및 “내려놓기” 프로세스(위치 [9])의 상태 표시를 위한 두 개의 LED가 있습니
23

2š�ć'�ĴĠĚ]�]ǑĹ�·tŏ123

ē,�Ð�ïð�ĴĠĚ CobotPump 상태

LED가 둘 다 꺼져 있습니다. CobotPump가 대기 모드에 있습니다.

Ǯ÷«Ǳ�ĴĠĚM��öFč,�ɉʤ�;01
23

CobotPump가 흡입 중이거나 제어되고 있습니다.

ǮqÁÂDǱ�ĴĠĚM��öFč,�ɉʤ�;
0123

CobotPump가 환기 중입니다.

p�ô�ɂ��K�ɂř]�ĴĠĚ�Ǯɂ�Ǳ&ĂÝ�Ę�Ğ(�K�ǮɂřǱ&ĂÝ�Ęř�Ğ(%�÷«�ǟD6��·oe�p�ô�ɂř�K�ɂ�Ƴ�?ė@Ŵ�ɋŋ�B
Ðî�òé]�ÒǐN�4Źź123�ćB'�ÐĂś�D½�K�üý�9çŝ�ï?v0123�Ō-�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�D½ŝ<
?�v0123

2š�ć'�ĴĠĚ]�]ǑĹ�·tŏ123

p�ô�ĴĠĚ CobotPump 상태

LED가 둘 다 꺼져 있습니다. òé�ïʧ��òé�ʨ�ɂ�
òé�ƿ@��òé�ʨ�&ɂ����(

LED H2가 지속적으로 켜져 있습니다. òé�ïʧ��òé�ʫ�ɂ��K�ʨ�ɂř
òé�ƿ@��òé�ʫ�&ɂ����(�K�ʨ�&ɂř�ř�ɇ(

ž�ĴĠĚM��öFč,�ɉʤ�;0123 òé�ïʧ��òé�ʫ�ɂř
òé�ƿ@��òé�ʫ�&ɂř�ř�ɇ(

ž�ĴĠĚM�şʬŏ123 CobotPump가 “수동 모드”입니다.
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����DE�ÙXÚ

�3ř����D�Û²�G:

Û²�G: D_ p�ô āĂ ĳµ

Þy ćĲ Þ¦
õ��é¥��ê US 20.9 24 26.4 V DC PELV1)

Ľʃ6XÚ�é¥��ê UA 20.9 24 26.4 V DC PELV1)

US6��oƸ��L IS -- 100 -- mA US = 24.0 V
UA6��oƸ��L IA -- 500 6002) mA UA = 24.0 V
þ_�üýk��ê&ġƫġ( UOH US-2 -- US VDC IOH < 140 mA
þ_�üýk��ê&ƫġƫ( UOL 0 -- 2 VDC IOL < 140 mA
þ_�üýk��L&ġƫġ( IOH -- -- 140 mA ā��ǆ��3)

þ_�üýk��L&ƫġƫ( IOL -- -- -140 mA ā��ǆ��3)

þ_�«ýk��ê&ġƫġ( UIH 15 -- UA VDC GNDA�?ė
þ_�«ýk��ê&ƫġƫ( UIL 0 -- 9 VDC UA�?ė
þ_�«ýk��L&ġƫġ( IIH -- 5 -- mA --
þ_�«ýk��L&ƫġƫ( IIL -- -5 -- mA --
þ_�«ýk�Üʯ�Bù tI -- 3 -- ms --
þ_�üýk�Üʯ�Bù tO 1 -- 200 ms ¨o�M½

ř(�é¥��ê%�ĠƫĜ����&>_�ŮYê(6�ŦƬ�noN�Żż^ū�ŏ123�þ_�«ýk�K�üýk'�ʰ-�Ü��>_M�.+�;
0123

�(�ĊB��¬&Ǜ�ʨ������ʱ(�Þ¦���Ē]��L�ʲÐM�Űűŏ12ů

�(�þ_�üýk'�ā��ǆ�M�.+�;0123�aƤ4�ŝk@6�¦^�'�>_.��ŭ0123��3řƶ�ĒĹ�Ůŝ@'�k@��L
M��ö.u�MèX�s8.��ŭ��ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�D½�µ³N�Ů�9�:�;012ů

�3����ÏÐÑÒX�Û²�G:

����� � ��  �
ÏÐÑÒX 3 ʳñ Fʴ����aŎ��ĴĠĚ�ÏÐÑÒX
^ï< ±1 mbar --
oc< ±3 % FS Tamb= 25°C, 최종값 FS 기준(full-scale)
ăĀ-�CL ±1 % --
CēĎ�CL ±2 mbar ƾş�¨o�ŷI�òé�vš
ë<�ƾʹ ±3 % 5°C < Tamb < 50°C
Display Refreshrate 5 1/s ���aŎ��ÏÐÑÒX6r�^ç
âã�ɎɏŨ��ʻ�D 1 min âã6��·oX�ǥť.��ŭŤ2uI�ñ�č,�ÏÐÑÒX�äå,�Ž

ğʼ12
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�3����D��ÙXÚ

�3�3ř���*Ü�Û²�G:

Û²�G: D_ p�ô ĳµ

Þy Þ¦
Ûĺ�K�ǟG��¾�ë< Tamb 0°C 45°C ––
>?�ë< TSto -10°C 60°C ––
0< Hrel 10%rf 90%rf ʯx:�vš
>_�Ʊ¥ –– –– IP40 ––
:t — 10,000 h ǟG�ë<M��ƶʿďb�Hƥ

�3�3����D��-½�ÙXÚ

ÿĀ Þ¦�òé òéˀ yš�Òǐ ˁi k@�p�
:ǅ�³ı�ĂÝ1

k@�p�
:®�³ı�ĂÝ2(l =
100 mm)

% l/min dBA kg N N
ECBPi 24V-
DC M12-8

75 0 - 12 57 0.75 Þ¦�ř�� Þ¦��ƶ

ECBPi 24V-
DC TB-8

75 0 - 12 57 0.75 Þ¦�ř�� Þ¦��ƶ

ECBPi 부하 한계 관련 정보

X�o>'�oF�k@�7˂6�F8`123�Þ¦�k@�o>'�Ġďƞġĵr�ā)č,�µÁp�Hƥ6�F8`123�&ɂʇď��¯(�,Ơ
ŝ���@Ŵ�78@'�Hƥ�,Ơ�m¨7]�Þ¦�5ȍ�mp6�ÿ]@ABC3

1�:ǅ�³ı�ĂÝ 2 �:®�³ı�ĂÝ

Fmax. = 100 N

L = 100 mm

Fmax. = 25 N
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�3�3����Ý:

D D2 L Dmk1 G1 LG1

151.5 76 88.6 46 M4-IG 6

ä˃�Ý:'�˄fǑÚ�Ę��Ğ�āĂ«123

�3�3����Þ¦�¨ß�àá

�Į Þ¦�¨ß�àá

47Ʋ�ʊř 1.3 Nm
µok&�ǵ�aƤǴ�47�ǻƶǵřĜ( 0.6 Nm
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ƶ���¨��K�âã�ÃÄ�
CobotPump는 호일 키패드에 있는 세 개의 키로 조작합니다.

�� �

UP �

DOWN �

yē�Ĕ+�Ûã6�ŦŚ�·oN�ǥťŏ123�âã'�2šŝ�Ţ012�

• D¢�âã��ćĲ�+ÑfįXǢ8
• ´-�âã��ơ:p�¡´�7©X�;'�+ÑfįXǢ8
• BÐî�âã���:DI�yē�Ĕ+�ĕ��Ʊŝ�Ţ%�BÐî�ÙXÚ�ʅ)8

¨��âã6��Û²�G:Ĺ�·op�ŷ��¯�é¥X�Þy��Ů��¬�¬oFb�ïð,�ÿ�.+ū�ŏ123�aʙ
��ŭču�ÙXÚM�Ųǥ.+�CL�E01X�Űű9�:�;0123

ƧƤë�âãM�v'�HƥI�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ'�ÏÐÑÒX�äåXŠ�ɋŋ�òéX�ćB`123

÷«�g,�q�ŝê%�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ6�]^�Ę-FFĞ�ćBƳ�í˅�>µ`123

ȱo�ǯĂĹ�Ǫ+ǫ�òéô%�ĘFFFĞ�ćB,�>µ`123

·o�56�o].��ŭ%�BÐî�ïðM�āBù&Ɇ�ƶ���ʱ(��¬�Űű9�:�;0123

ƶ3ř���ÏÐÑÒX�äå6��æ�9ç
ÏÐÑÒX�äå6�'�Ƽ�æ6�ơo�D½X�9ç.+�;0123

ćB'��Ů�ŷ�òé�ćB,�ˆ�ˇ123

ƶ3ř3ř���âã�èD
�� �Ĺ�Ʌŧu�2š]�âãM�B�`123

4 �æĹ�ˈi�ɅŧABC3

ð D¢�âãM�řĖƂ�Û²�G:�ĘX-1Ğ�j'�Ę5PEĞƳ�í˅�èd123

4 �æĹ�Ɇ��Ů��¬�ɅŧABC3

ð ÏÐÑÒX6��Ę-c-Ğ�ćBM�şʬŏ12

ð ´-�âãM�řĖƂ�Û²�G:�ĘctrĞŝ�í˅�èd123

BÐî�âã�B�@D�

4 �K� �æĹ�Ɇ��Ů��¬��B6�ɅŧABC3

ð ÏÐÑÒX6��Ę-5-Ğ�ćBM�şʬŏ12

ð BÐî�âãM�řĖƂ�Û²�G:�Ęcc1Ğŝ�í˅�èd123
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ƶ3ř3����é¥��ê�K�ë<�>D

4 ñ��Ǭ�6�ŦŚ�2š]�o>Ĺ�>Áu� �æĹ�ɅŧABC3

ð [V5]

ð &ɋŋ�õ��é¥��ê&ǹ((

ð [VA]

ð &ɋŋ�Ľʃ6XÚ�é¥��ê&ǹ((

ð [tEC]

ð &ɋŋ�qk�ë<&ʿď((

CobotPump는 보정된 측정기가 아닙니다. 그러나 해당 값은 레퍼런스로 이용하거나 비교 측정에 사용할 수
;0123

ƶ3ř3�������äå�>D

4 ɋŋ����äåĹ�>Áu� �æĹ�ɅŧABC3�ćĲƴ�ęą�äå�j'�ęą�ĴĵĶķ�äå�

ð [510ĞX�ćB`123�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM�ɋŋ��ęą����äå«12

ð [10LĞX�ćB`123�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM�ɋŋ�ęą�ĴĵĶķ����äå«12

ƶ3����D¢�âã
D¢�âãĹ�Ɲ^��ćĲ�ʯ8�ē,aȕ6�¦p�ä˃�·oN�:ť@µ�ʅ)9�:�;0123

ƶ3�3ř���D¢�âã6�ìíe�D½
2š�ć'�D¢�âã]�ÏÐÑÒX�ˏå�K�Û²�G:]�²¡Ĺ�>Ŵː123

ÏÐÑÒX
ˏå

Û²�G: ·t

x-1 p�ô�ɂř m+�D½]�ÐĂÝ�ąĆĆ�ô
([ctr] = [onĞ�Ō-��ïð6�r(

5PE ǖˑ Þ¦�ȣē�8ȍ]�˒Ȍ˓�ôN�4Źź12
([ctr] = [off Ğb�Hƥ6r�Ō-��K�¨o�M½(

x-2 p�ô�ɂ� þ_�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ��ǘ�ô
(NO 출력부 구성 시)

h-2 ƢÐ˔fBÐ�ô���� þ_�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ6�¦p�ƢÐ˔fBÐ�ô
tbL ǘD�Bù Bù�m+J�qÁÂD6�¦p�ǘD�Bù�·o&Ęblo] = [1-t Ğ�j'�ĘE-t]

b�Hƥ6r�Ō-(
CAL ƾş�¨o&���ĵǚđ�ǛĐ( òé�õ��>oI�ƾş�˕�ǟG�êý
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ƶ3�3����D¢�âã]�Û²�G:�GH

1. �æĹ�ˈi�ɅŧABC3

2. âãM�Ċſ�;'�Hƥ��ÿ˖p�ġęƫ�ˏåĹ�«ý@ABC3

3. �j'� �æĹ�˗Ƥ��¯@'�Û²�G:Ĺ�ăĄ@ABC3

4. �æĹ�˗Ƥ��cb@ABC3

5. �j'� �æĹ�˗Ƥ��ôN�GH@ABC3

6. GHe�ôN�Y³@Áu� �æĹ��Ů�Xï�˘i�ɅŧABC3

ð ćBe�ôX�şʬ@Ŵ�cbN�¡ĸŏ123

ð ćBM�ñ�č,�2š�·oôč,��ǘ`123

������,-.��/�01/�-2

• UP�j'�DOWN�æĹ�Ɇ��Ů��¬�Ʌŧu�GH9�ʳñ�ôX�˙ŧi�GH
.D�B�ŏ123

• ���æĹ�˗Ƥ��GHe�ôN�˚ču�ôX�F8.��ŭ0123

ƶ3����´-�âã
ơ:p�¡´�7©X�;'�+ÑfįXǢ6'�´-�âãĹ�789�:�;0123

ƶ3�3ř���´-�âã6�ìíe�D½
2š�ć'�´-�âã]�Û²�G:�K�ÏÐÑÒX�ˏå]�²¡Ĺ�>Ŵː123

ÏÐÑÒ
X�ˏå

Û²�G: ·o�˛Ǣ ·t

ctr ��D½ on

oFF

m+�Ō-�
m+�D½�ąĆĆI�&ǖˑ'�D¢�âã6��Ę5PEĞ,�¨ŏ1
23(

t-1 Þ¦�òé��Bù �3�ř˜�3��Ů�7X6
���3�ř�ùƸč,�¨o
M½
off

kª�ƨ76�¦p��ǘ�ôI�ęą�ĴĵĶķ6�r�ǅM

ä1Úó�vš
-L- Ʌü 0~999�7X6��ô

¨o�M½
¨o�M½p�ɅüôN�Ɲ^�÷«�ē,�Ð]�ªŸN�ǅM9
:�;0123�ęą�ĴĵĶķ6�r�ǅM`123
āĂ��Ůç�˄fĩ

bLo ǘD�D½ -E-

1-t

E-t

IN2&øk�þ_(Ĺ�Ɲ^�øk�m+ǃ
qk�m+&qk6����I�Bù�·o�M½(
øk�m+&øk6����I�Bù�·o�M½(

55t SoftStart off

on

Softstart 없음
B���LM�Ɇ�Ĝ����Ē,�mp`12

o-2 þ_�üýk�� üýk���´-I�kª�ƨ7



5 -. / 01 234

KO · 30.30.01.01426 · 03 · 09/22 21 / 70

ÏÐÑÒ
X�ˏå

Û²�G: ·o�˛Ǣ ·t

no

nc

normaly open인 경우
normaly closed인 경우

o-3 þ_�üýk��
no

nc

üýk���´-I�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ
normaly open인 경우
normaly closed인 경우

tYi «ýk�þ_�ÿĀ
PnP

nPn

«ýk�þ_�ÿĀ�o]
þ_�ÿĀ�ġƫġI�«ýk�ǙĶ�˕����ǹ
þ_�ÿĀ�ƫġƫI�«ýk�ǙĶ�˕���ǹ

tYo üýk�þ_�ÿĀ
PnP

nPn

üýk�þ_�ÿĀ�o]
þ_�ÿĀ�ġƫġI�üýk�ǙĶ�˕����ǹ
þ_�ÿĀ�ƫġƫI�üýk�ǙĶ�˕���ǹ

uni òé�āĂ
-bA

P5i

-ix

-PA

ćBe�òé�āĂ�o]
òéô&�ǚ�đ�āĂ(
òéô&ǝʱĵ�āĂ(
òéô&ĵĶɂȲ�āĂ(
òéô&ķġ��āĂ(

dLY ÐĂÝ�ąĆĆ���
H2

ô��10, 50, 200

K oFF

þ_]�ÐĂÝ�ąĆĆ����ɂ�
āĂ��˄fŮ

dPY ÏÐÑÒX�g�
5td

rot

ÏÐÑÒX�·o
ćĲ
řĝ�ʿ�g�í

Eco ÏÐÑÒX�Ġďą
äå oFF

Lo

on

ÏÐÑÒX�·o
Eco 모드 비활성화 - 디스플레이 계속 켜짐
ˠDM�ƶ�ɇ�Ȱyŏ123
Eco 모드 활성화 - 마지막으로 키를 누른 후 1분이 지나면
ÏÐÑÒXM�Ƀƀ123�ÏĩXÐM��ö�ɉʤ�;'��cb
@D�Ă^�ÏÐÑÒX�˥ȱ�@ā6�şX�4Ź˦123

P1n PIN 코드 001~999�7X]
ô

PIN 코드 정의, 메뉴 잠금
PIN 코드가 000b�Hƥ�ÏĩXÐM�Ċſ�;��ŭ%�Ʒ«
123

rE5 Reset YE5 �ĺ�Û²�G:�ôN�üµ�B�·oč,�·o@ABC3

Û²�G:]�üµ�B�·o%�k=6�èw.+�;0123

ƶ3�3����´-�âã]�Û²�G:�GH

1. �æĹ��Ů�Xï�ɅŧABC3
ð æĹ�Ʌŧµ�;'��¬�ÏÐÑÒX6��Ę-C-ĞM�şʬŏ123

2. âãM�Ċſ�;'�Hƥ��ÿ˖p�ġęƫ�ˏåĹ�«ý@ABC3

3. �j'� �æĹ�˗Ƥ��¯@'�Û²�G:Ĺ�ăĄ@ABC3

4. �æĹ�˗Ƥ��cb@ABC3
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5. �j'� �æĹ�˗Ƥ��ôN�GH@ABC3

6. GHe�ôN�Y³@Áu� �æĹ��Ů�Xï�˘i�ɅŧABC3

7. ´-�âãĹ�Ɏɏ@Áu� �æĹ��Ů�Xï�ɅŧABC3

������,-.��/�01/�-2

• UP�j'�DOWN�æĹ�Ɇ��Ů��¬�Ʌŧu�GH9�ʳñ�ôX�˙ŧi�GH
.D�B�ŏ123

• ���æĹ�˗Ƥ��GHe�ôN�˚ču�ôX�F8.��ŭ0123

ƶ3����BÐî�âã
BÐî�âãĹ�Ɲ^��:DI�yē�Ĕ+�ĕ�I�mª�Ė_�K�*ė�Ė_Ƴ�Ţ%�BÐî�ÙXÚĹ�ʅ)9�:�;0123

ƶ3�3ř���BÐî�âã6�ìíe�D½
2š�ć'�BÐî�âã]�Û²�G:�K�ÏÐÑÒX�ˏå]�²¡Ĺ�>Ŵː123

ÏÐÑÒX�ˏ
å

Û²�G: ·t

cc1 �:D�ř ÷«�ǟD��:D&þ_�«ýk�Ǯ÷«Ǳ(
cc2 �:D�� ȣē����BùX�Bù�āĂ,�ćB`12
5oC yē�Ĕ+ ɋŋ�yē�Ĕ+�ĕ�X�ćB`12
Art mª�Ė_ mª�G_M�ćB`123
5nr *ė�Ė_ *ė�G_M�ćB`123

ƶ3�3����BÐî�âã6��ÙXÚ�>D

4 �K� �æĹ��B6��Ů�Xï�˘i�ɅŧABC3

ð æĹ�Ʌŧµ�;'��¬�ÏÐÑÒX6��Ę-5-ĞM�şʬŏ123

1. âãM�Ċſ�;'�Hƥ��ÿ˖p�ġęƫ�ˏåĹ�«ý@ABC3

2. �j'� �æĹ�˗Ƥ��ćB9�Û²�G:Ĺ�ăĄ@ABC3

3. �æĹ�˗Ƥ��cb@ABC3
ð ôX�ćB`123

4. BÐî�âãĹ�Ɏɏ@Áu� �æĹ��Ů�Xï�ɅŧABC3
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Ĝ���D½�·t

Ĝ3ř���D½�²¡

,3 41�56�78 ����� 9:�;��<
SIO IO-Link

���ïð -- (ʫ�³�§¨�Ĝ3�����ïðI�ǿX��24)
ñ��äå�K
:��äå

ÐĂś�ìb��·o X1

5PE

X-2

h-2

(ʫ�³�§¨�Ĝ3��BÐî�òé�ä1Úó�K�p�
ô�o]I�ǿX��26)

ƾş�>o CAL (ʫ�³�§¨�Ĝ3��òé�õ��>oI�ǿX��26)

ǘD�Bù�o] tbL (ʫ�³�§¨�Ĝ3Ĝ�qÁÂD�äåI�ǿX��28)

��D½I�m+�D½ ctr (ʫ�³�§¨�Ĝ3ƶ�m+�D½I�ǿX��27)

ǘD�D½ bLo (ʫ�³�§¨�Ĝ3Ĝ�qÁÂD�äåI�ǿX��28)

Softstart 55t (ʫ�³�§¨�Ĝ3���Ǚ˪ǛʱǛ�đǛI�ǿX��29)

þ_�«ýk�K�üýk�´- o-2

o-3

(ʫ�³�§¨�Ĝ3ĝ�üýk�K�«ýk�D½I�ǿX�
29)

�ǳ�ÐÚ�D½I�«ýk�K�üýk
]�þ_�ÿĀ�o]

tYi

tYo

(ʫ�³�§¨�Ĝ3ĝ3��þ_�ÿĀI�ǿX��30)

ćB�āĂ uni (ʫ�³�§¨�Ĝ3��òé�āĂ�ăĄI�ǿX��30)

ÐĂÝ�ąĆĆ��� dLY (ʫ�³�§¨�Ĝ3ř��ÐĂÝ�ąĆĆ���I�ǿX�
30)

ÏÐÑÒX�o˫ dPY (ʫ�³�§¨�Ĝ3řř�ÏÐÑÒX�ćB�q8�g
�I�ǿX��30)

Eco 모드 Eco (ʫ�³�§¨�Ĝ3ř��Ġďą�äåI�ǿX��31)

PIN 코드, 액세스 권한 P1n (ʫ�³�§¨�Ĝ3ř��âã�Ċċ�K�Ċċ�^mI�ǿX
��31)

IO-Link Device Access Locks -- (ʫ�³�§¨�Ĝ3ř��âã�Ċċ�K�Ċċ�^mI�ǿX
��31)

üµ�B�·oč,�fĎ rE5 (ʫ�³�§¨�Ĝ3ř��üµ�B�·oč,�fĎ&ď�Đ�đ
All)I�ǿX��33)

�:D cc1

cc2

(ʫ�³�§¨�Ĝ3řƶ��:DI�ǿX��34)

yē�Ĕ+�ĕ� 5oc (ʫ�³�§¨�Ĝ3řĜ�yē�Ĕ+�ĕ��ćBI�ǿX�
34)

mª�Ė_ Art (ʫ�³�§¨�Ĝ3ř��mª�Ė_�ćBI�ǿX��35)
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*ė�Ė_ 5nr (ʫ�³�§¨�Ĝ3řĝ�*ė�Ė_�ćBI�ǿX��35)

Hµ�K�CL ļ��E02

FFF

-FF

(ʫ�³�§¨�Ĝ3ř��CL�ćBI�ǿX��35(�K�&>
³�§¨�ř��µ³�:fI�ǿX��56)

ë<�ȱo tec (ʫ�³�§¨�Ĝ3���ë<�ćB�Ęę�Ěě�ĜĝĞI�ǿX�
35)

�ê�ȱo v5

vA

(ʫ�³�§¨�Ĝ3�ř�é¥��ê�ä1ÚóI�ǿX�
36)

Condition Monitoring(CM)
Energy Monitoring(EM)
Predictive Maintenance(PM)

t-1

-L-

(ʫ�³�§¨�Ĝ3���6ğ��K�ē,�Ð�m+
(EPC)I�ǿX��36)

Production-Setup 프로파일 -- (ʫ�³�§¨�Ĝ3���ġđǙʦǜ�ǛĵǙĶ��ĐǛǜǝ�ē,ǖ
*I�ǿX��40)

IO-Link 식별 데이터 -- (ʫ�³�§¨�Ĝ3���ÏĩXÐ�ÙXÚI�ǿX��40)

78ñĪ�JĪ -- (ʫ�³�§¨�Ĝ3�ƶ�78ñĪ�ĂÝ�cbI�ǿX�
41)

Ĝ3�������ïð

Ĝ3�3ř���ñ��äå
CobotPump에 공급 전압이 연결되면 작동 준비가 완료되고 자동 모드가 됩니다. 이는 시스템 제어를 통해 CobotPump
M���@'�oïFb����ïð«123

æĹ�¨�@Ŵ����ïðĹ�GH@µ�ñ��äå6��Ǯ:��äåǱ,�GH9�:�;0123

CobotPump의 매개 변수화는 항상 자동 모드에서 실행됩니다.

Ĝ3�3����:��äå

§µ
:��äå6��üý�þ_�GH
bt�Ǔ^�j'�ŋƲ�Ųǥ

4 �D��Į%�ÜåB�þ_�GHX��ĺ�BÐî6�ǑÝ'�ƾʹN�ǅM9�:�;'��£MM�:ť^ū�ŏ
123

CobotPump에서는 작동 유형 “수동 모드”를 사용할 수 있습니다. 수동 모드에서 조작 요소에 있는 호일 키패드의 키를 눌
Ƥ�Ǯ÷«Ǳ�K�ǮqÁÂDǱ�D½N�ïĂ�m+�³ÝƳ�)dFč,�m+9�:�;0123�X����ÿĀ6�'�ž�ĴĠĚ�ǮɂřǱ�K
“H2”가 점멸합니다.
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���:��äå�Ō-�

§µ
øk�þ_Ĺ�Ɲ^�:��äå�GH
ļïÝ�˻p��¾�ā�,�bp�bt�Ǔ^�j'�ŋƲ�Ųǥ

4 ���5�³Ý]�ĂƄ�ƾ˼6�7ǂX�v'��cb@ABC3

4 �K� �æĹ��B6��Ů�Xï�˘i�ɅŧABC3

ð æĹ�Ʌŧµ�;'��¬�Ę-M-ĞX�ćB`123

ð LED “H1” 및 “H2”가 점멸합니다.

���ÿĀ�Ǯ:��äåǱ'�Ľʃ6XÚ�é¥��êX�v'�Hƥ&ĳï�o�I�Ď¾�äå(6<�789�:�;0123

���:��äå�ĳŌ-�

4 �æĹ�ɅŧABC3

øk�þ_�«ý]�ïð�GHX�;'�Hƥ6<����ÿĀ�Ǯ:��äåǱM�Ɏɏ`123

CobotPump가 외부 신호를 수신하는 즉시 자동 모드로 바뀝니다.

���:��÷«�Ō-��K�ĳŌ-�

1. �æĹ�˗Ƥ�����ïð�Ǯ÷«ǱN�Ō-�@ABC3

2. ���ïð�Ǯ÷«ǱN�Ɏɏ@Áu� �æĹ�2B�Ʌŧw4� �æĹ�ɅŧABC3

m+�Ęctr] = [onĞN�ɉu�·oe�p�ô6�ŦŚ����ÿĀ�Ǯ:��äåǱ6�<�m+�D½X�Ō-�`123

���:��qÁÂD�Ō-�

4 �æĹ�˘i�ɅŧABC3
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Ĝ3����BÐî�òé�ä1Úó�K�p�ô�o]
CobotPump에는 현재 시스템 진공을 모니터링하기 위한 통합형 진공 센서가 있습니다. 현재 진공값이 디스플레이에 표시
.ŠI�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�ƧƤÀ�:�;0123�òé�Òǐ%�ē,�Ð6�?p�o>Ĺ�mé@Š�2š]�&ĴĠĚ(�þ_�K�Û²�G:
6�ƾʹN�Ǒ̃123

Û²�G: ÏÐÑÒX6�ćB IO-Link에서

ɋŋ�òéô

p�ô�ĴĠĚ�ɂř

p�ô�ĴĠĚ�ɂ�

þ_�üý�ɂ�

ē,�Ð�ÙXÚ�ĳ��ɂř

ē,�Ð�ÙXÚ�ĳ��ɂ�

p�ôŝ�ƢÐ˔fBÐ'�D¢�âã]�âã�©��ĘX-1], [X-2Ğ�K�Ęh-2Ğ6��j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�·o`123

p�ô%�m+�D½6��ȣē�ö<�m+6�78`123

ē,�Ð�ÙXÚ�ē,à̄]�ÙXÚ'�ęą�ĴĵĶķ�äå6��ʅ)`123

òé�p�ô�²¡�

p�ô ·t

H1 m+ô
H1 – 10% Ǖ%�m+ô
H2 þ_�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ�ÐĂÝ�ąƫ�ô1)

h2 þ_�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ�ƢÐ˔fBÐ
H2 - h2 þ_�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ�ÐĂÝ�ąĆĆ�ô1)

1) [NO] 출력부 구성 시 표시

Ĝ3����òé�õ��>o
qk6�·Ýe�òé�õ�'�űƲ�¨Ž6�ŦŚ�G�X�;D�Ǐ£6�·Ýe�ïð6��>o9�ƷN�[³ŏ123�òé�õ�Ĺ�>
o@Áu�BÐî]�òé�g,M�¦D6�²ǆ.+�;+ū�ŏ123

ƾş�CēĎ%�ȱo�ǯĂ�ÞɎô]�̅�ɇ�ǯĂĹ�Ǫ+̆�:�v0123

̅�ɇ]�s8�p�Ĺ�Ůŝ@u�ÏÐÑÒXƳ�ęą�ĴĵĶķ6�CL�ˏå�ĘE03ĞX�ćB`123

õ�]�ƾş�¨o�D½%�D¢�âã6��Û²�G:�ĘCALĞ�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�ǥť`123

D¢�âãĹ�Ɲp�>o�

1. âãM�Ċſ�;'�Hƥ��ÿ˖p�ġęƫ�ˏåĹ�«ý@ABC3

2. ƝŏĀ�õ�]�ƾşN�·o@Áu� �æĹ�ɅŧABC3

3. ÏÐÑÒX6�ĘCALĞX�4Ź̆�ǏŨ�� �j'� �æĹ�ɅŧABC3

4. �æĹ�˗Ƥ��cb@ABC3

5. �j'� �æĹ�˗Ƥ��·o�Û²�G:�ĘYE5ĞĹ�ăĄp�2š� �æĹ��Ů�Xï�ɅŧABC3

ð òé�õ�M�>o.+�;0123
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Ĝ3ƶ���m+�D½
CobotPump는 제어 기능을 통해 에너지를 절약하거나 진공이 너무 높은 레벨로 생성되는 것을 방지하는 역할을 합니다.
jp�yš�ĭüX�Þy�`123�p�ô�ɂř�K�ɂř�ř�ɇ'�m+�D½6��äÚ�ö<�m+6�78`123

·oe�p�ô�ɂř6�<Ŭ@u�òé�ű-X�5ā.µ�ɅüX�ȱo`123�Ʌü,�b^�òéX�p�ô�ɂř�ř�ɇ�Ǒrč,�ƿ
@@uI�òé�ű-X�2B�B�.+�ô�ɂřč,�¨o`123

m+�D½%�´-�âã6��Ęctr] = [onĞč,�Ō-�.µ�Ęctr] = [offĞ,�ĳŌ-�`123

2š�2X+aȕ%�m+]�í:Ĺ�>Ŵː123

67

89

H1

H1-

h2
H2

H2-h2

=>
?@

100%

89

10%

X�Hƥ�p�ô�ɂ�6�<Ŭ@u�üýk�ąěƵ�&kª�ƨ7(M�ǮǙĶǱč,�·o`123�p�ô�ɂ�����6�ǑŬ9�Hƥ�üýkM
“off”로 설정됩니다.

m+�D½]����ÿĀ%�´-�âã]�âã�©��Ę�ǛđĞ6��ę�Ěě�Û²�G:Ĺ�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�·o9�:�;01
23�j'�ē,�Ð�ÙXÚĹ�Ɲp�·oX�M½ŏ123�X�·o%�ę�Ěě�Û²�G:>2�ƥăǬĂM�ƺ�ǒ0123�ȣē�8ȍ6
¦^�ô�Ǯ�ǱN�«ý@w4�ē,�Ð�ÙXÚ6�ɂřN�«ý@u�ę�Ěě�Û²�G:]�·oX�78`123�ē,�Ð�ÙXÚ]�ɂř
6�¦p�«ýX�ÿ˖@��ŭ%�Hƥ�ɂ����ř�ɇ�ôč,�¨o`123

2š�ć6'�´-�ļBM�èw.+�;0123
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Control
Mode 

&ē,�Ð�ÙX
Ú(

Control
Mode 

(ISDU / [ctr])

H1/파워 설정 
&ē,�Ð�ÙX

Ú(

H1 설정
(ISDU / [H1])

ǖˑ�·o
(ISDU /
[SPE])

Ō-����äå

�>�?@ m+ 50 550 85 ƶ�ɇ]�ȣē�8ȍč,��ö
÷«

CD �ö�÷« 70 450 80 700 mbar의 H1 값으로 제
+

m+ �>�?@ 0 700 65 Ĝƶɇ]�ȣē�8ȍč,��ö
÷«

m+ CD 0 650 100 650 mbar의 H1 값으로 제
+

CD �ö�÷« 0GHI�J:
KLM��N�OPQ

610 75 H2 값 + 10%로 제어

CD m+ 0GHI�J:
KLM��N�OPQ

570 46 H2 값 + 10%로 제어

2šŝ�Ţ%�m+�D½����ÿĀN�·o9�:�;0123

Ĝ3ƶ3ř����ö�÷«
CobotPump가 설정된 파워 또는 모터 속도로 연속 흡입합니다. 이 작동 유형에 대한 제어 기능 설정은 [ctr] = [off]
«123

ȣē]�ǖˑM�ęą�ĴĵĶķ�äå6��ē,�Ð�ÙXÚĹ�Ɲ^�j'��ęą�äå6��Û²�G:�Ę5PEĞĹ�Ɲ^�·o`123��˜�ƶƶ
7X]�ôN�«ý9�:�;0123�ř��>2�̍�ôX�«ý.u�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM�Þ¦�ǖˑ,���ŏ123�ô�ƶ�X�«ý.u
CobotPump가 절반의 파워로 작동합니다.

IO-Link 모드에서 프로세스 데이터에 값 “0”이 입력되면, 기본 메뉴의 매개 변수 [5PEĞ6��äÚ�ö<6�¦^�·oe�ôX
78`123

Ĝ3ƶ3����m+
CobotPump가 한계값 H1에 도달한 경우, 진공 생성이 꺼집니다. 한계값 H1-10%에 미달한 경우, 진공 생성이 다시 켜지
µ�ǖˑM�ô�ɂř,�¨o`123

X����ÿĀ6�¦p�m+�D½�·o�ĘcTRĞ%�ĘonĞ«123

X�·o%�ä˃��¾Z6�Fŏ@ŠI�ơƢ�÷:-��¾Z6�[³`123

Ĝ3Ĝ���qÁÂD�äå
��M��qÁÂD�äå�56��ăĄ9�:�;0123�X�D½%�´-�âãĹ�Ɲ^�Û²�G:�ĘbLoĞ6��j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^
·o9�:�;0123

Ĝ3Ĝ3ř���øk�m+J�qÁÂD
ǮqÁÂDǱ�ɐǴ'�þ_�«ýk�ęƫ2�ǮqÁÂDǱĹ�Ɲ^�®ũ�´�`123�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ'�þ_M��ö.'��¬�éD�5č
,�ĭDĹ�ǥťŏ123

X����ÿĀ6�¦p�qÁÂD�D½�·o%�Ę-E-Ğ«123
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Ĝ3Ĝ3����qk�Bù�m+J�qÁÂD
X����ÿĀ6�¦p�qÁÂD�D½�·o%�Ę1-tĞ«123

���ïð�Ǯ÷«ǱN�Ɏɏ@u�ǮqÁÂDǱ�ɐǴM�·oe�Bù��¬�ñ�č,�´�`123�X�D½N�Ɲ^�m+�³Ý6��p
Ė]�üýN�Ɇ9�:�;0123�qÁÂD�Bù��ö%�D¢�âã6��Û²�G:�ĘtbLĞN�Ɲ^�·o`123����ÿĀ�Ę-

E-ĞM�·o.+�;'�HƥI�D¢�âã6��Û²�G:�ĘTBLĞX�̒m`123

·oe�qÁÂD�BùX�Ûƥ�̓�Hƥ6<�ǮqÁÂDǱ�þ_'�Ǯ÷«Ǳ�þ_>2�ƥĂ6�;0123

äå�Ę1-tĞ6�<�þ_�«ý�ǮqÁÂDǱĹ�Ɲ^����ïð�ǮqÁÂDǱĹ��ö�ǥť9�:�;0123

Ĝ3Ĝ3����øk�Bù�m+J�qÁÂD
X����ÿĀ6�¦p�qÁÂD�D½�·o%�ĘE-tĞ«123

qÁÂD�ʲÐM�«ýk�ęƫ2�ǮqÁÂDǱĹ�Ɲ^�øk6��m+`123�ǮqÁÂDǱ�ɐǴ'�·oe�Bù�ĘtbLĞ��¬�´�`
123�«ý�þ_M�˘+ʤ<�qÁÂD��ö�BùX�˘+���ŭ0123

qÁÂD�Bù��ö%�D¢�âã6��Û²�G:�ĘtbLĞN�Ɲ^�·o`123����ÿĀ�Ę-E-ĞM�·o.+�;'�HƥI�D¢
âã6��Û²�G:�ĘTBLĞX�̒m`123

Ĝ3Ĝ3����qÁÂD�Bù�·o
CobotPump의 내려놓기 기능이 내부 시간 제어식 [blo] = [1-tĞ�j'�øk�Bù�m+J�Ęblo] = [E-TĞ�Ǯñ��ǘ
DǱ,�·o.+�;'�HƥI�qÁÂD�Bù�ĘtbLĞN�·o9�:�;0123

ćBe�ʳñ'�qÁÂD�Bù&Ů�āĂ(6�^ç`123�qÁÂD�Bù%��3ř�ŮkÚ��3��Ů�7X6��·o9�:�;0123

���ÿĀ�Ę-E-ĞM�·o.+�;'�HƥI�D¢�âã6��Û²�G:�ĘTBLĞX�̒m`123

6.7   Softstart
CobotPump에는 Softstart 기능이 있어서 600 mA를 초과하는 전류 펄스를 방지할 수 있습니다. 이 기능을 사용하면
CobotPump를 시동할 때 파워가 약 30%로 감소하고, 약 400 ms 이내에 90%로 증가합니다.

Softstart는 구성 메뉴에서 매개 변수 [55TĞĹ�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�o]`123

Ĝ3ĝ���üýk�K�«ýk�D½

Ĝ3ĝ3ř���þ_�üýk
CobotPump에는 두 개의 신호 출력부 OUT2�K�ąěƵ3X�;0123�þ_�üýk�ąěƵ26'�p�ô�ɂ�ƴ��&kª�ƨ7(]�D
½X�9ç.+�;čŠ�þ_�üýk�ąěƵ36'�ǮďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�ƝþǱ�D½X�9ç.+�;0123

þ_�üýk'�´-�âã6��ïB�²ǆ�ũş�Ęno](normally open) 또는 상시 닫힘 접점 [nc](normally closed)로 전
ǘ9�:�;0123�´-%�^ç�Û²�G:�Ęo-2Ğ�K�Ęo-3ĞN�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�ǥť9�:�;0123

D¢Fč,�üýk'�ĘNOĞ,�·o.+�;+��þ_�«ý�B�D½X�ǥť`123

üýk�ąěƵ26�^ç@'�ÐĂś�ìb��ĘX-2ĞƳ�ƢÐ˔fBÐ�Ęh-2Ğ'�D¢�âã6��·o`123

Ĝ3ĝ3����þ_�«ýk
CobotPump에는 두 개의 신호 입력부 IN1�K�ęƫ2M�;0123�þ_�«ýk�ęƫ16'�Ǯ÷«Ǳ�D½X�9ç.+�;čŠ�þ_
«ýk�ęƫ26'�ǮqÁÂDƴǘDǱ�D½X�9ç.+�;0123

þ_�«ýk'�ĘNC](normaly closed, 항시 폐로에 해당)로 설정되어 있어서 신호 입력 시 기능이 실행됩니다.
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Ĝ3ĝ3����þ_�ÿĀ
þ_�ÿĀN�Ɲ^�ġƫġƳ�ƫġƫ�7X6���ǘ9�:�;0123�´-�âã6��^ç�Û²�G:Ĺ�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^��
ǘ`123

Û²�G:�ĘtYiĞĹ�Ɲ^�«ýk6�¦p�þ_�ÿĀX�·o`123

Û²�G:�ĘTYoĞĹ�Ɲ^�üýk6�¦p�þ_�ÿĀX�·o`123

Ĝ3����òé�āĂ�ăĄ
X�D½N�Ɲ^�ćB.'�òéô]�āĂĹ�ăĄ9�:�;0123

X�D½%�´-�âã6��Û²�G:�ĘuniĞĹ�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�·o9�:�;0123

2š]�āĂĹ�789�:�;0123

āĂ ·t

bar òéôX��ǚ�đ�āĂ,�ćB`123
āĂ�·o%�Ę-bAĞ«123

Pascal òéôX�ķġ��āĂ,�ćB`123
āĂ�·o%�Ę-PAĞ«123

inchHg òéôX�ĵĶɂȲ�āĂ,�ćB`123
āĂ�·o%�Ę-iXĞ«123

psi òéôX�ǝʱĵ�āĂ,�ćB`123
āĂ�·o%�ĘP5iĞ«123

òé�āĂ�ăĄ%�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�ÏÐÑÒX�ćB�q86r�ƾʹN�Ǒ̃123�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�ũŪ�M½p
Û²�G:]�āĂ'�X�·oŝ�ˁ?ŏ123

Ĝ3ř����ÐĂÝ�ąĆĆ���
X�D½N�Ɲ^�kª�ƨ7�þ_]�ÐĂÝ�ąĆĆ����ɂ�Ĺ�·o9�:�;0123�XĹ�Ɲ^�òé�BÐî6��òé�Òǐ]�āD
G�N�̒m9�:�;0123�ÐĂÝ�ąĆĆ�����ö%�´-�âã6��Û²�G:�ĘdlYĞĹ�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�·o9
:�;0123�ř�I�ƶ��j'������ʱ�56��ôN�ăĄ9�:�;0123�X�D½N�ĳŌ-�@Áu�ô�Ę000](= off)을 설정해
ū�ŏ123

ÐĂÝ�ąĆĆ���%�²Ī�üýk�ąěƵ2, IO-Link의 프로세스 데이터 비트 및 상태 표시 H2에 영향을 미칩니다.

üýk�ąěƵ�Ĺ�ïB�²ǆ�ũş�ĘƫąĞ,�´-p�Hƥ�ÐĂÝ�ąĆĆ���X��DJč,�ǥť`123�Üu6�ï
B�˚̟�ũş�ĘƫďĞ,�´-p�Hƥ�^ç�ÐĂÝ�ąƫ���X�ǥť`123

Ĝ3řř���ÏÐÑÒX�ćB�q8�g�
³ı�ĂÝ�¨o�B�´-�âã6��Û²�G:�ĘdPYĞĹ�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�ÏÐÑÒX�ǆʹN�řĝ�ʿ�g�9�:�;01
23

üµ�B�·o%�Ę5tdĞ«123�X'�ćĲ�ǆʹ6�^çŏ123

ćB�q8N�řĝ�ʿ�g�@Áu�Û²�G:�·o�ĘrotĞĹ�ăĄ@ABC3
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ÏÐÑÒX�ćB�q8ŝ�í˅� �K� �æ]�D½<��,�ĩ̠123�ǮĚǙ̡ĶǱ�æM�ǮěǝǱ�æ,�ĩ̠123

ÏÐÑÒX]�y:ş%�ćB�q8�ïā6�4Ź˦123

g��äå6�'�̢�CƬ̣]�y:şX�ƺ�Xï�ćB.��ŭčƹ,��:D�D=�K�*ė�Ė_M�ćBƪ�Ǐ�Ʌ
�`123

6.12   ECO 모드
CobotPump의 경우, 에너지 절약을 위해 디스플레이를 끄거나 어둡게 할 수 있습니다. Eco 모드를 활성화하면 마지막 키
¨��řȌ�ŷ�ÏÐÑÒXM�Ƀ�w4�+žˑʤ��BÐî]�yĳ��ýX�Ȱyŏ123

ECO 모드는 구성 메뉴에서 매개 변수 [EcoĞ�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�Ō-��K�ĳŌ-�`123

��M��·oX�M½ŏ123

• [offĞ����äåM�Ō-�.��ŭŤ0123
• [LoĞ��ÏÐÑÒX�ˠDM�ƶ�ɇ�Ȱyŏ123
• [onĞ��řȌ�ŷ�ÏÐÑÒXM�Ƀƀ123

ćBɊ]�ƥȱ�@ā�ä�f6�;'�Fʴ�ş%�ćBɊX�Ƀʤ�;šN�4Źź123

ß]]�æĹ�Ʌŧw4�CL�âB�M�4Ź4u�ÏÐÑÒXM�2B�Ō-�`123

IO-LinkĹ�Ɲ^�Ġďą�äåĹ�Ō-�@'�ɍB�ÏÐÑÒXM���äå,��ǘ`123

Ĝ3ř����âã�Ċċ�K�Ċċ�^m
PIN 코드 [P1nĞN�Ɲ^I�j'�ęą�ĴĵĶķ6��̧ĚĐ̨ĵ�Đ�Ē��Đʱʱ�ĴǙ�ķʱ̧Ĺ�Ɲ^�ƥŰF�Ľ�Ð,kÚ�âãĹ�>_9�:�;0
123�ɋŋ�·o%��ö�ćB`123

üµ�ïð]�ġęƫ�ˏå'����«123�ŦŚ��âã'�Ċſ�;��ŭ0123

���5�Û²�G:�,�b^�þ_]�ïðM�GHƪ�:�;čƹ,I�ġęƫ�ˏå�78N�[³ŏ123

6.13.1   PIN 코드
ĊċN�Ō-�@Áu�´-�âã6��Û²�G:�ĘP1nĞN�Ɲ^�j' IO-LinkĹ�Ɲ^���ř˜����5�ÀĩƬ�ġęƫ�ˏåĹ�«ý
^ū�ŏ123

¨��K�ÏÐÑÒX�¡yĹ�Ɲ^�ġęƫ�ˏåĹ�o]@'�ǆ\X���Ƴ�ŢX�DE`123

1. �æĹ��Ů�Xï�ɅŧABC3
ð æĹ�Ʌŧµ�;'��¬�ÏÐÑÒX6��Ę-C-ĞM�şʬŏ123
ð ´-�âãM�èÁ�;0123

2. �j'� �æĹ�˗Ƥ��âã�©��ĘP1nĞN�ăĄ@ABC3

3. �æĹ�˗Ƥ��cb@ABC3

4. �j'� �æĹ�˗Ƥ��ġęƫ�ˏå]�Ɓ�ĖƂ�ʳñĹ�«ý@ABC3

5. �æĹ�˗Ƥ��cbp�2š�æĹ�ˈi�˗Ƥ��2š�ʳñ,�X�@ABC3
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6. 2Ƭ�ʳñ�ž�²Ĺ��*p�ǆJč,�«ý@ABC3

7. PIN 코드를 저장하려면 �æĹ��Ů�Xï�ɅŧABC3

ð ÏÐÑÒX6��ĘLocĞM�şʬ@µ�´-�âãM�Ɏɏ`123

ð âãM�Ċ̪123

ĊċN�ĳŌ-��ïð,�ÿ�@Áu�ġęƫ�ˏå����X�9ç.+ū�ŏ123

PIN 코드가 활성화된 상태에서도 IO-LinkĹ�Ɲ^�ÏĩXÐ6�¦p��ĺ�Ľ�ÐM�M½ŏ123�a�ø6<�IO-LinkĹ�Ɲ^
ɋŋ�ġęƫ�ˏåĹ�ʅ)I�GH�j'�̫m9�:�;012&ġęƫ�ˏå�˕����(3

6.13.2   Device Access Locks를 통한 액세스 권한 차단
���ÿĀ IO-Link6�'�ÏĩXÐ]�¨��¡yĹ�Ɲp�Û²�G:�ô�GHN�ǆ�@D�Ă^�ćĲ�Û²�G:�ǮDevice
Access Locks” 0x000C를 사용할 수 있습니다.

ĳ� ]Ǒ

2 Local parametrization locked
&78ñ�âãĹ�Ɲp�Û²�G:�GHX�wk`12(

Û²�G:�Device Access LocksĹ�Ɲp�D̮]�ĊċX�âã�ġęƫ>2�ƥăŏ123�ɍI�XƤp�Ċċ%�ġęƫN�«ý^<�ƥg
9�:�včŠI����ÿĀ��ęą6�<��ö�ÿ�`123

X�Ċċ%�ÏĩXÐ�ñĺM��̯�IO-LinkĹ�Ɲ^�r�2B�^m9�:�;0123

Ĝ3ř�3����âã�Ċċ�^m
´-�âã6��ġęƫ�ˏå�ĘPinĞN�Ɲ^�ƥŰF�Ľ�Ð,kÚ�âãĹ�>_9�:�;0123�ĊċX�Ō-�e�HƥI�ÏÐÑÒ
X6��ĘLocĞM�şʬ@w4�ġęƫ�ˏå�«ýN�¡ĸ@'�âB�M�4Ź˦123

������,-.��/�01/�-2

• UP�j'�DOWN�æĹ�Ɇ��Ů��¬�Ʌŧu�GH9�ʳñ�ôX�˙ŧi�GH
.D�B�ŏ123

• ���æĹ�˗Ƥ��GHe�ôN�˚ču�ôX�F8.��ŭ0123

âã'�2šŝ�ŢX�Ċċ�^m`123

1. �æĹ�ɅŧABC3

2. �j'� �æĹ�˗Ƥ��ġęƫ�ˏå]�Ɓ�ĖƂ�ʳñĹ�«ý@ABC3

3. �æĹ�˗Ƥ��cb@ABC3

4. 2Ƭ�ʳñ�ž�²Ĺ��*p�ǆJč,�«ý@ABC3

5. �æĹ�˗Ƥ��âãĹ�Ċċ�^m@ABC3

ð PIN을 올바르게 입력한 경우 [VnCĞ�âB�M�4Ź˦123

ð PIN을 잘못 입력한 경우 [LocĞ�âB�M�4Ź4µI�âãM�Ċ̓�ïð,�ÿ�`123
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ʉD�>_M�Ō-�e�HƥI�ĊċN�Àĩŧi�^mp�ŷ�řȌ�Xq6�¯@'�Û²�G:Ĺ�GH9�:�;0123�řȌ�Xq6�G
H@��ŭ'�HƥI�ʉD�>_M�ñ�č,�ŋŌ-�`123

ƾ´Fč,�Ċċ�^m@Áu�ġęƫ�ˏå����N�·o^ū�ŏ123

üµ�ïð]�ġęƫ�ˏå'����«123�ŦŚ��âã'�Ċſ�;��ŭ0123

ÀĩƬ�ġęƫ�ˏåĹ�ƺ�Xï�ǧ�:�v'�HƥI�ʧbN�Ă^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝĹ�m¨76�>qū�ŏ123

Ĝ3ř����üµ�B�·oč,�fĎ&ď�Đ�đ�Ē��(
X�D½N�Ɲ^�ęĶĵǛĵ����ĐǛǜǝ�K�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�´-ŝ�Ō-�ġđǙʦǜ�ǛĵǙĶ��ĐǛǜǝ�ē,ǖ*]�·oX�üµ�ïð,�fĎ`
123

X�D½%�´-�âã6��Û²�G:�ĘrE5ĞĹ�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�ǥť`123

CobotPump의 출고 시 설정은 부록에 기술되어 있습니다.

�Hµ
mª]�Ō-�ƴĳŌ-�,�m¨�éo6��üý�þ_M���@i�`12ů
bt�Ǔ^

4 M½p�ĂƄ�ƾ˼N�Ǔ@ABC3

4 ǟ]@ABC3

2š6�'�ÏÐÑÒX�¡y�K�¨��¡yĹ�Ɲ^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝĹ�üµ�B�·oč,�fĎ@'�ǆ\N�·tŏ123

1. �æĹ��Ů�Xï�ɅŧABC3

2. âãM�Ċſ�;'�Hƥ��ÿ˖p�ġęƫ�ˏåĹ�«ý@ABC3

3. �j'� �æĹ�˗Ƥ��Û²�G:�ĘrE5ĞĹ�ăĄ@ABC3

4. �æĹ�˗Ƥ��cb@ABC3

5. �j'� �æĹ�˗Ƥ��·o�Û²�G:�ĘYE5ĞĹ�ăĄp�2š�æĹ��Ů�Xï�ɅŧABC3

ð CobotPump가 출고 시 설정으로 설정됩니다.

ð ćBɊX�ˈi�şʬp�ŷ�ÏÐÑÒX�äå,�ˆ�ˇ123

üµ�B�·oč,]�fĎ�D½%�2š�©�6�ƾʹN�ǑÝ��ŭ0123

• �:D�D=
• õ�]�ƾş�¨o
• IO-Link 매개 변수 “Application Specific Tag”



6 �5 ��

34 / 70 KO · 30.30.01.01426 · 03 · 09/22

Ĝ3řƶ����:D
CobotPump에는 2개의 삭제 불가 내부 계수기가 있습니다.

�:D�ř�ĘCc1Ğ%�þ_�«ý�Ǯ÷«Ǳ]�ÿ˖p�Ƽ�ʲÐ6��ĻM@ŠI�X6�ŦŚ�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�78�Dù��¬�ä˃�÷«
ǟDĹ��Ʋŏ123

�:D���ĘCc2Ğ'�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�̷����BùN�Ů�āĂ,�ȱoŏ123

ÏÐÑÒX�ˏ
å

D½ ·t

cc1 �:D�ř&ďǙǜĶǛĐđř( ÷«�ǟD��:D&þ_�«ýk�Ǯ÷«Ǳ(
cc2 �:D��&ďǙǜĶǛĐđ�( CobotPump 작동 시간(초)

�:D'�BÐî�âã6��Û²�G:�Ęcc1Ğ�K�Ęcc2ĞĹ�Ɲ^�j'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�ʅ)�j'�ćB9�:�;0123

CobotPump의 조작 필드에 계수기 표시:

ü BÐî�âã6��¯@'�Û²�G:Ĺ�ăĄŏ123

4 �æĹ�˗Ƥ��Û²�G:Ĺ�cb@ABC3

ð ̷��:�ô]�Ǟ�̸�y:ş���ñfM�ćB`123�̢�CƬ̣]�y:şX�şʬŏ123�X'�5¡<M�M³�Ǖ%�ʳñ
]���ñf�İ=ŝ�*Ýŏ123

�j'� �æĹ�˗Ƥ�̷��:�ô]�4Ǌ��y:ş�ñfĹ�ćB9�:�;0123�y:ş%�ÏÐÑÒX6�ćB.'�̷��:
ô]���ñf�İ=N�4Źź123

�:D]�̷�ô%�2š��²]�ʳñ�İ=č,�´-`123

ćBe�̹Ǣ 106 103 100

ʳñ�İ= 0.48 61.8 593.

X�ļ6��ɋŋ�̷��:�ô%��ĝ�Ĝřĝ�ƶ��«123

4 D½N�Ɏɏ@Áu� �æĹ�ɅŧABC3

Ĝ3řĜ���yē�Ĕ+�ĕ��ćB
yē�Ĕ+�ĕ�%�qk�̺�̻Ƥ6��ɋŋ�ǥť�5b�yē�Ĕ+]�o>Ĺ�méŏ123

1. âãM�Ċſ�;'�Hƥ��ÿ˖p�ġęƫ�ˏåĹ�«ý@ABC3

2. UP�j'�DOWN�æĹ�˗Ƥ�Û²�G:�Ę5ocĞĹ�ăĄ@ABC3

3. ���æĹ�˗Ƥ��cb@ABC3
ð ôX�ćB`123

4 D½N�Ɏɏ@Áu����æĹ�ɅŧABC3
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Ĝ3ř����mª�Ė_�ćB
mª�Ė_'�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ6�kıe�Śǐŝ��*@i��ñJč,<�Y³.+�;0123

�æĹ�˗Ƥ��mª�Ė_�Û²�G:�ĘArtĞĹ�cb@u�mª�Ė_]�̼š�ž�ñfM�ćB`123� �æĹ�Ʌŧu�mª�Ė
_]�4Ǌ��ñfM�ćB`123�ćBe�y:ş%�mª�Ė_6�öŏ123

mª�Ė_'�̷�řřñf]��²�ʳñ�İ=č,�´-.+�;0123

cMd�ef 1 2 3 4
ʳñ�İ= 10. 02.0 2.00 383

X�ļ6��mª�Ė_'�ř�3��3��3���ĝ�«123

4 D½N�Ɏɏ@Áu� �æĹ�ɅŧABC3

Ĝ3řĝ���*ė�Ė_�ćB

*ė�Ė_'�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�m¨�Dù6�¦p�o>Ĺ�méŏ123� �æĹ�˗Ƥ��*ė�Ė_�Û²�G:�Ę5NRĞN�cb@
u�*ė�Ė_]�Ǟ�̸�y:ş���ñfM�ćB`12&ñ̽:�ǵř�0(3�̢�CƬ̣]�y:şX�şʬŏ123�X'�5¡<M�M³
Ǖ%�ʳñ]���ñf�İ=ŝ�*Ýŏ123

�j'� �æĹ�˗Ƥ�*ė�Ė_]�4Ǌ��y:ş�ñfĹ�ćB9�:�;0123�y:ş%�ÏÐÑÒX6�ćB.'�*ė�Ė_
]��ñf�İ=N�ćBŏ123

*ė�Ė_]�̷�ô%�2š��²]�ʳñ�İ=č,�´-`123

ćBe�̹Ǣ 106 103 100

ʳñ�İ= 0.48 61.8 593.

X�ļ6��ɋŋ�*ė�Ė_'��ĝ�Ĝřĝ�ƶ��«123

4 D½N�Ɏɏ@Áu� �æĹ�ɅŧABC3

Ĝ3ř����CL�ćB
CLM�Űű@u�ÏÐÑÒX6�CL�ˏå&ǮĠ�Ė_Ǳ(M�ćB`123�CL�Űű�B�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]���%�CL�ÿĀ6�ŦŚ
2̾123

���äå��ęą�K�ęą�ĴĵĶķ6�¦^�Űű�M½p�CLƳ�?ė�ˏå]��=%�&ʫ�³�§¨�ř��µ³�:fI�ǿX��56(�³6��c
b9�:�;0123

âã6��ǥť�5b�¨�� '�CLM�Űű@'�ɍB�5ā`123�CL�ˏå'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�Û²�G:,�ƧƤÀ�:<
;0123

Ĝ3�����ë<�ćB�Ęę�Ěě�ĜĝĞ
Dʅ�ƾ˼]�ë<M�ȱo`123�ë<M�qk�p�ôN�Ůŝ@u�ŝèN�ǆ�@D�Ă^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM�Ƀƀ123
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Ĝ3�ř���é¥��ê�ä1Úó
CobotPump에는 내부 전압 모니터링 기능이 있습니다. CobotPump에는 24 V의 공급 전압이 필요합니다. 전압 편차가
s8�C Ĺ�Ǫ+4u�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM�CL�ïð,��ǘ`123

CL�ïð'�ÏÐÑÒX6�ćB.µƴćB.w4�ęą�ĴĵĶķ6�ćB`123

2š�ć6'�CL�âB�Ƴ�a�]Ǒ6�¦p�·tX�èw.+�;0123

ćB.'�CL
ˏå

]Ǒ

E05 Ľʃ6XÚ�é¥��ê&ěA(X�ğˁ�Ǖw4�vš
E07 õ��é¥��ê&ěS(X�ğˁ�Ǖš
E15 Ľʃ6XÚ�é¥��ê&ěA(X�ğˁ�ǒš
E17 õ��é¥��ê&ěS(X�ğˁ�ǒš

âã�¨��K�þ_�«ý6�¦p�ÜʯX� ā`123�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ'�D½N�ÿ�ŏ123

ɋŋ�é¥��ê%� �æĹ�˗Ƥ���ö�ćB9�:�;0123

é¥��ê�́ M�;'�Hƥ�òé�ű-X� ā`123

Ĝ3�����6ğ��K�ē,�Ð�m+&Ġġď(
IO-Link 모드에서는 세 개의 모듈로 구분된 에너지 및 프로세스 제어(EPC) 기능을 사용할 수 있습니다.

• Condition Monitoring [CM]: 시스템 가용성 향상을 위한 상태 모니터링
• Energy Monitoring [EM]: 진공 시스템의 에너지 소비 최적화를 위한 에너지 모니터링

K
• Predictive Maintenance [PM]: 그리핑 시스템의 성능 및 품질 개선을 위한 사전 유지

>:3

6.22.1   Condition-Monitoring(CM)

���m+�ß�ô�ä1Úó
÷«�ǟD�Xq6�p�Ė<�òé�p�ô�ɂř6�<Ŭ@��ŭN�HƥI�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�Hµ�ǮH1 not reachedǱM�üý
.µ�BÐî�ïð�ćBƱX�Ǉʴč,�ĩ̠123

X�Hµ'�ɋŋ�÷«�ā��Ɏɏ�B���@Š�2šĖ�÷«X�B�ƪ�ǏŨ��Ō-��ïðĹ�ÿ�ŏ123

���òé��Bù�ä1Úó
ȱoe�òé��Bù�Ǜř&ɂ�6��ɂř,(X�D¢ôN�Ůŝ@'�HƥI�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�Hµ�ǮEvacuation time
longer than t-1ǱX�üý.µ�ïð�ćBƱX�Ǉʴč,�ĩ̠123
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67
[mbar]

89FGHIJKF��F8.

H1-h1

Þ¦�s8�òé��Bù�Ǜř]�D¢ô%�´-�âã6��Û²�G:�Ęt-1Ğ�j'�ęą�ĴĵĶķ�Ę�ǵ��ĜƞĞĹ�Ɲ^�·o9�:�;0123
ô�Ę000](= off)을 설정하면 모니터링 기능이 비활성화됩니다. 최대 설정 가능한 진공화 시간은 9.99초입니다.

���òé��Bù�Ǜ��K�Ǜř�ȱo
òé��Bù�Ǜ��ȱo�

÷«�ǟDM�B�ƪ�ǏkÚ�p�ô�ɂ�6�<Ŭ@DŨ�]�Bù&�ʱ�āĂ(&Û²�G:�ǮEvacuation time t0” [0x0094])이
ȱo`123

òé��Bù�Ǜř�ȱo�

p�ô�ɂ�6�<Ŭ9�ǏkÚ�p�ô�ɂř6�<Ŭ@DŨ�]�Bù&�ʱ�āĂ(&Û²�G:�ǮEvacuation time t1” [0x0095])이
ȱo`123

���Ʌü�ä1Úó�K�Òǐ�ǅM
m+�äå6��*o�Bù�Xq6�òé�ƿ@M�ä1Úó`12&�ǚ�đƴʱ(3�ȱoe�ô�ǮĴǱ&�ǚ�đƴʱ�āĂ(%�Û²�G:�řĜ�N
Ɲ^�¨g9�:�;0123

Ʌü�Òǐ�ǅM]�Hƥ�ž�M��ïð,�´Ī`123

kl�m�N�n1���omo
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Ʌü�ĴX�·oe�ô��Ĵ�>2��%�HƥI

• òéX�ÐĂś�ìb��ɂř�ř�ɇŨ�
�ö�ƿ@ŏ12

• òé�ŰűDM�÷«N�ŋ²ŏ12
&*Ü�m+�äå(

• Condition-Monitoring 경고가 활
-�.��ŭ012

• BÐî�ïð�ćBƱ6�ƾʹN�ǑÝ
��ŭ012

67

89

H1

H-10%

kl�m�p�n1���omo
Ʌü�ĴX�·oe�ô��Ĵ�>2�̍�HƥI

• òé�ŰűDM�ɍB�m+Ĺ�ŋ²ŏ
12

• Condition-Monitoring 경고가 활
-�`12

• BÐî�ïð�ćBƱX�Ǉʴč,�ĩ
̠12

67

89

H1

H1-10%

s8�Ʌüô��Ĵ�%�^ç�Û²�G:Ĺ�Ɲ^�·o9�:�;012&ļ��ġ�]�Hƥ�ř���X8(3

����ê�ä1Úó
Ƽ�÷«�ǟDM�B�ƪ�ǏI�M½p�Hƥ��ê�ȱoX�ǥť`12&ñÿ�÷«�B�òé(3�X�ȱo]�Įŝ'�ɂř�K�ɂ�6�¦^�·
oe�p�ôŝ�ĳ°`123

�êX�&ɂ��̓���(>2�á�r�ɂř>2��%�HƥI�^ç�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�HµM�üý.µ�ïð�ćBƱX�Ǉʴč,
ĩ̠123

   Autoset
ē,�Ð�ÙXÚ�D½�ǮCM AutosetǱN�Ɲ^�Þ¦�s8�Ʌü�ǮPermissable leakage rateǱ�K�òé��Bù&Ǜ�ř(6�¦p
Condition-Monitoring 매개 변수를 자동으로 지정할 수 있습니다. 이때 마지막 흡입 사이클의 실제 값이 사용되며, 추가
s8�C r͆�ĻM@µ�ē,ǖ*�ġ�]�Û²�G:�ÙXÚ6�Y³`123

ǥťX�͇ɏe�ǮCM AutosetǱ�D½6�¦p�Ǔå˒%�«ý�ē,�Ð�ÙXÚ�ĩX����ǮCM-Autoset acknowledgedǱĹ�Ɲ
^�ćB`123

   Condition Monitorung 이벤트 및 상태 표시
÷«�ǟD�5�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�X͉�6�ŦŚ�ïð�ćBƱX�͊ʴ6��Ǉʴč,�ɍB��ǘ`123�+͋�X͉�,�b
^�ïð�ćBƱX��ǘ./'�'�ęą�ĴĵĶķ�Û²�G:�ǮďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲǱN�Ɲ^�cb9�:�;0123

2š�ć6'�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�Hµ]�ˏ͌X�èw.+�;0123
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ĳ� X͉� ¾ÙX�

0 9ç.��ŭš ǟDF
1 òé��Bù6�¦^�·oe�p�ô�Ǜ�řX�Ůŝǃ ǟDF
2 Ʌü6�¦^�·oe�p�ô��Ĵ�X�Ůŝǃ ǟDF
3 p�ô�ɂř6�ǑŬí ǟDF
4 �ê�ʫ�&ɂ����(�K�ʨ�ɂř ^ç��êôX�cb.'�ɍB
5 é¥��ê�ěSM��¾�ǯĂĹ�Ǫ+h ïB
6 é¥��ê�ěAM��¾�ǯĂĹ�Ǫ+h ïB
7 ë<M�ƶ�ʿďĹ�Ůŝí ïB

ĳ���˜�%�÷«�ǟDç�p�Ėr�Űű9�:�;'�X͉�Ĺ�4Źź123�X'�÷«&ǟDF(�B��B�©ï�fĎ.Š�÷«�Ɏɏ
ŷ�¬oFb�ïð,�ÿ�`123

ĳ���'�ğˁ�ǒ%��êN�4ŹqŠI�ÏĩXÐĹ�͍�ŷ�ƥă�̫me�2š��êôX�cb.'�ɍB�¾ÙX�`123

ĳ��ƶ˜�%�÷«�ǟD6�?�vX�ïB�¾ÙX�.Š�é¥��ê�K�ë<]�ɋŋôN�Üƾŏ123

Condition Monitoring의 측정값, 즉 진공화 시간 t0�K�Ǜ1I�Ʌüô�Ĵ%�÷«�B��B�©ï�fĎ.Š�^ç�ôX�ȱo.'�ɍ
B�¾ÙX�`123

6.22.2   Energy Monitoring(EM)
CobotPump는 진공 그리핑 시스템의 에너지 효율을 최적화하기 위해 에너지 소비량의 측정 및 표시 기능을 제공합니다.
yĳe��D�6ğ�'�÷«�ǟD�5�ñĺ�6ğ��K�ɐǴ�ˏ*�yĳĹ�ìí@Ŵ�Ʋü.µ�Ƴ�Ů&͑ʱ(�āĂ,�ćB`123

ȱoô%�÷«�B��B�fĎ.Š�ǟD�ǥť�5��öFč,�¾ÙX�`123�X6�ŦŚ�ǘD�Ɏɏ�ŷ�ƺ�Xï�GH.��ŭ01
23��D�6ğ��yĳȍ�cb�B�÷«�ǟD]�5d�ā�<�µÁ^ū�ŏ123�aƤƹ,�ȱoô%�2š�÷«�ǟDM�B�.+ū
¾ÙX�ƪ�:�;0123�ȱoô%�ǟDM�òť.'��¬��ö�ăť�ǟD]�ĮŝĹ�4Źź123

CobotPump는 보정된 측정기가 아닙니다. 그러나 해당 값은 레퍼런스로 이용하거나 비교 측정에 사용할 수
;0123

6.22.3   Predictive Maintenance (PM)

   Predictive Maintenance(PM) 개요
òé�afȖ�BÐî]�Ǟä�K�DŹ�ĮíN�¨D6�Ȱ�@D�Ă^I�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ'�BÐî]�-½�K�ªŸ��͒å�Ȱ��D½
N�méŏ123�XĹ�Ă^�Ʌü�K��ê]�ȱoôX�78`123

Ʌüˀ�ȱoô�K�XĹ�Ūw,�p�ªŸ�ǅM&ǰõ��āĂ('�÷«�B��B�©ï�fĎ.ŠI�X��ǅ͓č,��÷«�5��ö�¾Ù
X�`123�X6�ŦŚ�X�ô%�÷«X�Ɏɏ.+ū�¬o�ïðĹ�ÿ�ŏ123

���Ʌü�ȱo
p�ô�ɂř6�<Ŭ@'�ɍB�m+�D½X�÷«N�5āŏ123�Xŷ�ɅüX�Bù�āĂç�òé�ƿ@&�ǚ�đƴʱ(,�ȱo`123

����ê�ȱo
ñÿ�÷«�5�<Ŭp�BÐî�òéX�ȱo`123�ȱo�Bù%�Ɇ�ř�ʱ«123�aƤƹ,�ÿ˖p��êô]�ǅMĹ�Ă^�'�÷«
B��ŷ�Þyp�ř�ʱ��¬�ñÿ�÷«X�òť.+ū�ŏ123�X�Bş6'�÷«�ĂÝ6�kªX�;ču�¬�`123
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XǏ�ƶ��ǚ�đ�ǑrXw4�p�ô�ɂřN�Ůŝ@'�ȱoô%�ÿ˖p��ê�ȱoôč,�ùǟ.��ŭčŠ�ĕÁƀ123�Ǟ�̸�ÿ
˖�ȱo]�Įŝ'�>̮`123

p�ô�ɂř6�ǑŬ@u��p�ô�ɂ������Ĺ�Ůŝ@'�ȱoô%�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�X͉�Ĺ�ŰűB͔123

�ê�K�XĹ�Ūw,�p�-½�ǅM&ǰõ��āĂ('�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ�B��ŷ�ŮD6'�ǧ�:�v0123��ê�ȱo�ǥťX�M½@
i�.'�ɍB��ê�K�-½�ǅMM�¾ÙX�.µI�2š��ê�ȱo�BŨ��ôX�>̮`123

���ªŸ�ǅM
�ĺ�afȖ�BÐîN�ǅM@D�Ă^I�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ'�ȱoe�BÐî�ɅüN�Ūw,�ªŸ�ǅMĹ�Ʋüŏ123

BÐî�q�ɅüX�ƺ�Ȕ:=�afȖ�BÐî]�ªŸ%�ƺ�Ǖ0123�˼č,I�ɅüX�Fču�ªŸ�ǅMM�ǒ�ƀ123

���-½��Ʋ
-½��Ʋ%�BÐî�ïðĹ�ǅM@'�˼9N�ŏ123�cbe��ê6�Ūw@Ŵ�afȖ�BÐî]�-½6�¦^�·t9�:�;0
123

ÞFč,�·�e�afȖ�BÐî%��êX�Ǖčƹ,�ǒ%�-½N�>«123�˼č,I�Ƨȍ@i�·�e�BÐî%�Ǖ%�-½ô
N�>«123

�ê�ĮŝM�&ɂ��̓���(]�p�ôN�Ůŝ@'�Hƥ6'�-½�ǅMM�©ï��ɇ«123��êôX����ǚ�đ&ÀĩƬ�ȱo6�¦p
§¨�˼9N�@��˻í(b�Hƥ6<�Ǟ͕M�,�-½�ǅMM��ɇ,�üý`123

6.23   Production-Setup 프로파일
CobotPump의 경우 IO-Link 모드에서 최대 네 가지 Production-Setup 프로파일(P-0~P-3)을 저장할 수 있습니다. 이때
�¾Z�͗¿óN�Ă^�5¡p�ä˃�Û²�G:�ÙXÚM�Y³`123�Ƽ�ē,ǖ*%�ē,�Ð�ÙXÚ�ĩX��ġĚą�ƞȳǛĐ��N
Ɲ^�ăĄ`123�X6�ŦŚ�2Ŝp�ē,�Ð�¨Ž6�ǈi�Û²�G:Ĺ�¨o9�:�;0123

ɋŋ�ăĄe�ÙXÚ���'�Û²�G:�ÙXÚ���ġđǙʦǜ�ǛĵǙĶ��ĐǛǜǝN�Ɲ^�ćB`123�X�ÙXÚ���'�ɋŋ�Û²�G:Ƴ
*Ý@ŠI�X�Û²�G:'�âãĹ�Ɲ^�ćB.µ�XĹ�Ɲ^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM���ŏ123

IO-Link 모드에서 현재 사용 중인 매개 변수 데이터 세트(P-0~P-3) 표시하기:

4 �æĹ�˗Ƥ�D¢�âãĹ�ăĄ@ABC3

ð ɋŋ�78�5b�Û²�G:�ÙXÚ���&ġ��˜ġ��(M�ÏÐÑÒX6�ˈi�ćB`123

D¢�·oč,I�afµ��ęą�äå6�'�ġđǙʦǜ�ǛĵǙĶ��ĐǛǜǝ�ē,ǖ*�ġ��X�ăĄ.+�;0123

Ĝ3�����ÏĩXÐ�ÙXÚ
CobotPump의 경우 일련의 식별 데이터가 제공되어, 이를 통해 디바이스 견본을 명확하게 식별할 수 있습니다. “Device
ManagementǱ]�ÙXÚ6�ǮDevice LocalizationǱ�ÙXÚM�ʃM`123�ŴD6��īƾñ'�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�²Ī�͚¢
6�+ÑfįXǢ�?ė�o>Ĺ�Y³9�:�;0123�ơƢ�Y³�ĂÝ�j'�·Ý*�Ʊŝ�Ţ%�Û²�G:M�XƤp�o>6�^çŏ
123

Û²�G:'�Ě�Ǜ��Ěĵ�ǛĵǙĶ�đȳ6��Þ¦�˘XM��oe�Ē�ďęę�£ñè«123�X'�Ş¡6�ŦŚ�2Ƭ�8<,�789�:<�;
0123
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IO-Link 또는 NFC를 통해 다음의 매개 변수를 조회할 수 있습니다.

• 78ñ�JĪ�ˏå�Ęę�Ěě���Ğ
• ·Ý�ęĚ�Ęę�Ěě����Ğ
• ĂÝ�JĪ�ˏå�Ęę�Ěě���ĜĞ
• �óá�ęąĚĚ�Ęę�Ěě����Ğ
• IOT 서버 링크 [ISDU 248]
• Y³y�JĪ�ˏå�Ęę�Ěě����Ğ
• ·Ý*�Ęę�Ěě��ƶ�Ğ

Ĝ3�ƶ���78ñĪ�ĂÝ�cb
CobotPump의 개별 견본에 어플리케이션 관련 정보를 저장할 때 다음의 매개 변수를 사용할 수 있습니다.

• ·Ý�ĂÝ�JĪ�ˏå
• Y³�ĂÝ�JĪ�ˏå
• g,<]�³ĳ�JĪ�ˏå
• ·Ý*
• Geolocation

Û²�G:'�Ě�Ǜ��Ěĵ�ǛĵǙĶ�đȳ6��Þ¦�˘XM��oe�Ē�ďęę�£ñè«123�X'�Ş¡6�ŦŚ�2Ƭ�8<,�789�:<�;
0123

ơĪp�D½č,�Û²�G:�NFC web linkĹ�789�:�;012&ęąƵ��ĕ�óá(3�X'��ǛǛǝ�ƴƴ�j'��ǛǛǝʱ�ƴƴ,�B�@'
ÿ˖p���ǟyĹ�ìí^ū�@ŠI�ƫĆď�ŶD�Ľ�ÐĹ�Ăp���ǟy,�ñ��78`123

X6�ŦŚ�ÐǞ�͟�j'�ðİ̽]�ŶD�Ľ�ÐM�g7�µÿ�b�ŚʆX4�,͠��ĕ,�fÏ͡Ǣ9�:�;0123
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����īĬ�K�>?

�3ř���ĭĬ�cb
ǟ£�cb�6��é¥�7ŜN�§¨9�:�;0123�ˁiƳ�Ý:'�ăF��L6�Dŋ.+�;0123

1. �͢e�ăF��L6�]w@Ŵ�ŰĬZ��ĺ]�͇�íN�cb@ABC3

2. ì³�Įí�j'�īĬč,�b^�ŲïX�Űűp�Hƥ�ɍB��Z�īĬ¾ĺƳ�J. Schmalz GmbH6�ǧfABC3
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ĝ���·Ý

ĝ3ř���·Ý���

�ǟ]
kFp�·Ý�j'�ÿ�>:
bt�Ǔ^�j'�ŋƲ�Ųǥ

4 ·Ý���K�ÿ�>:��¾��6'�òé�ŰűD]��¯N� ā@µ��¯X�ˁāč,�2B�ɉ���ŭ<
=�@ABCů

¬�p�·ÝĹ�Ă^�2š]���N�Ĳ:@ABC3

noe��Į�ǆ\I�µo�ͣ�K�µo�:ār�78@ABC3

éê�K��D�Śb��ĮkƳ�òé�ŰűDĹ�āāƢ��Į@µ�µo@ABC3

ĝ3����D�J�µo
CobotPump의 장착 위치는 임의입니다.

PQFRS�

RS�FTU"FRV!4

RS�FWX

YZF[!\

RECB'�°ĺJ�Ñǳ��+ͦÚ�ÑÒX�Ĺ�78@Ŵ�Ɵ��,Ơ6�ǈi�¨o`123�XǏ�RECB]�@ƥͧŝ�Ñǳ�6�;'
ćB6�ÿ]@ABC3�X�ćB6�ŦŚ�,Ơ]�ǡǢ�ǣåƳ�ÏÐÑÒXM�o˫`123
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ü Ñǳ��+ͦÚ�ÑÒX�'�,Ơ6�µo`123

1. ǥ:�ǆ��ćB6�ÿ]@u��ďǙǚǙǛġǜ�ǝĹ�Ñǳ�
+ͦÚ�ÑÒX�,�˄+�ͨͩ123

2. ǆ7Āč,�ĭÝe���²]�aƤǴ�47&ǻƶǵřĜ(Ĺ�Ƽ
Ƽ��3Ĝ�ƫ�č,�¨Ŵ�ďǙǚǙǛġǜ�ǝĹ�µoŏ123

3x 그러브 나사 M5x16

òé�ǽå�XǾÚ�j'�µͪĪ�afǰ'�Ñǳ��äǼ&Ĝ(N�Ɲ^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ6�µo`123

ĝ3�����D��Į

ĝ3�3ř����D��Įk�·t

§µ
ćĲ�·o6�'�oƸ��L�ø6<�Þ¦���Ē]�Ǔá��LM�āBù��¬�ͫ̾123
ơo�,Ơ]�Hƥ�ǽå�XǾÚ]�yĳ��ýX�mp.+�;012&ļ��ěĶĵ̨Đđʱ���ʇǙǚǙǛʱ]�,Ơ%
�D�Ñǳ���Įk6�Þ¦�Ĝ����Ē]��LĹ�méŏ12(ů
�L�ʲÐ,�bp�,Ơ�Ųïů

4 ,Ơ]�Þ¦��L6�¦^�'�,Ơ�DE�·tN�§¨@ABC3

�ǟ]
ǷǸÚĹ�ͬw4��¯N�ͭ�Ǐ�üý�þ_�GH
bF�j'�ZF�Ǔ^ů

4 �D��Į%�þ_]�G�M��ĺ�³Ý6�ǑÝ'�ƾʹN�ǅM9�:�;'��£Mr�:ť9�:�;0123
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§µ
ͮ˻e��¯�é¥�³Ý
Ɲŏ��ñ�³Ý�ǖŲ

4 >_�ŮY�ê�&ġĠĴǹ(X�;'��¯�é¥�³ÝĹ�Ɲ^�mªN���@ABC3

4 EN60204에 따라 공급 전압의 안전한 전기적 절연을 보장하십시오.

4 b³�Kƴj'��êč,�ǷǸÚĹ��Į@w4�Ȍf@��ǞABC3

4

4.1

4.2

CobotPump의 전기 연결(전원 공급과 입력 및 출력 신호의 전송)은 위치 (4)의 인터페이스를 통해 이루어집니다. 클램핑
Ð�d&�3ř(�j'�ĝǶ�ǻř��ǷǸÚ&�3�(M�;'�ÏĩXÐ�ĕ�N�Ɲ^�ÿ�p�įXİ��ĮX�M½ŏ123

2š�ć6'����ÿĀ��ęą�K�ęą�ĴĵĶķ]��D��Į�˛Ǣ6�¦p�Ƕ�9çX�èw.+�;0123

ǷǸÚ�ǻř�ƴȔ
ȕȖ�Ð�d

Ƕ D_ SIO에서의 기능 IO-Link에서의 기능

ECBPi M12-8

ECBPi TB-8

1 UA Ľʃ6XÚ�é¥��ê
2 US õ��é¥��ê
3 GNDA Ľʃ6XÚ�ũ�
4 IN1 þ_�«ýk�Ǯ÷«Ǳ --
5 OUT2 þ_�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ&ɂ�( IO-Link 통신
6 IN2 IN2 신호 입력부 “내려놓기” --
7 GNDS õ��ũ�
8 OUT3 CM(Condition Monitoring) --

CobotPump에는 액추에이터용 및 센서용으로 별도의 전원 공급 장치가 있으며, 이는 내부에서 갈바닉 절연되어 있습니다.

ȣēI�ɐǴƳ�«ý�þ_�Ǯ÷«Ǳ�K�ǮqÁÂDǱ'�Ľʃ6XÚ�é¥��êN�Ɲ^��¯N�é¥ţw4�ÐĂś`123

üý�þ_'�õ��é¥��êN�Ɲ^�ÐĂś`123�XĹ�Ɲ^�«ý�K�üý�þ_�jp��,�͵ĩͶ�Ȍf`123

¨d�j'�Ȍ^'��¯X� ā.µ�êýX�v'�ïð6�r�s8`123��D�Śb��Įk'�ďǙǚǙǛġǜ�ǝƳ�āāƢ��Į.
µ�µo.+ū�ŏ123
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�Į�įXİ]�Þ¦�˘X'�����«123

CobotPump는 제어 장치에 직접 연결하거나 I/O 박스를 통해 연결할 수 있습니다.

XǏI�jp�cb@ABC

2 Ľ��f�Ę} 55]

ĝ3�3�����Į�įXİ�³ı

�ǟ]
Ɵ��,ƠN�®*�Ǐ��Į�įXİ6�ͺͻ�:�;0123
ŲŰ�j'�Ǌfͼ��ͺͽč,�bp�kï

4 �Į�įXİN�,Ơ�;6�Þ¦p�MͿi�ĭÝ@ABC3

4 ĂƄ�ƾ˼N�Ǔ@ABC3

ECBPi에 연결 케이블 장착:

1. ^ç�ǮǯǰǱĹ�çſ�ABC3

2. ăĄp�įXİN�ǮǯǰǱ]�įXİ�kǲč,�ƝŝB
ŷ�çDABC3

3. įXİ]�͋p�kȌN�ȔȕȖ�Ð�d]�^ç�ĂÝ
j'�ǻř��ǷǸÚ6��Į@ABC3

]^"F_`a bcdFe4f
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4. µo�΄N�Ɲ^�ǯǰĹ�Ġďƞġĵ6�µo@ABC3 �
Fg

ĝ3����Bī�

§µ
UR 로봇에서 CobotPump 표준의 잘못된 신호 유형
SIO 모드에서 CobotPump와 상위 제어 장치 간에 통신이 이루어지지 않음

4 þ_�«ýkĹ�ƫġƫč,��ǘ@ABC&ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�´-�âã6��Û²�G:�ĘTYiĞ�X8(3

999:99

99

òé%�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�ĂÝ�&Ĝ(�Ñǳ��äǼN�Ɲ^�òé�afȖ�BÐîč,�MXå`123
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*ÜFb�̼f�ǟD'���ā�,�´Ȍ`12��÷«I�qÁÂD�K�¦D�ïð3

òéX�ŻȌƢ�´x./'��şƨ@D�Ă^I�÷«�5�ƝŏĀ�òé�õ�6�]^�p�ô�ɂ�M�ä1Úó`123

ā� ÐĂś�ā� CobotPump

þ_ ïð

1 1 IN1 ÷«�ąƫ

2 OUT2 òé�ʫ�ɂ�

2 3 IN1 ÷«�ąĆĆ

4 IN2 qÁÂD�ąƫ

3 5 OUT2 òéʨ�&ɂ����(

6 IN2 qÁÂD�ąĆĆ

�þ_�ïðM�ĳŌ-6��Ō-č,�GH`123

�þ_�ïðM�Ō-6��ĳŌ-č,�GH`123
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������

�3ř���Ĳĳ
CobotPump를 활성화하기 전에는 항상 다음의 조치를 취하십시오.

1. ÏĩXÐ6�Έ6�>X'�ŲïX�;'��şƨ@ABC3�Ű͚e�Įí%�ɍB�mw@w4�?fñ6i�>µ@ABC3

2. D����č,�bp�ĂƄN�ǆ�@D�Ă^I�D��j'�BÐî]��¾�ƾ˼6�ʧbe��¾ñr�;'��cb@ABC3

3. ñ��äå6�I�ɂʇď�+ÑfįXǢX��̯�Hƥ6�D��j'�BÐî]�ĂƄ�ƾ˼6�7ǂX�v'��cb@ABC3

�3�������äå
CobotPump는 두 가지 유형으로 작동할 수 있습니다.

• SIO 모드, 입력부 및 출력부에 직접 연결(Standard I/O = SIO)
• IO-Link 모드, 통신 라인(IO-Link) 이용

ŮD�ïð6�'�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM�©ï��ęą�äå,���@�rI�ęą�ĴĵĶķ�ǞÐÚ6�]^�Őm˃��ęą�ĴĵĶķ����äå�j'
a�Ü¦,��ǘƪ�:�;0123

�3�3ř������äå��ęą
SIO 모드로 작동 시 모든 입력 및 출력 신호가 직접 또는 지능형 연결 박스를 통해 제어 장치에 연결됩니다.

XĹ�Ă^�é¥��ê�ø6<�ž�²]�üý�þ_�K�ž�²]�«ý�þ_Ĺ��Į^ū�ŏ123�X�þ_Ĺ�Ɲ^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝM�m
+�³ÝƳ�Ɲþŏ123

XĹ�Ɲ^�D¢�D½�Ǯ÷«Ǳ�K�qÁÂDǱƳ�Ǔå˒�Ǯkª�ƨ7ǱĹ�X89�:�;0123

D¢�D½�ï��

CobotPump의 입력부 CobotPump의 출력부

÷«�ąƫƴąĆĆ&ęƫ1) Ǔå˒�ɂ�&kª�ƨ7(&ąěƵ2)
qÁÂD�ąƫƴąĆĆ&ęƫ2) Condition Monitoring 피드백(OUT3)

CobotPump가 “내부 시간 제어식” 내려놓기 모드에서 작동될 경우, “내려놓기” 신호의 생략이 가능합니다. 이에 따라 구
-�M½p��Į�ΎÐ]�ā*�ì�6����9�:�;012&řǵĚą�K�řǵĚę�78(3

¨��K�ÏÐÑÒX�¡yĹ�Ɲ^�78�M½p�âã6��Û²�G:M�·o.µ�ơo�o>M�ʅ)`123

���äå��ęą6�'�2š]�D¢�D½N�789�:�;0123

• ɋŋ�òéô
• CL�K�Hµ�ćB
• BÐî�ïð�ćB
• ä˃�Û²�G:6�Ľ�Ð
• �:D

2š�D½%����äå��ęą6��789�:�tuv�üýk�ąěƵ3N�Ɲ^�mpFč,r�789�:�;0123

• Condition Monitoring(CM)
• Energy Monitoring(EM)
• Predictive Maintenance(PM)
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�3�3�������äå�ęą�ĴĵĶķ
IO-Link 모드에서 작동 시(디지털 통신) 공급 전압과 통신 라인이 직접 또는 지능형 연결 박스를 통해 제어 장치에 연결됩니
23�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ'�ęą�ĴĵĶķ�äå6��¯Ƹ�Û²�G:�9�:�;0123

IO-Link를 통해 CobotPump를 연결하면 기본 기능 외에도 다음과 같은 추가 기능을 사용할 수 있습니다.

• ư�M��ġđǙʦǜ�ǛĵǙĶ��ĐǛǜǝ�ē,ǖ*�56��ăĄ
• CL�K�Hµ�ćB
• BÐî�ïð�ćB
• ä˃�Û²�G:6�Ľ�Ð
• Condition Monitoring
• Energy Monitoring
• Predictive Maintenance

ä˃�MG�Û²�G:M�ïĂ�m+�³Ý6��®ũ�ʅ)I�GH.Š�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ6�2B�D=ƪ�:�;0123

Condition 및 Energy-Monitoring 결과의 평가를 통해 현재 처리 주기 및 경향 분석에 대한 직접적인 결론을 내릴 수 있습
123

CobotPump는 4바이트 입력 데이터 및 2바이트 출력 데이터 사양의 IO-Link 리비전 1.1을 지원합니다.

IO-Link 마스터와 CobotPump 간에 주기적으로 프로세스 데이터가 교환됩니다. 매개 변수 데이터(비주기적 데이터) 교환
%�m+�³Ý]�Ɲþ�äǼN�Ɲ^�78ñ�ē,aȕ6��ǥť`123
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ř����ÿ��>:

ř�3ř���¬�
ÿ��>:��¾%�ñƸN�ΕΖ��£Mr�:ť9�:�;0123

�Hµ
kFp�ÿ��>:�j'�µ³�:f,�bp�ï^�ĂƄ

4 ÿ��>:�j'�µ³�:f�ŷ6'�©ï�mªI�ơƢ�¬��³Ý�D½X�Àĩŧi���@'��şƨ@AB
C3

CobotPump를 열면 “테스트된” 라벨이 손상됩니다. 그 결과 출고 시의 보증 청구가 효력을 상실합니다!

ř�3����ÏĩXÐ�ĸy

1. kåΛµ�Μ%�Νŝ�ĳΞZ&Þ¦�Ĝ�ʿď(,�øk]�XZŸN�ĸy@ABC3

2. @ƥͧŝ�m+�³ÝM�ĳΞZ,�FΟ���ŭ<=�ǟ]@ABC3

ř�3����ê«�Ð�ÒXğ�ĸy
CobotPump의 진공 오프닝에는 압입 스트레이너가 있습니다. 시간이 경과하면서 먼지, 칩 및 기타 고형물이 스트레이너에
Σ*�:�;0123

4 ǖˑM�Έ6�Τi�Ȱyp�Hƥ�ǴƤB,�Ð�ÒXğĹ�ĸy@ABC3

ƻ@i�CƩe�Hƥ�:fĹ�Ă^�ďǙǚǙǛġǜ�ǝĹ��������,�>qǟABC&CƩe�Ð�ÒXğĹ�ÿɏ,�°ĺ^�åd1
2(3

ř�3����Û²�G:���ĕĹ�X8p�ÏĩXÐ�°ĺ
IO-Link 프로토콜은 디바이스가 교체될 때 데이터 전송을 위한 자동 메커니즘을 제공합니다. Data StorageŚµ�ś@'�X
âǷ1ΨN�Ɲ^�ęą�ĴĵĶķ�ǞÐÚM�ÏĩXÐ]�ä˃�·o�Û²�G:Ĺ�ñĺ�ĳΩŰ-�âäf6�Üƾŏ123��*p�ÿĀ]
Ϊ�ÏĩXÐ,�°ĺ@'�Hƥ�D̮�ÏĩXÐ]�·o�Û²�G:M�ǞÐÚ6�]^�ñ�č,�Ϊ�ÏĩXÐ6�Y³`123

ü ÏĩXÐM�ęą�ĴĵĶķ�fĳ��ř3ř�Xï]�ǞÐÚ6�����5«123

ü IO-Link 포트 구성에서 Data Storage�D½X�Ō-�.+�;0123

4 IO-Link 마스터에 연결하기 wx�Ϊ�ÏĩXÐM�üµ�ïðb��cb@ABC3�Ş¡p�Hƥ�ÏĩXÐĹ�üµ�B�·o
č,�fĎ@ABC3

ð IO-Link 구성 도구를 통해 디바이스가 매개 변수화되는 경우, 디바이스 매개 변수가 자동으로 마스터에 반영됩니다.

ð ÏĩXÐ]�78ñ�âã6��j'�ƫĆďĹ�Ɲ^�GHe�Û²�G:<�ǞÐÚ6�Üƾ`123

í:�äǼN�X8@'�ġĴď�ē,aȕ6�]^�ǥťe�Û²�G:�GH%�ñ�č,�ǞÐÚ6�Üƾ.��Jyz9.
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4 ÙXÚ�:��Üƾ��¯@'�ä˃�Û²�G:M�GH.u�ǮForce upload of parameter data into the masterǱ�tά
&ʳñ�ô��ǵ�ƶ(N�Ɲ^�Û²�G:�ǮSystem Command” [0x0002]에 대한 ISDU 쓰기 액세스를 실행하십시오(Data
Dictionary).

ÏĩXÐ�°ĺ�B�ÙXÚ�ŲǥN�ǆ�@Áu�IO-Link ǞÐÚ�Û²�G:���ĕ]�D½N�X8@ABC3
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řř���>Ļ
CobotPump의 경우 당사의 일반 판매 및 인도 조건에 따라 보증을 적용합니다. 예비 부품이 당사에서 제공된 순정 부품인
HƥI��*p�>ĻX�F8`123

Ǭo�ļĳ�kª�j'�Ǭo�Ľ��fM��̯�kªN�78@Ŵ�Űű@'�Ųï6�¦^��ç7'��ˁα�ŵßN����ŭ0123

CobotPump의 원활한 작동과 보증의 전제 조건은 순정 예비 부품만을 사용하는 것입니다.

ä˃�yäª%�>Ļ6��mø`123

§µ
Ǭo�ļĳ�kªX��̯�kª�78
C���j'�ŋƲ�Ǔ^

4 J. Schmalz의 순정 부품 및 순정 예비 부품만 사용하십시오. 그렇지 않을 경우 보증이 효력을 상실합
123
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ř����ļĳ�kª�K�yäªI�Ľ��f

ř�3ř���ļĳ�kª�K�yäª
ÿ��>:��¾%�ñƸN�ΕΖ��£Mr�:ť9�:�;0123

�Hµ
kFp�ÿ��>:�j'�µ³�:f,�bp�ï^�ĂƄ

4 ÿ��>:�j'�µ³�:f�ŷ6'�©ï�mªI�ơƢ�¬��³Ý�D½X�Àĩŧi���@'��şƨ@AB
C3

2š]��=6'�5¡�ļĳ�kª�K�yäªX�4è.+�;0123

tś mª�Ė_ ÿĀ

ǯǰ�ř 10.03.01.00317 V
ǯǰ�� 10.03.01.00318 V
aƤǴ�47 20.05.07.00138 E

ǯ˂� E … ļĳ�kª
V … yäª
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ř�3����Ľ��f

tś ïª�Ė_

{|�}�<~
,Ơ�+ÑfįXǢ�Ñǳ��ÑÒX�&ěʇ��I�ƶI�ř��̓�εěεĒ�ĵĵ̡���I�ř�8(1 10.03.01.00313
,Ơ�+ÑfįXǢ�Ñǳ��ÑÒX�&ζĒ�εĒ͑ĒI�ǻǙǛǙ��Ķ�ɂďř�8(2 10.03.01.00357
,Ơ�+ÑfįXǢ�Ñǳ��ÑÒX�&ď�ĵ�ķ���đǛĒʦ�ǝǛĐđ�Ǒìí�ʇĠƵɂęƫε���̡ȳĐđ8(3 10.03.01.00358
,Ơ�+ÑfįXǢ�Ñǳ��ÑÒX�&ď�ĵ�ķ���đǛĒʦ�ǝǛĐđ�ìí�ʇĠƵɂęƫε���̡ȳĐđ8( 10.03.01.00373
,Ơ�+ÑfįXǢ�Ñǳ��ÑÒX�&ďʇ�BfηĹ�ĳθp�ĆĒƫěď8( 10.03.01.00390
,Ơ�+ÑfįXǢ�Ñǳ��ÑÒX�&ζĒ�εĒ͑ĒI�ǻǙǛǙ��Ķ�ɂďř�8I�įXİ�üýk8�ι�ìí(κκ 10.03.01.00357
�f����}�<~
,Ơ�+ÑfįXǢ�Ñǳ��ÑÒX�&ǯ8I�ʊřƴ�Ǳ�qȱ�ÐÒå�ìí( 10.03.01.00379
Ñǳ��äǼ�ǹĠĠ�λďǻ���&ǹĠĠ�bÚǿXÐ( 10.01.36.00121
��������������
�Į�įXİ�Ē�ε�ƞ�ǻř��ĝ�ƶ����ε�ĝġ&ǯ8( 21.04.05.00079
�Į�įXİ�Ē�ε�ƞ�ǻř��ĝ��ĝ��͑ƞ�ǻĝ�ĝ&ěʇ��I�ƶI�ř�8( 21.04.05.00350
�Į�įXİ�Ē�ε�ƞ�ř��ĝ�����͑��ǻř��ĝ&ď�ĵ�ķ���đǛĒʦ�ǝǛĐđ�ìí�ʇĠƵɂęƫε���̡ȳĐđ8( 21.04.05.00368
�Į�ȌĭD�Ē�ǹ�Ġďƞġĵ�͑��ǻĝ�ĝ�͑��ǻĝ��&εěεĒ�ĵĵ̡���I�ř�I��DJ�ǻĆ8( 21.04.05.00361
�Į�ȌĭD�Ē�ǹ�Ġďƞġĵ�͑��ǻĝ�ĝ�͑��ǻĝ��&εěεĒ�ĵĵ̡���I�ř�I�éêJ�ǻĆ8( 21.04.05.00362

1 EN ISO 9409-1 기준 피치원 직경, d1, 시리즈 2, 50 mm
2 EN ISO 9409-1 기준 피치원 직경, d1, 시리즈 1, 63 mm
3 EN ISO 9409-1 기준 피치원 직경, d1, 시리즈 1, 40 mm

ŴD6�4èe�Ľ��f�kª%�78�·t���-�Bş]�Ðźν«123�ďǙǚǙǛġǜ�ǝ]�ä˃�Ľ��f�kª6�¦p�Þþ
²¡'���7X��̡̡̡3ʱ������3�Ǚ�6��cb9�:�;012
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ř����µ³�:f

13.1   SIO 모드에서 출력되는 오류 메시지
SIO 모드에서는 오류 메시지가 CobotPump의 디스플레이에 표시됩니다.

ćB.'�ˏå ·t

E01 �ñ�³Ý�CL�̓�qk�ÙXÚ�Y³I���ĠĠġʇąǻ
E03 òé�õ�]�ƾş�¨oX�s8�C Ĺ�Ǫ+h
E05 Ľʃ6XÚ�é¥��ê�ěAM�ğˁ�Ǖw4�vš
E07 õ��é¥��ê�ěSM�ğˁ�Ǖš
E08 IO-Link 통신 오류
E12 OUT2�ā�
E13 OUT3�ā�
E15 Ľʃ6XÚ�é¥��ê�ěAM�ğˁ�ǒš
E17 õ��é¥��ê�ěSM�ğˁ�ǒš
-FF òé�g,�q�ŝê

CL�E01%�p�Ė�ćBe�ŷ6<�ÏÐÑÒX6�h��;0123

4 ´-�âã6��D½�j'�Û²�G:�ĘrE5ĞĹ�Ɲ^�üµ�B�·oč,�fĎ@Ŵ�CLĹ�̫m@ABC3

�¯�é¥�³ÝĹ�2B�͍�ŷ6<�Ġ�ř�CLM�2B�Űű@'�HƥI�ÏĩXÐĹ�°ĺ^ū�ŏ123

13.2   IO-Link 모드에서 출력되는 오류 메시지 및 경고
IO-Link를 통해 경고 및 오류가 출력됩니다. 이는 상위 제어 장치에서 적절히 처리되고 평가됩니다.

Hµ'�ęą�ĴĵĶķĹ�Ɲ^�r�üý`123

IO-Link 모드에서는 다양한 방식으로 오류가 표현됩니다.

• ÏÐÑÒX6�ćB.'�CL�âB�
• m+�³Ý6��BÐî�ïð�ćBƱN�Ɲ^
• m+�³Ý6��Hµ�üý

2š�ć6'�é¥��ê]�p�ôŝ�^ç�CL�âB��K�BÐî�ïð�ćBƱ]�ʴï�ćBM�èw.+�;0123

�ê&ǹ( CL IO-Link의 표시

26.4 ŝ�ê�Ġř� Fʴ
25.8 CM 경고, 유효 범위를 벗어난 전압 Ǉʴ

ÞF]��ê�ǯĂ ͊ʴ
21.1 CM 경고, 유효 범위를 벗어난 전압 Ǉʴ
20.9 Y�ê�Ġ�� Fʴ

p�ô%��3��ǹ]�ƢÐ˔fBÐĹ�Ε0123

18 V US�Ǒr6�'�ȣēM�Ƀƀ123
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2š�ć6'�ďǙĶʦĵǛĵǙĶ�ǻǙĶĵǛǙđĵĶȲ�Hµ]�ˏ͌X�èw.+�;0123

ĳ� X͉�

0 Hµ�vš
1 òé��Bù6�¦^�·oe�p�ô�Ǜ�řX�Ůŝǃ
2 Ʌü6�¦^�·oe�p�ô��Ĵ�X�Ůŝǃ
3 p�ô�ɂř6�ǑŬí
4 �ê�ʫ�&ɂ����(�K�ʨ�ɂř
5 é¥��ê�ěSM��¾�ǯĂĹ�Ǫ+h
6 é¥��ê�ěAM��¾�ǯĂĹ�Ǫ+h
7 ë<M�ƶ�ʿďĹ�Ůŝí

ćB.'�CL�ˏå�

ˏå ·t

E01 �ñ�³Ý�CL�̓�qk�ÙXÚ�Y³
E02 �ñ�³Ý�CL�̓�qk�Ɲþ
E03 òé�õ��ƾş�¨oX�̅�ɇĹ�Ǫ+h
E05 é¥��ê�ěAM�ğˁ�Ǖš
E07 é¥��ê�ěSM�ğˁ�Ǖš
E08 IO-Link 통신 오류
E15 é¥��ê�ěAM�ğˁ�ǒš
E17 é¥��ê�ěSM�ğˁ�ǒš

4 CL�Ġ�řN�̫m@Áu��¯�é¥�³ÝĹ�ƣABC3

�¯�é¥�³ÝĹ�2B�͍�ŷ6<�Ġ�ř�CLM�2B�Űű@'�HƥI�ÏĩXÐĹ�°ĺ^ū�ŏ123



13 �s jr

58 / 70 KO · 30.30.01.01426 · 03 · 09/22

ř�3����CL�^Į
�����

µ³ M½p�¯b Bo�¨Ý

CobotPump가 반응하지 않음 Ľʃ6XÚ6�6ğ�M�é¥.��ŭ
š

4 �D��Į�K�ġęƫ�9çN�şƨ@
ABC3

þ_�«ý�ÿĀX�,Ơ]�þ_�ÿĀŝ
*Ý@��ŭš

4 ÀĩƬ�þ_�ÿĀ�ġƫġ�j'�ƫġƫ
č,�·o@ABC3�&´-�âã6
��Û²�G:�ĘtY1Ğ�X8(

òé�Òǐ6�<Ŭ@��ŭw4�òéX
ğˁ�͋fi�´xǃ

ê«�Ð�ÒXğM�CƩǃ 4 Ð�ÒXğĹ�ĸy@µI�Ş¡p
Hƥ��������Ĺ�Ɲ^�°ĺ@A
BC

òé�afǰ]�Ʌü 4 òé�afǰĹ�şƨ@µI�Ş¡p
Hƥ�°ĺ@ABC3

FŋZN��ö�σµ�;N�:�vš òé�ÒǐX�ğˁ�Ǖš 1. òé�ÒǐN�ǒXABC3

2. BÐî]�Ʌü�ŴkĹ�şƨ@µI
Ş¡p�Hƥ�ɅüN�mw@AB
C3

òé�afǰM�ğˁ��š 4 ƺ�̍�òé�afǰĹ�ăĄ@AB
C3

ÏÐÑÒX6�CL�ˏåM�ćBǃ ǮCL�ˏåǱ�ć�§¨ –

IO-Link 모드에서 발생하는 오류

µ³ M½p�¯b Bo�¨Ý

IO-Link 통신 없음 �D��Į�Įí 4 �D��Į�K�ġęƫ�9çN�şƨ@
ABC3

ǞÐÚM�Àĩŧi�´-.��ŭš 4 ǞÐÚ]�´-N�şƨ@ABC3
IO-Link의 포트를 설정하십시오.

IODD를 통한 연결이 되지 않음 4 Fŏp�ęąĚĚĹ�cb@ABC3
UR 로봇에서 신호 입력 유형이 잘못됨 4 þ_�«ý�ÿĀN�ƫġƫč,�·o

@ABC&´-�âã6��Û²�G
:�ĘtY1Ğ�X8(3
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ř����^ĺ�K�ŋŌ8

ř�3ř���ÏĩXÐ�ōD

1. °ĺ�j'����5ā�ŷ�mªN�F@i�ōD@ABC3

2. ōDZ�ǆ��K�̼f6�¦p�υMĪ����K�\F�]ˁĹ�Ĳ:@ABC3

kª ŋɏ

@ƥͧ PUR 진공 주조 수지
ǯǰ�ř�K�� φŚÐàǊ
qk�kª ǧɌǑχ�ŏċI�Ǉ�I�Ð˔bfÐ�ÐψI�ġąǻI�ǥfÃ
ǥó NBR
ωŌ ǥfÃ�vš
47 ���<ċ�ƿϊ

5µ�ñŋ
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řƶ���k=

XǏI�jp�cb@ABC

2 ECBPI_CobotPump_ Data Dictionary_00.PDF [} 64]

řƶ3ř���üµ�B�·o

D_ D½ Production-Setup 프로파일 P-0에 대한 출고 시 설정

x - 1 p�ô�ɂř 550 mbar
x - 2 p�ô�ɂ� 400 mbar
h - 2 ƢÐ˔fBÐ��� 20 mbar
tbl qÁÂD�Bù 2.0 s
uni òé�āĂ -bAI�òé�āĂ&�ǚ�đ(
tYo þ_�ÿĀ pnp, PNP 스위칭
tP1 þ_�ÿĀ pnp, PNP 스위칭
ctr m+�D½ on

blo qÁÂD�D½ - E -I�øk�m+J�qÁÂD
dPy ÏÐÑÒX 5td�o˫��ÏÐÑÒX�ćB�q8X�g�@��ŭš
pin PIN 코드 000I�Ľ�Ð� āX�Ō-�.��ŭš
- L - Ʌüô 250 mbar/s
t - 1 òé��Bù 1 s
o - 2 üýk�ąěƵ��´- no�ïB�²ǆ�ũş&ĶǙđ����ȳ�ǙǝĐĶ(
o - 3 üýk�ąěƵ��´- no�ïB�²ǆ�ũş&ĶǙđ����ȳ�ǙǝĐĶ(
dLy o-2의 스위치 OFF 지연 10 ms
dpy ÏÐÑÒX�g� 5td

Eco ECO 모드 off

IO-Link 모드 관련 중요 사항: Production-Setup 프로파일 P-1~P-3의 경우 P-0와 다른 출고 시 설정((> � �� Data
Dictionary)(X�ƃk.+�;0123

XǏI�jp�cb@ABC

2 ECBPI_CobotPump_ Data Dictionary_00.PDF [} 64]

řƶ3����ćB�D_�²¡

řƶ3�3ř���D¢�âã]����aŎ��ÏÐÑÒX�ćB�q8

D_ D½ ĳµ

x-1 p�ô�ɂř m+�D½]�ÐĂÝ�ąĆĆ�ô
5PE ǖˑI�ö< SIO 모드에서의 펌프 용량을 백분율로 나타냄
x-2 p�ô�ɂ� þ_�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ�ÐĂÝ�ąƫ�ô&ƫą�üýk�´-�B(
h - 2 ƢÐ˔fBÐ��� þ_�üýk�Ǯkª�ƨ7Ǳ�ƢÐ˔fBÐ
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D_ D½ ĳµ

tbL ǘD�Bù Bù�m+J�qÁÂD6�¦p�ǘD�Bù�·o
CAL ƾş�¨o&���ĵǚđ�ǛĐ( òé�õ��>oI�ƾş�˕�ǟG�êý

řƶ3�3����´-�âã]����aŎ��ÏÐÑÒX�ćB�q8

D_ D½ ĳµ

ctr ��D½I�m+�D½&�ǙĶǛđǙ�(
• m+Ƴ�ö<�·o�ù6��ǘ9�Ǐ�78
• SIO 모드 전용(IO-Link 모드에서는 숨겨짐)

on m+�D½�ɉD ö<�¨
off m+�D½�ƣD

• �ö�÷«
• ö<�·o

-L- Ʌüˀ -L-�Þ¦�s8�Ʌü�·o&�ǚ�đƴʱ�āĂ(
t - 1 òé��Bù Þ¦�s8�òé��BùI�˄fŮ&�ʱ(�āĂI�¨o�M½
blo qÁÂD�D½&ǚ�Ǚ̡�Ǚώ( qÁÂD�D½�´-N�Ăp�âã
- E - øk�m+J�qÁÂD ǮqÁÂDǱ�ɐǴ'�þ_�«ý�ǮqÁÂDǱĹ�Ɲ^�®ũ�´�`12
1-T qk�Bù�m+J�qÁÂD ���ïð�Ǯ÷«ǱN�Ɏɏ@u�ǮqÁÂDǱ�ɐǴM�·oe�Bù��¬�ñ

�č,�´�`123
E - t øk�Bù�m+J�qÁÂD qÁÂD�ʲÐ'�«ýk�ǮqÁÂDǱĹ�Ɲ^�øk6��m+`123�&ø

k6����I�Bù�·o�M½(
55t SoftStart B���LM�Ɇ�Ĝ����Ē,�ÿ�.'�¦þI�ȣēM�ř��ɇM��̯�Ɇ

��ɇ,�B�.Š�Ɇ������ʱ�ŷ���ɇ,�ïʧŏ123
o - 2 þ_�üýk�� þ_�üýk���´-
o - 3 þ_�üýk�� þ_�üýk���´-
no ïB�²ǆ�ũş&ĶǙđ����ȳ�ǙǝĐĶ( þ_�üýkĹ�ïB�²ǆ�ũşč,�·o
nc ïB�˚̟�ũş&ĶǙđ����ȳ

closed)
þ_�üýkĹ�ïB�˚̟�ũşč,�·o

tY1 «ýk]��ǳ�ÐÚ�D½ «ýk6�¦p�ƫġƫƴġƫġ��ǘ
tYo üýk]��ǳ�ÐÚ�D½ üýk6�¦p�ƫġƫƴġƫġ��ǘ
PnP þ_�ÿĀ�ġƫġ ä˃�«ý�K�üý�þ_M�ġƫġ�ÐĂś«12&«ýkƴüýk�ǙĶ�˕���

V).
nPn þ_�ÿĀ�ƫġƫ ä˃�«ý�K�üý�þ_M�ƫġƫ�ÐĂś«12&«ýkƴüýk�ǙĶ�˕��

V).
uni òé�āĂ&ǜĶĵǛ( òé�āĂM�+Ϗ�ćBôč,�ćB.'�Ĺ�4Źϐ
- bA òéô&�ǚ�đ�āĂ( ćBe�òéô]�āĂ'��ǚ�đ«123
- PA òéô&ķġ��āĂ( ćBe�òéô]�āĂ'�ķġ�«123
- ix òéô&ĵĶɂȲ�āĂ( ćBe�òéô]�āĂ'�ĵĶ��ɂȲ«123
P5i òéô&ǝʱĵ�āĂ( ćBe�òéô]�āĂ'�ǝʱĵ«123
dlY ÐĂÝ�ąĆĆ��� OUT2]�ÐĂÝ�ąĆĆ����·o
dPY ÏÐÑÒX ÏÐÑÒX�ćB�q8�g�6�¦p�Û²�G:
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D_ D½ ĳµ

5td ÏÐÑÒX�·oI�ćĲ ÏÐÑÒX�ćB�q8]�ǆʹX�g�@��ŭš&ćĲ(
�� ÏÐÑÒX�·oI�g� ÏÐÑÒX�ćB�q8]�ǆʹX�řĝ�ʿ�g�í
Eco ECO 모드 ECO 모드 설정
off ECO 모드 비활성화 ECO 모드가 비활성화됨 - 디스플레이는 계속 켜짐
Lo ÏÐÑÒX�Ȱϑ ÏÐÑÒX�ˠDM�ƶ�ɇ�Ȱyŏ123
on ECO 모드 켜기 ECO 모드가 활성화되고, 디스플레이는 꺼집니다.
P1n PIN 코드 Ċċ�ʧbN�Ăp�ġęƫ�ˏå�«ý
Loc âãM�Ċϒ&�Ǚ�ķ( ͮ˻e�ġęƫ�ˏåĹ�«ý@u�æǣåM�Ċ̓�ïð,�ÿ�`123
Unc âãM�Ċċ�^mǃ&ǜĶ�Ǚ�ķ( æƳ�âãM�Ō-�`123
rE5 “Clear all”(reset) ôN�üµ�B�·oč,�·o

řƶ3�3����BÐî�âã]����aŎ��ÏÐÑÒX�ćB�q8

�� �6  �
Cc1 �:D�ř&�ǙǜĶǛĐđř( ÷«�ǟD��:D&þ_�«ýk�Ǯ÷«Ǳ(
Cc2 �:D��&�ǙǜĶǛĐđ�( ȣē����BùX�Bù�āĂ,�ćB`12
5oC yē�Ĕ+�ĕ� ɋŋ�yē�Ĕ+�ĕ�X�ćB`12
Art mª�Ė_ mª�G_M�ćB`123
5nr *ė�Ė_ *ė�G_M�ćB`123

řƶ3����Fŏ-�ăŐ

15.3.1   EU 적합성 선언
m¨7�Schmalz%&'(�¢�78�·t�6�·te�mª�CobotPump ECBPiX&M(�2šŝ�Ţ%�?ė�Ġě���N�ŻżíN�c
bŏ123

2014/30/EU �ñD�Fŏ-
2011/65/EU RoHS 지침

2š]�¨��ćĲX�F8./0123

EN ISO 12100 D�L�¬����*ÜFb�·��¯ϔ���ĂƄ�ǅM�K�ĂƄ�Ȱy
EN ISO 10218-2 Ʋ¾8�,Ơ���¬��¡´�7©����k��,Ơ�BÐî�K�Ɲŏ
EN 61000-6-1 �ñD�Fŏ-���øk��ñǖ�ƾʹ6�¦p�q-
EN 61000-6-2+AC �ñD�Fŏ-&Ġǻď(���Ĝ��k��*Ü�ćĲ���Ʋ¾�ƾ˼6�¦p�ùϕ�q-
EN 61000-6-3+A1+AC �ñD�Fŏ-&Ġǻď(���Ĝ��k��*Ü�ćĲ���ǟw��˼I�ï¾��˼�K�ynä�D¾6�¦p�ù

ϕ�ǆü
EN 61000-6-4+A1 �ñD�Fŏ-���Ĝ��k��*Ü�ćĲ���Ʋ¾�ƾ˼6�¦p�ǆü�ùϕ
EN IEC 63000 ĂƄ�ZŸ�mpŝ�?ėe��D�K��ñ�³Ý�ǅMĹ�Ăp�DE�£�
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DŹ�DE�ćĲ�K�7ŜX�F8./0123

EN ISO 9409-1 Ʋ¾8�,Ơ���D�F�bÚǿXÐ���řk��ÑÒX�

mª�ĭĬ�B�ÿ˖p�Ġě�Fŏ-�ăŐ%�mªŝ�í˅�ĭĬj'�ëŚbč,�mé`123�ŴD6�b8e�ćĲ�K
��%�īƾ�K�+ϖİf���X�iBƪ�Ǐ]�ïðĹ�Üƾŏ123

15.3.2   UKCA 적합성
m¨7�Schmalz%&'(�¢�78�·t�6�·te�mªX�2šŝ�Ţ%�?ė�ěε�\άN�ŻżíN�cbŏ123

2016 Electromagnetic Compatibility Regulations
2012 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and

Electronic Equipment Regulations

2šŝ�Ţ%��oe�DĲX�F8./0123

EN ISO 12100 D�L�¬����*ÜFb�·��¯ϔ���ĂƄ�ǅM�K�ĂƄ�Ȱy
EN ISO 10218-2 Ʋ¾8�,Ơ���¬��¡´�7©����k��,Ơ�BÐî�K�Ɲŏ
EN 61000-6-1 �ñD�Fŏ-���øk��ñǖ�ƾʹ6�¦p�q-
EN 61000-6-2+AC �ñD�Fŏ-&Ġǻď(���Ĝ��k��*Ü�ćĲ���Ʋ¾�ƾ˼6�¦p�ùϕ�q-
EN 61000-6-3+A1+AC �ñD�Fŏ-&Ġǻď(���Ĝ��k��*Ü�ćĲ���ǟw��˼I�ï¾��˼�K�ynä�D¾6�¦p�ù

ϕ�ǆü
EN 61000-6-4+A1 �ñD�Fŏ-���Ĝ��k��*Ü�ćĲ���Ʋ¾�ƾ˼6�¦p�ǆü�ùϕ
EN IEC 63000 ĂƄ�ZŸ�mpŝ�?ėe��D�K��ñ�³Ý�ǅMĹ�Ăp�DE�£�
EN ISO 9409-1 Ʋ¾8�,Ơ���D�F�bÚǿXÐ���řk��ÑÒX�

Fŏ-�ăŐ&ěεďĒ(%�mªŝ�í˅�mª�ĭĬX�͇ɏe�Bş�j'�ëŚbč,�789�:�;'�Bş6�ÿ˖ŏ
123�ŴD6�b8e�ćĲ�K���%����K�¨d���X�Űťe�Bş]�ïǇN�Üƾŏ123
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Johannes�Schmalz�Str. 1, D 72293 Glatten

T: +49 7443 2403�0

schmalz@schmalz.de

IO�Link Version 1.1

234 (0x00EA)

100310 (0x0187D6)  

Yes

38.4 kBd (COM2)

3.4 ms

4 byte

2 byte

0 ro Vacuum is over H2 & not yet under H2�h2

1 ro Vacuum value wthin In setpoint area (only in setpoint mode) 

2 ro
1 = Speed demand

0 =  setpoint for control

3 ro Acknowledge that the Autoset function has been completed

4 ro

Acknowledge that EPC values 1 and 2 have been switched according to EPC�

Select:

0 � EPC�Select = 00

1 � otherwise

5 ro The part has been detached after a suction cycle

7@0 ro

EPC value 1 (byte)

Holds 8bit value as selected by EPC�Select

(see PD Out Byte 0)

7@0 ro

7@0 ro

0 wo Vacuum on/off

1 wo Activate Drop�off

2
1 = Speed demand

0 =  setpoint for control

3 wo Perform CM Autoset function

5..4 wo

Select the function of EPC values 1 and 2 in PD In

(content is 2 bit binary coded integer)

0:

EPC value 1 = actual power in %

EPC value 2 = System vacuum (1 mbar)

1:

EPC value 1 = CM�Warnings (see ISDU 146 for bit definitions)

EPC value 2 = Evacuation time t1  (1 msec)

2:

EPC value 1 = Leakage of last suction cycle (1 mbar/sec) max. 255 mbar

EPC value 2 = Last measured free�flow vacuum (1 mbar)

3:

EPC value 1 = Primary supply voltage (0.1 Volt)  max.25,5V

EPC value 2 = Energy consumption of last suction cycle (Ws)

7..6 wo

Select Production Profile

(content is 2�bit binary coded integer)

0: Activate Production Setup Profile P0

1: Activate Production Setup Profile P1

2: Activate Production Setup Profile P2

3: Activate Production Setup Profile P3

7@0 wo Vacuum demand in %     / setpoint for control mode 1 in 10 mbar

Vacuum

EPC�Select

control mode

CM Autoset

Drop�off

Profile�Set

PD Out Byte 1

PD Out Byte 0

Vacuum demand / setpoint for control

Signal H3 (part detached)

EPC value 2, high�byte

Signal H2 (part present)

CM�Autoset acknowledged

7..6

PD In Byte 0

Remark

PD In Byte 2

00 � [ green] Device is working optimally

01 � [yellow] Device is working but there are warnings

10 � [orange] Device is  working but there are severe warnings

11 � [red] Device is not working properly

EPC value 1

Acc

ess

EPC value 2, low�byte

PD In Byte 1

EPC value 2 (word)

Holds 16bit value as selected by EPC�Select

(see PD Out Byte 0)

Acc

ess
Name Bits

ro

Name Remark

control mode

Vendor ID

Process Data In

Process Data Out

Processdata output

Baudrate

Minimum cycle time

Bits

EPC�Select acknowledged

PD In Byte 3

IO�Link Implementation

Process Data

Device ID

Processdata input

Signal H1 (in Control range)

SIO�Mode

Device status
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Subindex

dec hex dec

�

�
16 0x0010 0 15 bytes ro J. Schmalz GmbH Manufacturer designation

17 0x0011 0 15 bytes ro www.schmalz.com Internet address

18 0x0012 0 32 bytes ro ECBPi General product name

19 0x0013 0 32 bytes ro ECBPi General product name

20 0x0014 0 30 bytes ro ECBPi Order�Code (partial); for complete Order�Code read Index 0xFE

21 0x0015 0 9 bytes ro 999000002 Serial number

22 0x0016 0 2 bytes ro 02 Hardware revison

23 0x0017 0 4 bytes ro 1.00 Firmware revision

240 0x00F0 0 20 bytes ro 101421221005502341003101 10,14,2,1,3,2,2,0,100,2,38,0,234,Device ID, SerNr.,

241 0x00F1 0 11 bytes ro 101421322100550 10,14,2,1,3,2,2,0,100,2,38

250 0x00FA 0 14 bytes ro 10.03.01.00314 Order�Nr.

251 0x00FB 0 2 bytes ro 01 Article revision

252 0x00FC 0 3 bytes ro H17 code of production

254 0x00FE 0 64 bytes ro ECBPi 12 24V�DC M12�8 Order�Code (complete)

�
24 0x0018 0 0...32 bytes rw *** Deviceidentification

242 0x00F2 0 64 bytes rw *** Installationidetification

246 0x00F6 0 64 bytes rw *** OPC�UA Companion standard for auto�ID

247 0x00F7 0 64 bytes rw www.schmalz.com/xxx/ User string to store web link to IODD file

248 0x00F8 0 64 bytes rw myproduct.schmalz.com Web link to NFC app (base URL for NFC tag)

249 0x00F9 0 0...32 bytes rw *** User string to store storage location

253 0x00FD 0 16 bytes rw *** User string to store date of installation

�

�

�

2 0x0002 0 1 byte
5, 130, 165, 167, 

168,169
wo 0

0x05 (dec 5): Force upload of parameter data into the master

0x82 (dec 130): Reset device parameters to factory defaults

0xA5 (dec 165): Calibrate vacuum sensor 

0xA7 (dec 167): Reset erasable counter 

0xA8 (dec 168): Reset voltage min/max  (Sensor & Actor) &  Temperatur

0xA9 (dec 169): Reset vacuum min/max

�

12 0x000C 0 2 bytes 0,2, 4 rw 0

Bit 0: reserved

Bit 1: no action

Bit 2: local parameterization lock (lock menu editing, value not changeable)

77 0x004D 0 Pin Menu PIN code 2 bytes 0 � 999 rw 0
0 = menu editing unlocked

 >0 = menu editing locked with pin�code

90 0x005A 0 1 byte

0 � 3

8�10

16�19

24�27

rw 0

Bit 0: NFC write lock

Bit 1: NFC disable

Bit 2: reserved

Bit 3: local user interface locked (manual mode locked) 

Bit 4: IO�Link event lock (suppress sending IO�Link events)

Bit 5�7: reserved

91 0x005B 0 2 bytes 0�999 rw 0 Pass code for writing data from NFC app

�

69 0x0045 0 bLo Blow�off mode 1 byte 0 � 2 rw 0

0 = Externally controlled lay�down (�E�)

1 = Internally controlled lay�down – time�dependent (I�t)

2 = Externally controlled lay�down – time�dependent (E�t)

70 0x0046 0 SST SoftStart 1byte 0�1 rw 0
0 = no SoftStart

1 = SoftStart

71 0x0047 0 o�2 OUT2 function 1 byte 0 � 1 rw 0
0 = NO

1 = NC

72 0x0048 0 o�3 OUT3 function 1 byte 0 � 1 rw 0
0 = NO

1 = NC

73 0x0049 1 tYI Signal type Input 1 byte 0 � 1 rw 0
0 = PNP

1 = NPN

73 0x0049 2 tY0 Signal type Output 1 byte 0 � 1 rw 0
0 = PNP

1 = NPN

74 0x004A 0 uni Vacuum display unit 1 byte 0 � 3 rw 0

0 = mbar

1 = kPa

2 = inHg

3= psi

75 0x004B 0 dLY Output filter 1 byte 0 � 3 rw 1

0 = Off

1 = 10ms

2 = 50ms

3 = 200ms

76 0x004C 0 Eco Eco�Mode (after 1 min) 1 byte 0 � 2 rw 0

0 = off

1 = on (full eco mode with display switching off , only one point)

2 = Lo (medium eco mode with display dimmed to 50%)

79 0x004F 0 dpy Display rotation 1 byte 0 � 1 rw 0
0 = standard

1 = rotated

System command

Device access locks

NFC PIN code

Initial settings

Weblink to IODD

Feature List

Remark

Geolocation

Vendor text

Product name

Product ID

Product text

Serial number

Hardware revision

Vendor name

Device Management

Parameter

Display 

Appearan

ce

Identification

ISDU Index

Parameter

Device Settings

Commands

Extended Device Access Locks

Access Control

Default value
Acc

ess

ISDU Parameters

(all ISDUs use subindex 0 only)

Production Code

Product text (detailed)

Data width Value range

Device Localization

Application specific tag

Equipment identification:  (tag 3)

LINK to IOT�Server

Storage location (tag 2)

Installation Date

Firmware revision

Unique Device Identification

Article number

Article revision
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�

�

78 0x004E 0 ctr control mode vacuum/speed 1 bytes 0�1 rw 0
0 = vacuum as controlled value

1 = motor speed as controlle value

100 0x0064 0 H�1 Setpoint H1 2 bytes

(998 >= H1 >= 

(H2+H1*0,1))

& (H1 > H2+10)

rw 550

H1 � 10% has to be over H2

Unit: 1 mbar    bzw. kPa, inHg, psi

101 0x0065 0 SPE Speed in % 1 bytes 0�100 rw 100 Unit: %

102 0x0066 0 H�2 Setpoint H2 2 bytes
(H1*0,9 >= H2 >= 

(h2+2)
rw 400 Unit: 1 mbar

103 0x0067 0 h�2 Hyteresis h2 2 bytes (H2�2) >= h2 >= 10 rw 20 Unit: 1 mbar

106 0x006A 0 tbL
Duration automatic drop off 

(LayDownTime)
2 bytes 100 � 9999 rw 2000 Unit: 1 ms

107 0x006B 0 t�1
Permissible evacuation time 

(t1)
2 bytes 0, 10 � 9999 rw 1000 Unit: 1 ms

108 0x006C 0 �L� Permissible leakage rate (L) 2 bytes 1�999 rw 250 Unit: 1 mbar/sec

119 0x0077 0 1...32 bytes rw ***

�
181 0x00B5 0 1 bytes 0�1 rw 0

182 0x00B6 0 2 bytes
998 >= H1 >= 

(H2+H1*0,1)
rw 400

183 0x00B7 0 1 bytes 0�100 rw 100

184 0x00B8 0 2 bytes
(H1*0,9 >= H2 >= 

(h2+2)
rw 300

185 0x00B9 0 2 bytes (H2�2) >= h2 >= 10 rw 15

186 0x00BA 0 2 bytes 100 � 9999 rw 1500

187 0x00BB 0 2 bytes 0, 10 � 9999 rw 400

188 0x00BC 0 2 bytes 1 � 999 rw 250

199 0x00C7 0 1...32 bytes rw ***

�
201 0x00C9 0 1 bytes 0�1 rw 0

202 0x00CA 0 2 bytes
998 >= H1 >= 

(H2+H1*0.1)
rw 600

203 0x00CB 0 1 bytes 0�100 rw 100

204 0x00CC 0 2 bytes
(H1*0,9) >= H2 >= 

(h2+2)
rw 500

205 0x00CD 0 2 bytes (H2�2) >= h2 >= 10 rw 15

206 0x00CE 0 2 bytes 100 � 9999 rw 2000

207 0x00CF 0 2 bytes 0, 10 � 9999 rw 600

208 0x00D0 0 2 bytes 1 � 999 rw 250

219 0x00DB 0 1...32 bytes rw ***

�

221 0x00DD 0 1 bytes 0�1 rw 0

222 0x00DE 0 2 bytes
998 >= H1 >= 

(H2+H1*0,1)
rw 700

223 0x00DF 0 1 bytes 0�100 rw 100

224 0x00E0 0 2 bytes
(H1*0,9) >= H2 >= 

(h2+2)
rw 600

225 0x00E1 0 2 bytes (H2�2) >= h2 >= 10 rw 15

226 0x00E2 0 2 bytes 100 � 9999 rw 2000

227 0x00E3 0 2 bytes 0, 10 � 9999 rw 1000

228 0x00E4 0 2 bytes 1�999 rw 250

239 0x00EF 0 1...32 bytes rw ***

Profile P�1

(selected by PD Out 0 � Profile�Set = 1)

Profile P�2

(selected by PD Out 0 � Profile�Set = 2)

Profile P�3

(selected by PD Out 0 � Profile�Set = 3)

Production Setup � Profile P3

Duration automatic drop off  

(layDownTime)

Permissible leakage rate

ctr

ctr

Speed SPE in %

Duration automatic drop off 

(LayDownTime)

Permissible evacuation time

Permissible evacuation time

Process Settings

Production Setup � Profile P0

Production Setup � Profile P1

Production Setup � Profile P2

Hysteresis h2

Profile name

Profile name

Permissible leakage rate

Profile name

Duration automatic drop off (layDownTime)

Setpoint H2

Setpoint H1

Setpoint H1

Setpoint H1

Permissible evacuation time

Hysteresis h2

Setpoint H2

Speed SPE in %

Speed SPE in %

Permissible leakage rate

Hysteresis h2

Setpoint H2

ctr

Profile name
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�

�

�
40 0x0028 0 see PD in ro � Copy of currently active process data input (length see above)

41 0x0029 0 see PD out ro � Copy of currently active process data output (length see above)

64 0x0040 0 6 bytes ro � subindex 0 for access to all primary supply voltage values

64 0x0040 1 2 bytes ro � Vacuum Value as measured by the device 

64 0x0040 2 2 bytes ro � min. value of Vacuum Value as measured by the device � rest by ISDU 0x0002

64 0x0040 3 2 bytes ro � max. value of Vacuum Value as measured by the device�rest by ISDU 0x0002

66 0x0042 0 6 bytes ro � subindex 0 for access to all primary supply voltage values

66 0x0042 1 2 bytes ro � Primary supply voltage (US) as measured by the device (unit: 0.1 Volt)

66 0x0042 2 2 bytes ro � min. value of primary supply voltage (unit: 0.1 Volt) � rest by ISDU 0x0002

66 0x0042 3 2 bytes ro � max. value of primary supply voltage (unit: 0.1 Volt) � rest by ISDU 0x0002

67 0x0043 0 6 bytes ro � subindex 0 for access to all auxiliary supply voltage values

67 0x0043 1 2 bytes ro � Auxiliary supply voltage (UA) as measured by the device (unit: 0.1 Volt)

67 0x0043 2 2 bytes ro � min. value of auxiliary supply voltage (unit: 0.1 Volt) � rest by ISDU 0x0002

67 0x0043 3 2 bytes ro � max. value of auxiliary supply voltage (unit: 0.1 Volt) � rest by ISDU 0x0002

68 0x0044 1 2 bytes ro Temperature (unit 0,1 °C)

68 0x0044 2 2 bytes ro Lowest measured Temperature since power�up (unit 0,1 °C)

68 0x0044 3 2 bytes ro Highest measured Temperature since power�up (unit 0,1 °C)

148 0x0094 0 2 bytes ro Time from start of suction to H2 (unit: 1 ms)

149 0x0095 0 2 bytes ro Time from H2 to H1  (unit: 1 ms)

160 0x00A0 0 2 bytes ro Leakage of last suction cycle (unit: 1 mbar/sec)

161 0x00A1 0 2 bytes ro Last measured free�flow vacuum (unit: 1 mbar)

164 0x00A4 0 2 bytes ro Maximum vacuum value of last suction cycle

�

564 0x0234 0 1 byte ro

Currently active communication mode:

0x00 = SIO mode

0x10 = IO�Link Revision 1.0 (set by master) 

0x11 = IO�Link Revision 1.1 (set by master)

�

140 0x008C 0 cc1 Vacuum�on counter 4 bytes ro Total number of suction cycles  (stored all 300 cycles)

141 0x008D 0 cc2 total time of suction 4 bytes ro total time of suction (unit sec.)      (stored all 50 sec.)

142 0x008E 0 cc3 Condition Monitoring counter 4 bytes ro Total number of warnings      (stored all 50 sec.)

143 0x008F 0 ct1 Vacuum�on counter 4 bytes ro Can be reset by System Command "Reset erasable counters"

144 0x0090 0 ct2 total time of suction 4 bytes ro Can be reset by System Command "Reset erasable counters"

145 0x0091 0 ct3 Condition Monitoring counter 4 bytes ro Can be reset by System Command "Reset erasable counters"

Primary supply voltage, max

Primary supply voltage

Leakage rate

Auxiliary supply voltage, max

Evacuation time t0

Temperature max

Temperature live

Temperature min

Evacuation time t1

Max. reached vacuum in last cycle

Auxiliary supply voltage, live

Auxiliary supply voltage, min

Observation

Monitoring

Process Data

Auxiliary supply voltage

Communication Mode

Vacuum Value, min

Vacuum Value, max

Primary supply voltage, live

Primary supply voltage, min

Communication Mode

Counters

Vacuum Value

Free�flow vacuum

Process Data Out Copy

Vacuum Value, live

Process Data In Copy
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�

�
32 0x0020 0 2 byte ro �

Errors since power�on or reset  

36 0x0024 0 1 byte ro �

0 = Device is operating properly (GN)

1 = Maintenance required (Yellow)

2 = Out of Spec  (Yellow � Red)

3 = Functional check (Yellow � Red)

4 = Failure (red)

37 0x0025 0 20*3byte ro

Information about currently pending events (Event�List) 

Byte 1: 0x74 = error, 0xE4 = warning, 0xD4 = message

Byte 2..3 = ID Event Code (see below)

138 0x008A 1 1 byte ro Extended Device Status � Type (see below) 0x10: Device operation properly

138 0x008A 2 2 byte ro Event Code of current device status (see table below)

139 0x008B 0 1 byte ro

Result of recent NFC activity:

0x00: Data valid, write finished successfully

0x23: Write failed: Write access locked

0x30: Write failed: parameter(s) out of range

0x31: value greater then limit

0x32: value lesser then limit

0x41: Write failed: parameter set inconsistent

0xA1: Write failed: invalid authorisation

0xA2: NFC not available

0xA3: Write failed: invalid data structure

0xA5: Write pending

0xA6: NFC internal error

130 0x0082 0 1 byte ro

00 = No error 

Bit 0 = Electronik error

Bit 1 = Sensor Voltage to low

Bit 2 = Sensor Voltage overrun

Bit 3 = Actor Voltage to low

Bit 4 = Actor Voltage overrun

Bit 5 = Sensor Voltage less then 18V

Bit 6 = Sensor  calibration failed

Bit 7 = reserved EEPROM

�
146.0 0x0092 0 1 Bit ro reserved

146.1 0x0092 0 1 Bit ro 1 = Evacuation time t1 above limit [t�1]           last cycle

146.2 0x0092 0 1 Bit ro 1 = Leakage rate above limit [�L�]                   last cycle

146.3 0x0092 0 1 Bit ro 1 = H1  not reached in suction cycle              last cycle

146.4 0x0092 0 1 Bit ro 1 = Free�flow vacuum > (H2�h2)  but  < H1      last cycle

146.5 0x0092 0 1 Bit ro 1 = Primary voltage US outside of optimal range                     

146.6 0x0092 0 1 Bit ro 1 = Actuator voltage UA outside of optimal range                   

146.7 0x0092 0 1 Bit ro Temperature over 50°C

�
157 0x009D 2 bytes ro Energy consumption of last suction cycle (unit: 1 Ws)

�

162 0x00A2 0 1 byte ro Quality of last suction cycle (unit: 1 %)

163 0x00A3 0 1 byte ro Last measured performance level (unit: 1  %)

Remark

dec hex

4096 0x1000 0x81 Defect lower E01: internal error 

6144 0x1800 � Calibration offset 0 set successfully

6145 0x1801 � E03: Sensor  calibration failed

35841 0x8C01 0x21 Warning lower Manual Mode activ

20736 0x5100 0x42 Critical Condition upper E07:Primary supply Voltage US to low  (21,6/18,8V)

20752 0x5110 0x42 Critical Condition upper E17: Primary supply Voltage US to high   (26,4/28V)

20754 0x5112 0x42 Critical Condition upper E05: Actor Voltage UA to low   (21,6/18,8V)

6162 0x1812 0x42 Critical Condition upper E15: Actor Voltage UA to high   (26,4/ 28V)

6156 0x180C Warning 0x22 Warning upper Primary voltage US outside of optimal range 

6157 0x180D Warning 0x22 Warning upper Actor voltage UA outside of optimal range

16384 0x4000 0x22 Warning upper temperature over 50°C

6152 0x1808 0x21 Warning lower Evacuation time t1 above limit [t�1]

6153 0x1809 0x21 Warning lower Leakage rate above limit [�L�]

6154 0x180A 0x22 Warning upper H1 not reached in suction cycle

6155 0x180B Warning 0x21 Warning lower Free�flow vacuum > (H2�h2)  but  < H1

6161 0x1811 0x81 Defect lower wrong Data in EEPROM or EEPROM fault

Condition Monitoring [CM]

Condition monitoring

Condition monitoring

Error Count

Device Status

NFC Status

Event code Event name

Event Codes of IO�Link Events and ISDU 138 (Extended Device Status)

Active error code

Event type

Extended Device Status � Type

Extended Device Status � ID

Energy consumption per cycle

Condition monitoring

Extended Device Status �Type

Quality (tightness)

Performance (flow)

Energy Monitoring [EM]

Condition monitoring

Condition monitoring

Condition monitoring

Condition monitoring

Condition monitoring

Device Status

Detailed Device Status

Diagnosis

Predictive Maintenance [PM]

EEPROM Error Error

CM: Evacuation time t1 above limit [t�1] Warning

CM: Leakage rate above limit  [�L�] Warning

CM: H1 not reached in suction cycle Warning

Simulation active

Actor voltage overrun

Error

Warning

Error

Warning

General Power supply fault

CM: Free�flow vacuum > (H2�h2)  but  < H1

Primary supply voltage overrun

Actor voltage to low

CM: temperature out of range Warning

Warning

Calibration failed

General malfunction

Notification

Notification

Calibration OK

CM:Primary voltage US outside of optimal 

range 
CM:Actor voltage UA outside of optimal 

range

Warning
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